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Przed uzyciem prosimy uwaznie zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi.
UWAGA: Prosimy zachowac niniejszg instrukcje obstugi na przysztosé.

UWAGA: Ttumaczenie instrukcji zostato przygotowane z najwyzszg starannoscia.
W przypadku rozbieznosci miedzy wersjg oryginalng a ttumaczeniem, decydujace
znaczenie ma dokumentacja producenta w oryginalnym jezyku.

Falownik serii D32 EBMiA.PL



SPIS TRESCI

1.

LT Y 1 = R 1
1.1. Sprawdzenie Przed UZYCIEM .. ..uuuiee e 1
2. WYMAGANIA | SRODKI OSTROZNOSCI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA............. 2
2.1. Znaki 0strzegawcze i iCh ZNaCzZenie.......ccooiuiiiieiii e 2
2.2. BEzZPIieCZNa ODSIUGQA. . .oiiiiiiieeiiie e 2
TR I ) o = O X O | 5
3.1. Tabliczka ZnamionNOWa........ccoiiiiiiiiii e 5
3.2. Opis tyPU fAlOWNIKA.....oiiiiiicccc e 5
3.3, TYPY FAlOWNIKOW ..o, 6
3.4, Specyfikacje tEChNICZNE. . .ccvii e 7
R T A AV o o TE= T V2O P P PO PPN UPPPPPPPPIRt 9
3.6. Codzienna kontrola i KonsSerwacja.......cooovuviviviii i 11
3.6.1. Codzienna KONTrola......oooieeeiiecee e, 14
3.6.2. OKresowa .KONTrola.....c..uiiiii e 15
30,3, KONSEIWAC etttk s 17
4. INSTALACJA | OKABLOWANIE.........ccoteeecreeeeereeeccneeeesneeeeereeeeeveneeeneaeesnnee s 19
4.1. Instalacja faloWniKa........ooooii i, 19
4.2 SrOdOWISKO INSTAIAC]T.......oveeeiees e 19
4.2.1. Metoda instalacji falownika.........ccccoeiviiiiiic e, 21
4.3. Okablowanie falowniKa.........cccoovueiiiiiiiic e 22
4.3.1. Okablowanie obwodu SLErOWaNIa.........ccovuvviiieiiiiiiiiie e 27
5. PODSTAWOWA OBStUGA | URUCHOMIENIE PROBNE..........c.coccovereeeeecererenne, 30
5.1. Wyglad panelu Klawiatury...........ooooiiiiiiii e 30
5.2. Podstawowa 0bstuga panelu..........ccoovviiiiiiiiiicic e 31
5.2.1. WYDBOIr trybU Pracy.....ccoooiiiieeeeeeeeeee e 31
5.2.2. Domyslny tryb po wtgczeniu zasilania......ccccvvveeeeeeiiiiiiieccee e, 31
5.2.3. Tryb ustawiania parametrOW..........ueeiieii i, 32
5.2.4. Tryb monitorowania StanU..........cooiiiiieie e 32
5.2.5. Tryb weryfikacji parametrOW........cooouvviiiiiii e 33
5.2.6. PRACA KROKOWA (JOG)...uuiiieeeieieeee e 34
5.3. Wtaczenie zasilania i potwierdzenie statusu wyswietlacza...........cccvvee.. 34
5.3.1. Tryb sterowania lokalnego..........cooiiiiiiiiiiiieeeee 34
5.3.2 Tryb sterowania zdalnego.......ccooiuiiiiiiiiiie e 35
6. SZCZEGOLOWY OPIS PARAMETROW......coouivieiitiecteness s ssessssensssssssnansens 41
6.1. Grupa parametrow podstawoWyCh........ccooviiiiiiiic e 41

Falownik serii D32 EBMiA.PL



6.2 Grupa parametréw silnika i jego zabezpieCzen.......ccoeeevvieiiiiciiiee i 49

6.3 Grupa parametrow sterowania SilniKiem........ccccceeveiiieiiiie e 52
6.4 Grupa parametrOW PID PrOCESU.......eciviuiieeiiiee ettt 56
6.5 Grupa parametrow zabezpieczen awaryjnyCh.........cccccoeeiiiiiiiiieeieeeeeeeee, 76
6.6 Grupa parametrow zabezpieczen awaryjnyCh.........ccccccoeviiiiiiiiieeieeeeeeece, 86
6.7 Grupa parametrow panelu Klawiatury.........ccoooiiiii e 96
6.8 Grupa parametrow funkcji dodatkowych........ccccoeeviiiiiiiii 101
6.9 Grupa parametrow funkcji komunikacyjnych.......ccoccooviiiiiiiiii, 110
6.10 Grupa parametrow regulatora PID........cccvvvvviiiiiiiiieeeeeeee, 112
6.11 Grupa parametrow funkcji monitorowania..........cccoeeeviviveeiec e 117
7. DIAGNOSTYKA USTEREK | SRODKI ZARADCZE........cooveuieiireeeneireieneisesieeseesesanes 120
7.1. Kod usterki, przyczyna i Srodki zaradcze........cooeeviiiieiiiiiiiiieei i, 120
7.2. Opis kodow alarmowych i wskaznikowych..........coevieiiiiiiiiiccciee e, 123
7.3. Ponowne uruchomienie falownika po wystgpieniu usterki........................ 124
8. ZAtACZNIK A: KOMUNIKACIJA SZEREGOWA.......oooreceeeeecteeecceee e e e cnnee e 125
AL, Magistrala RS-485.......cuiiiiiiiieeee et 125
A2. ProtokOt MOADUS.......eeiii e, 126
A2.1. Opis formatu wiadomosci Modbus-RTU.........c.ccoviiiiiiiiiiiccec, 126
A2.2. Szczegodtowy opis wiadomosci dla roznych polecen.........oooviviiiiiinnnncl. 127
A2.3. Suma kontrolna CRC (Cyclic Redundancy Check).........ccccvveeiviiviiieeeennnn. 131
A2.4. KOO DIEAU.....viiiiiiie e 131
A2.5. Parametry KOMUNIKAC]i........veiouvieiiiiee e 132
9. ZAtACZNIK B: SKROCONA LISTA PARAMETROW......cooviuecrcrereerieeseeeneesis e 137
10. ZALACZNIK C: DOBOR JEDNOSTKI HAMUJACEJ/REZYSTORA
HAMOWIANIA. ettt ettt eae e e e ae e e e eae e s e sae e e e sbeeeeesaeeseesnaeaaeeasaens 163
3

Falownik serii D32 EBMiA.PL



11. WSTEP

Dziekujemy za wybranie falownika serii D32. Falownik serii D32, niezaleznie
opracowany przez naszg firme, to uniwersalny falownik ze sterowaniem
wektorowym, charakteryzujacy sie wysokg jakoscig, wieloma funkcjami i niskim
poziomem hatasu. Niniejsza Instrukcja Obstugi zawiera kompletny opis instalacji i
uzytkowania falownika, ustawiania parametrow funkcji, postepowania w
przypadku usterek oraz konserwacji itp. dla falownikow serii D32. Przed uzyciem
prosimy uwaznie zapoznaC sie z niniejszg instrukcjg, aby zagwarantowac
prawidtowg instalacje i uzytkowanie falownika. Niniejsza instrukcja jest dofgczona
do urzadzenia. Prosimy o jej witasciwe przechowywanie do wykorzystania w
przysztosci w celach naprawczych i konserwacyjnych.

Wytgczenie odpowiedzialnosci

Dokumentacja techniczna dotgczana do produktow pochodzi bezposrednio od
producenta. Staramy sie, aby przekazywane informacje byty zawsze aktualne,
jednak w niektorych przypadkach mogg pojawi¢ sie drobne rozbieznosci
wynikajgce z modyfikacji sprzetu lub oprogramowania, nie mozemy wiec
zagwarantowac catkowitej zgodnosci. W razie pytan zachecamy do kontaktu z
naszym zespotem przed zakupem lub rozpoczeciem uzytkowania produktu.

1.1. Sprawdzenie przed uzyciem Po otwarciu opakowania prosimy uwaznie
sprawdzic¢ i potwierdzic:

o Czy w srodku znajduje sie produkt wraz z certyfikatem jakosci, instrukcja
obstugi i kartg gwarancyjng;

e Prosimy sprawdzi¢ kolumne ,Model” na boku urzadzenia i ponownie
potwierdzi¢, czy produkt jest zgodny z Paristwa zamdwieniem;

« Czy nie ma uszkodzen, zarysowan lub zabrudzen (uszkodzenia powstate
podczas transportu nie sg objete gwarancja firmy)

o W przypadku jakichkolwiek uszkodzen, braku produktu lub innych pytan,
prosimy natychmiast skontaktowac sie ze sprzedawca, u ktérego zakupiono
produkt, lub z dziatem sprzedazy. Uwaga: Nie instalowac falownika, jesli
stwierdzono, ze produkt jest uszkodzony lub brakuje jego elementow, w
przeciwnym razie moze to spowodowac uszkodzenia lub powazne
zagrozenie bezpieczenstwa.

|II
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2 2. WYMAGANIA | SRODKI OSTROZNOSCI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA
2.1. Znaki ostrzegawcze i ich znaczenie

W niniejszej instrukcji zastosowano nastepujgce znaki, ktére wskazujg na wazne
kwestie bezpieczenstwa. Niestosowanie sie do tych zasad grozi obrazeniami, a
nawet smiercig lub uszkodzeniem systemu maszyny.

ANIEBEZPIECZEI\'ISTWO Niebezpieczenstwo: Nieprawidtowa obstuga moze
spowodowac powazne obrazenia lub Smier¢.

AOSTRZEZENIE Nieprawidtowa obstuga moze spowodowaé S$mier¢ lub
powazne obrazenia ciata lub inne powazne zagrozenie bezpieczenstwa.

APRZESTROGA Przestroga: Nieprawidtowa obstuga moze spowodowac lekkie
obrazenia lub uszkodzenie sprzetu.

Przed instalacjg prosimy uwaznie zapoznal sie z instrukcjg obstugi. Tylko
profesjonalnie przeszkolone osoby mogg obstugiwac urzadzenie. ,Profesjonalnie
przeszkolone osoby” oznaczajg pracownikow, ktérzy muszg byé zaznajomieni z
instalacjg, okablowaniem, uruchomieniem i konserwacjg. Operator musi
przestrzega¢ wszystkich instrukcji bezpieczenstwa podczas obstugi maszyny. W
przypadku obrazen fizycznych, smierci lub uszkodzenia urzadzen wynikajacych z
zignorowania $rodkéw ostroznosci zawartych w niniejszej instrukcji, nasza firma
nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody i nie jest w zaden sposdb
prawnie zwigzana.

2.2. Bezpieczna obstuga

2.2.1. Sprawdzanie urzadzenia

A PRZESTROGA Nie instalowac falownika, jesli stwierdzono, ze produkt jest
uszkodzony lub brakuje jego elementdw, w przeciwnym razie moze to
spowodowac uszkodzenia lub powazne zagrozenie bezpieczenstwa.
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2.2.2. Instalacja mechaniczna

ANIEBEZPIECZEI\'ISTWO Falownik nalezy instalowa¢ na metalowym lub
ognioodpornym materiale, aby zapobiec pozarowi. Falownik nalezy trzymac z dala
od materiatow tatwopalnych. Nie instalowaé¢ falownika w Srodowisku gazéw
wybuchowych.

APRZESTROGA Podczas instalacji i transportu nalezy trzymac falownik za
spod, aby zapobiec jego upadkowi. Platforma montazowa musi by¢ wystarczajgco
mocna, aby utrzymac falownik, w przypadku upadku urzgdzenia i doprowadzenia
do uszkodzen. Falownik nalezy instalowac w bezpiecznym miejscu o mniejszych
wibracjach, z dala od bezposredniego Swiatta stonecznego i rozpryskow wody.

Podczas instalacji dwoch lub wiecej falownikow w jednej szafie, nalezy zapewnié
wszystkim urzgdzeniom dobrg wentylacje. Podjg¢ srodki w celu zapobiezenia
wpadaniu srub, kabli i innych materiatow przewodzacych do wnetrza falownika
podczas konserwacji i wymiany komponentow.

2.2.3. Instalacja elektryczna

ANIEBEZPIECZENSTWO Tylko profesjonalnie wykwalifikowany elektryk moze
instalowa¢ urzadzenie, w przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem.
Pomiedzy falownikiem, a zasilaniem wejsciowym musi znajdowac sie wytgcznik
automatyczny, w przeciwnym razie moze to spowodowaC pozar. Przed
przystgpieniem do okablowania upewni¢ sie, ze falownik jest wytgczony z
zasilania, a wszystkie wskazniki sg catkowicie zgaszone, w przeciwnym razie
istnieje ryzyko porazenia prgdem. Zacisk PE musi by¢ prawidtowo uziemiony, aby
zapobiec ryzyku porazenia pragdem.

APRZESTROGA Zgodnie z poziomem mocy falownika, prosimy dobrac
odpowiedni kabel zasilajgcy, w przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku. Nie
podtgczad zasilania wejsciowego do zaciskow wyjsciowych (U, V, W) falownika, w
przeciwnym razie spowoduje to uszkodzenie uktadu napedowego. Podczas
podtgczania zaciskow wyjsciowych (U, V, W) nalezy zwrdci¢ uwage na kierunek
obrotow silnika. Upewnic sie, ze pofgczenie i okablowanie spetniajg wymagania
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EMC oraz normy bezpieczenstwa obowigzujgce w danym obszarze, w przeciwnym
razie moze dojs¢ do wypadku. Nie podfgczaé rezystora hamujgcego pomiedzy
zaciskami szyny DC (+) i (-), w przeciwnym razie moze to spowodowac pozar. Z
wyjatkiem zaciskow sterujgcych TIA-T1B-T1Ci T2A - T2B - T2C, wszystkie inne
zaciski sg zabronione do podtgczania sygnatu AC 220V. W przeciwnym razie
spowoduje to uszkodzenie falownika.

2.2.4. Srodki ostroznosci przed wigczeniem zasilania

ANIEBEZPIECZEI\'ISTWO Nie przeprowadzac¢ zadnych testow wytrzymatosci
napieciowej, poniewaz wszystkie produkty przeszty testy przed opuszczeniem
fabryki. Nie dotykac sterownika i obowoddw mokrymi rekami przed i po wtgczeniu
zasilania. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem. Wszystkie
pokrywy muszg by¢ zainstalowane i zamkniete przed witgczeniem zasilania, w
przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem. Nie otwiera¢ ostony
ochronnej po wiaczeniu zasilania, aby unikng¢ ryzyka porazenia prgdem. Nie
dotykac¢ zadnych zaciskow wejsciowych i wyjsciowych falownikow bezposrednio
po witgczeniu zasilania, w przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia prgdem.
Nalezy odczekac kilka minut w celu roztadowania kondensatoréw.

APRZESTROGA Przed wtgczeniem zasilania prosimy potwierdzi¢, czy napiecie

wejsciowe jest zgodne z napieciem znamionowym falownika, czy okablowanie
zaciskow wejsciowych (R,S,T) i wyjsciowych (U,V,W) jest prawidtowe, sprawdzic,
czy nie ma zwarcia w obwodzie napedowym.

Okablowanie wszystkich akcesoriow (takich jak dtawik DC, rezystor hamujacy)
musi by¢ zgodne z wytycznymi zawartymi w niniejszej instrukcji, w przeciwnym
razie moze to spowodowacé wypadek. Nie zmienia¢ parametréw zastrzezonych
przez producenta, w przeciwnym razie moze to spowodowac uszkodzenie
sprzetu.

2.2.5. Praca

ANIEBEZPIECZEI\'ISTWO Nie dotyka¢ wentylatora chtodzgcego i rezystora
roztadowczego w celu sprawdzenia temperatury podczas pracy urzgdzenia, w
przeciwnym razie moze to spowodowaé oparzenia. Tylko profesjonalnie

7

Falownik serii D32 EBMiA.PL



wykwalifikowany technik moze badac¢ sygnaty falownika podczas pracy, w
przeciwnym razie moze to spowodowac obrazenia ciafa lub uszkodzenie sprzetu.

APRZESTROGA Podczas pracy nalezy zapobiega¢ wpadaniu metalowych lub
innych zanieczyszczen do urzadzenia, w przeciwnym razie urzgdzenie moze zostac
uszkodzone. Nie uzywac stycznika do uruchamiania ani zatrzymywania uktadu
napedowego falownika, w przeciwnym razie moze to spowodowac uszkodzenie
sprzetu.

2.2.6. Konserwacja i wymiana komponentéw

A NIEBEZPIECZENSTWO Tylko wykwalifikowani elektrycy posiadajacy
odpowiednie uprawnienia i przeszkolenie BHP mogg wykonywac prace
konserwacyjne i muszg wykonywac je zgodnie z instrukcjg konserwacji. Zasilanie
wejsciowe falownika musi by¢ odfgczone przed konserwacjg. Po 10 minutach
roztadowania mozna przystgpi¢ do prac konserwacyjnych. Podczas podtgczania i
odtgczania urzadzen upewnic sie, ze zasilanie jest wytgczone. Podjac srodki w celu
zapobiezenia wpadaniu srub, kabli i innych materiatéw przewodzacych do
wnetrza falownika podczas konserwacji i wymiany komponentow.

APRZESTROGA Nie dotyka¢ bezposrednio komponentéw na ptycie PCB,
elektryczno$¢ statyczna moze tatwo uszkodzi¢ falownik. Po zakoriczeniu prac
naprawczych wszystkie sruby muszg by¢ dokrecone. Podczas wymiany
wentylatora nalezy zwrdci¢c uwage na kierunek obrotow wentylatora. Po
wymianie ptyty sterujgcej niektére parametry muszg zostaé ustawione przed
ponownym uruchomieniem maszyny, w przeciwnym razie moze dojs¢ do
uszkodzenia sprzetu.

2.2.7. Utylizacja

A PRZESTROGA W falowniku znajdujg sie metale ciezkie. Traktowac go jako
odpady przemystowe. Po zakoriczeniu cyklu zycia produkt powinien trafi¢ do
systemu recyklingu. Nalezy go utylizowac¢ oddzielnie w odpowiednim punkcie
zbidrki, zamiast wyrzucac do strumienia normalnych odpaddw.
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3. TYP | SPECYFIKACIE

3.1. Tabliczka znamionowa

Model: D32-T3-533G/75P

Max Appli Motor:55 kW

Input:AC 3PH 380-460% 50/60Hz 128 A

Cutput:AC3PH 0-460V 0-400Hz 115 A

Operating Temperature:-10C~401T

IP Protection:|IP20 Mass:

S/N:

Z CE A

Rysunek 3.1 Przyktad tabliczki znamionowe]

3.2. Opis typu falownika

—l—— P: Obcigzenie lekkie

Moc silnika

G: Obcigzenie ciezkie

Moc silnika

Napigcie zasilania
3: 380V

2:220v

Zasilanie

T: 3-fazowe
S: 1-fazowe

Seria

Rysunek 3.2 Opis typu falownika
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3.3. Typy falownikéw

Tabela 3.1 Typy falownikow serii D32 (klasa trojfazowa 400V)

Typ G (do pracy z
przecigzeniem)

g |2 |g3|=
= = ©
Tvp 2 8  52:E%®:
Q = £ 2 2 a-
S E c R &
& NS 2
o
D32-T3- 0.75 3.6 2.3 3.5
OR75G/1R5P
D32-T3- 1.5 6.4 4.1 6.2
1R5G/2R2P

D32-T3-2R2G/3P 2.2 8.7 55 8.3
D32-T3-4G/5R5P 4 14 9.4 14.1
D32-T3- 5.5 20.7 12,6 18.9
5R5G/7R5P
D32-T3-7R5G/11P 7.5 26.5 185 255

D32-T3-11G/15P 11 36.6 246 37

D32-T3- 15 40 32 48
15G/18R5P

D32-T3- 18.5 47 38 57
18R5G/22P

D32-T3-22G/30P 22 56 45 68
D32-T3-30G/37P 30 70 60 90
D32-T3-37G/45P 37 80 75 113
D32-T3-45G/55P 45 94 92 138
D32-T3-55G/75P 55 128 115 173
D32-T3-75G/90P 75 160 150 225
D32-T3-90G/110P 90 190 180 270
D32-T3- 110 225 215 323
110G/132P

Falownik serii D32

Typ P (lekkie obcigzenie)

g = 5
258 5§
Q 2 2 % 3
= | & &1
1.5 64 4.1
22 87 55
3 10. 6.9
9
55 20. 12
7 6
7.5 26. 18
5 5
11 36. 24.
6 6
15 40 32
18. 47 38
5
22 56 45
30 70 60
37 80 75
45 94 92
55 128 115
75 160 150
90 190 180
110 225 215
132 265 260
EBMiA.PL

Maksymalny

prad
nrzeiéciowyv

B
©

o
fop

8.3

15.1

20.4

29.5

38.4
45.6

54

72
90
110.4
138
180
216
258
312
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D32-T3-
132G/160P
D32-T3-
160G/185P
D32-T3-
185G/200P
D32-T3-
200G/220P
D32-T3-
220G/250P
D32-T3-
250G/280P
D32-T3-
280G/315P
D32-T3-
315G/355P
D32-T3-355G
D32-T3-400G
D32-T3-500G
D32-T3-560G
D32-T3-630G
D32-T3-710G
D32-T3-800G

3.4. Specyfikacje techniczne

132

160

185

200

220

250

280

315

355

400

500

560

630

710
800

265

310

355

385

430

485

545

610

665

785

885

950

1100

1230
1400

260

305

350

380

425

480

530

600

650

725

860

950

1100

1230
1400

390

458

525

570

638

720

795

900

975

1088

1290

840

945

1300
1380

160

185

200

220

250

280

315

355

310

355

385

430

485

545

610

665

305

350

380

425

480

530

600

650

Tabela 3.2: Parametry techniczne falownikdow serii D32

366

420

456

510

576

636

720

780

PARAMETR

Napiecie
znamionowe i
czestotliwosé

Klasa 3-fazowa 400V: 380V-480V, 50Hz/60Hz

SPECYFIKACIE

Parametry zasilania

Falownik serii D32
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Dopuszczalna
wartos¢ zmian

Napiecie wyjsciowe

Czestotliwosc
wyjsciowa
Zdolnos¢
przecigzeniowa

Tryb modulacji
Tryb sterowania

Metoda ustawiania
polecenia
uruchomienia
Metoda ustawiania
polecenia predkosci

Rozdzielczos¢
ustawiania predkosci
Precyzja sterowania
predkoscig

Zakres regulacji
predkosci

Czas przyspieszania i
zwalniania
Czestotliwosc
przetaczania

Liczba
Typ

Napiecie: 380V-15% ~ 480V+10%; Czestotliwosc:
+15%

Parametry wyjsciowe
Maksymalne napiecie wyjsciowe rowne napieciu
wejsciowemu

0.5 Hz do 400 Hz
150% znamionowego pradu wyjsciowego przez 60s,
200% znamionowego pradu wyjsciowego przez 2s

Charakterystyka sterowania

PWM 3-fazowe, PWM 2-fazowe

Sterowanie V/f dla statego momentu obrotowego,
sterowanie V/f dla obcigzenia kwadratowego,
sterowanie wektorowe bez PG (sterowanie w
otwartej petli), Oszczedzanie energii

Zacisk zewnetrzny, panel klawiatury lub komunikacja
szeregowa

Ustawienie analogowe, klawiatura, komunikacja
szeregowa, ustawienie predkoéci W GORE/W DOt z
zacisku zewnetrznego

Klawiatura: 0.1 Hz , Ustawienie analogowe:
0.05/50Hz (10bit)

Sterowanie V/f: £2% , Sterowanie wektorowe bez PG
(sterowanie w otwartej petli): +0.2%

Sterowanie V/f 1:40 , Sterowanie wektorowe bez PG
(sterowanie w otwartej petli): 1:200

0-3200.0s

1.5 kHz ~ 12 kHz, automatyczne zmniejszanie
czestotliwosci przetgczania w zaleznosci od
temperatury falownika

Wejscie analogowe
2 kanaty: All, Al2
Napiecie DC lub prad DC

Falownik serii D32

EBMiA.PL
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Maksymalny zakres

All: 0 do 5VDC, 0 do 10VDC, mozliwos¢ odbioru 0.4

wejsciowy do 20mA DC, Al2: 0 do 10VDC lub mozliwos¢
odbioru wejscia sondy PTC
Wyjscie analogowe
Liczba 2 kanaty: AO1, AO2
Typ Napiecie DC lub prad DC
Maksymalny zakres Wyijscie napieciowe: 0 do 10V, Wyjscie pragdowe: 0/4
wejsciowy do 20mA
Wejscie logiczne
Liczba 0.75kW-15kW: LI, LI2, LI3, LI4, LIS, LI6, 18.5kW
(Powyzej): LI, LI2, LI3, LI4, LIS, LI6, LI7, LI8
Typ Source lub Sink
Maksymalny zakres 0-24VDC
wejsciowy
WYyjscie logiczne
Liczba 0.75kW-15kW: wyjscie sygnatu impulsowego (LO-CLO),
wyjscie przekaznikowe 1, 2 (T1A-T1B-T1C, T2A-T2B-
T2C), 18.5kW-500kW: wyjscie sygnatu impulsowego
(LO-CLO), wyjscie przekaznikowe 1, 2 (T1A-T1B-T1C,
T2A-T2B-T2C)
Wyjscie sygnatu OC, czestotliwosc wyjsciowa, prad wyjsciowy,
impulsowego realizacja innych funkcji
Wyjscie T1A-T1C NO, T1B-T1C NC; T2A-T2C NO, T2B-T2C NC;

przekaznikowe

Interfejs
komunikacji
szeregowej

Wyswietlacz

Maksymalna zdolnos¢ tgczeniowa: TIA-T1C/T2A-T2C:
5A @ 250VAC, lub 5A @ 30VDC, T1B-T1C/ T2B-T2C: 3A
@ 250VAC lub 3A @ 30VDC

Interfejs RS485 obstuguje protokdt Modbus.
4-cyfrowy wyswietlacz LED do wyswietlania ustawienia
czestotliwosci, czestotliwosci wyjsciowej, kodu usterki i

ustawiania parametrow itp.

Srodowisko
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Standard

Wysokos¢ nad
poziomem morza

Srodowisko pracy

Wilgotnos¢

Odpornos¢ na
uderzenia
Maksymalny
stopien
Zanieczyszczenia

Stopien ochrony

Metoda chtodzenia
Metoda instalacji

Opracowanie falownika serii D32 jest zgodne z
rygorystycznymi miedzynarodowymi normami i
odpowiednimi zalecanymi normami IEC i EN dla
urzadzen sterujgcych, w szczegdlnosci IEC/EN61800-5-
1iIEC/EN61800-3.

Obnizenie wydajnosci nie jest konieczne, gdy wysokosc¢
nad poziomem morza wynosi 1000m lub mniej
(obnizenie wydajnosci jest konieczne na wysokosciach
powyzej 1000m)

Niezawodna praca w temperaturze od -10 ~ 50°C bez
obnizania parametrow. Po zdjeciu gornej pokrywy
ochronnej, temperatura otoczenia moze wynosic¢ do
+50 °C. Powyzej +50 °C, prad spada 0 2.2% na kazdy
wzrost temperatury o 1 °C. Przechowywanie: -25 ~
70°C

Brak kondensacji pary wodnej lub skraplania w
zakresie 5 ~ 95%, Zgodnie z IEC60068-2-3

15gn przez ciggte 11ms, Zgodnie z IEC/EN60068-2-27

Klasa 2, zgodnie z IEC/EN61800-5-1

Konstrukcja
Gora: IP41 (bez zdejmowania gornej pokrywy
ochronnej). Pozostate czesci: IP20
Wymuszone chtodzenie powietrzem
Montaz nascienny

3.5. Wymiary

Falownik serii D32 EBMiA.PL
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Rysunek 3.4 Wymiary zewnetrzne i montazowe (tréjfazowe 15kW i ponizej)
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Tabela 3.3 Wymiary zewnetrzne i montazowe (tréjfazowe 15kW i ponizej)

Model Wymiary zewnetrzne
(mm) Wymiary montazowe (mm)
H W D (gt.) H1 W1 Otwor
(wys.) (szer.) (rozstaw (rozstaw (Srednica)
pionowy) poziomy)
D32-T3-0R75G / 206 76,5 165 66,5 195 5
1R5P
D32-T3-1R5G / 2R2P
D32-T3-2R2G /3P 262 100 168 90 253 d5

D32-T3-4G / 5R5P

D32-T3-5R5G / 7R5P

D32-T3-7R5G/11P 340 118 214 106 341 D7
D32-T3-11G / 15P

D32-T3-15G / 18R5P

H1
H

W1 | D

Rysunek 3.5 Wymiary zewnetrzne i montazowe (trdjfazowe 18.5kW do 315kW)

Tabela 3.4 Wymiary zewnetrzne i montazowe (tréjfazowe 18.5kW do 315kW)

16
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Model

Wymiary zewnetrzne

(mm)

Wymiary montazowe (mm)

H (wys.)

W
(szer.)

D (gt.)

H1
(rozsta
w
pionow

y)

w1l
(rozstaw
poziomy)

Otwor
(Srednica

)

D32-T3-18R5G /
22P

D32-T3-22G / 30P

335

200

195

321

140

®9

D32-T3-30G / 37P

D32-T3-37G / 45P

410

260

214

396

180

®9

D32-T3-45G / 55P

D32-T3-55G / 75P

560

305

300

543

200

?11

D32-T3-75G / 90P

D32-T3-90G /
110P

D32-T3-110G /
132P

600

310

310

583

240

®11

D32-T3-132G/
160P!

D32-T3-160G /
185P

720

355

345

698

240

®13

D32-T3-185G /
200P’

D32-T3-200G /
220P!

D32-T3-220G'

920

480

390

898

320

®13

D32-T3-250G /
280P?

D32-T3-280G /
315pP?

D32-T3-315G/
355P2

1100

480

405

1078

320

®13

Falownik serii D32
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#1 i #2: Do tych falownikow mozna zamontowac podstawe o tej samej szerokosci
co urzgdzenie, aby stworzy¢ szafe. Wysokos¢ podstawy wynosi 200 mm dla #1 i
300 mm dla #2. Jesli Panstwo lub Panstwa klient zyczycie sobie te podstawe,
prosimy o zaznaczenie tego przy sktadaniu zamowienia.

3 o,
e v @
T
lﬂ!“ﬂE
H1
* 5
" "
N — — 10/
w1 D

Rysunek 3.6 Wymiary zewnetrzne i montazowe (trojfazowe 350kW do 800kW)

Tabela 3.5 Wymiary zewnetrzne i montazowe (tréjfazowe 350kW do 800kW)

Wymiary zewnetrzne (mm) Wymiary montazowe (mm)
Model
w H1 Wi Otwor
H (wys.) D (gt.) (rozstaw |(rozstaw , .
(szer.) . . (Srednica)
pionowy) | poziomy)
D32-T3-355G
D32-T3-400G 1100 650 465 1060 350 o017
D32-T3-500G
D32-T3-560G
D32-T3-630G 2200 1100 800 943 665 D16
D32-T3-710G
D32-T3-800G 2200 1400 800 1100 665 D16
D32-T3-800G
18
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3.6. Codzienna kontrola i konserwacja

Sprzet elektroniczny nie moze by¢ uzywany bez konca. Nawet w normalnym
srodowisku pracy, zmiany charakterystyk lub nieprawidtowe dziatanie wystapig,
jesli przekroczony zostanie jego okres uzytkowania. W celu zapobiegania
problemom z awariami i bezpieczenstwem wynikajgcym ze starzenia sie
komponentow z powodu czynnikow srodowiskowych, takich jak temperatura,
mgfa olejowa, kurz, wibracje i wilgo¢ itp., konieczne jest przeprowadzanie
konserwacji zapobiegawczej, takiej jak codzienna kontrola, okresowe przeglady i
wymiana komponentoéw itp.

Falownik sktada sie z mostka IGBT, uktaddéw scalonych i innych komponentéw
potprzewodnikowych, kondensatoréw, rezystorow i innych komponentow
elektronicznych, a takze wentylatora, przekaznikéw i wielu innych komponentéw.
Jesli wszystkie te komponenty nie dziatajg prawidtowo, niemozliwe jest petne
wykorzystanie funkcji produktu.

Uwaga: Instalacje, podtaczenie przewodow, demontaz i konserwacje urzadzenia
moze wykonywaé wyfgcznie personel posiadajgcy odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia w zakresie instalacji elektrycznych, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami prawa. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate w
wyniku prac wykonanych przez osoby nieuprawnione.

A NIEBEZPIECZENSTWO

« Woyznaczony personel powinien przeprowadza¢ konserwacje zgodnie z
okreslong metoda.

o Przed rozpoczeciem kontroli i konserwacji falownika, odtgczy¢ zasilanie
wszystkich urzadzen i rozpoczgé konserwacje po odczekaniu 10 minut.

o Z wyjatkiem wyznaczonego personelu, zadna inna osoba nie moze
wykonywac¢ konserwacji, inspekcji ani wymiany komponentéw. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia prgdem.

o Wszystkie urzadzenia podfaczac tylko wtedy, gdy zasilanie jest catkowicie
wytgczone. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem.

e Przed przystgpieniem do kontroli, konserwacji i wymiany komponentow
itp. zdjgc¢ zegarek, pierscionek lub inne metalowe przedmioty. Starac sie nie
nosic¢ luznej odziezy, lecz okulary ochronne.
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Tylko wyznaczony personel, zaznajomiony z instalacjg, uruchomieniem i
naprawg, moze wykonywac instalacje, okablowanie, naprawy, kontrole i
wymiane komponentéw.

APRZESTROGA

Prosimy dokreci¢ srube zacisku z okreslonym momentem obrotowym. Jesli
potgczenie przewodow obwodu gtéwnego poluzuje sie, moze dojs¢ do
pozaru z powodu przegrzania w miejscu potgczenia przewodu.

Nie podfgczaé niewtasciwego napiecia do zasilania obwodu gtownego. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem.

Nie dopuszczac do kontaktu materiatow tatwopalnych z falownikiem ani nie
mocowac ich do falownika. W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru.
Prosimy instalowac falownik na metalowych lub innych trudno palnych
przedmiotach.

AOSTRZEZEME

Podczas pracy z ptytami PCB, nalezy sciSle przestrzegac procedur
okreslonych w srodkach ochrony elektrostatycznej (ESD). W przeciwnym
razie obwéd wewnetrzny moze zostac¢ uszkodzony z powodu elektrycznosci
statycznej.
Prosimy postepowacé zgodnie z wytycznymi z niniejszej instrukcji, aby
prawidtowo wymieni¢ wentylator chfodzgcy. Jesli kierunek instalacji jest
nieprawidtowy, funkcja chtodzenia nie bedzie dziata¢, co moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia falownika. Podczas instalacji wentylatora
chtodzgcego w falowniku, upewnic sie, ze strona z etykietg jest skierowana
do gory.
W przypadku falownikow z 2 wentylatorami chtodzacymi, nalezy je
wymienia¢ razem, aby maksymalnie wydtuzy¢ zywotnos¢ produktu.
Nigdy nie demontowaé ani nie instalowac silnika, gdy falownik podaje
napiecie wyjsciowe. W przeciwnym razie falownik moze zosta¢ uszkodzony.
Podczas okablowania obwodu sterowania nie uzywac kabli innych niz
przewody ekranowane. W przeciwnym razie moze to doprowadzi¢ do
nieprawidtowego dziatania falownika. Prosimy uzywac¢ przewodow
ekranowanych i dwuzytowych, a ich ekranowang warstwe podtgczy¢ do
zacisku uziemiajgcego PE falownika.
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Osoby nieposiadajgce odpowiednich kwalifikacji i doswiadczenia nie
powinny wykonywac prac zwigzanych z okablowaniem falownika, aby
zapobiec ryzyku uszkodzenia urzadzenia.

Prosimy nie probowac zmienia¢ obwodu petli. W przeciwnym razie moze
to uszkodzic¢ falownik. Wymagana naprawa nie wchodzi w zakres gwarancji
naszej firmy.

Nie ponosimy odpowiedzialnosci, jesli Panstwa firma lub uzytkownik
koncowy dokona modyfikacji produktu.

Po zakonczeniu okablowania falownika z innym urzadzeniem, upewnic sie,
ze wszystkie pofgczenia sg wykonane prawidtowo. W przeciwnym razie
moze to uszkodzic falownik.

Prosimy wykona¢ okablowanie zgodnie z prawidtowg kolejnoscig faz.
Niezgodnosc kolejnosci faz moze spowodowac odwrotny kierunek obrotéw
silnika.

Podtgczyc¢ zaciski wyjsciowe U, V i W falownika odpowiednio do zaciskow
wejsciowych U, Vi W silnika. W tym momencie upewnic sie, ze kolejnosc
faz zaciskow silnika i zaciskow falownika jest zgodna.

Majac na uwadze zywotnos¢ wewnetrznego styku przekaznika i
kondensatora elektrolitycznego, upewnic sie, ze maksymalna czestotliwos¢
wigczania i wytgczania zasilania nie przekracza raz na 30 minut.

W miare mozliwosci wykonywac uruchamianie i zatrzymywanie silnika
zgodnie z operacjg uruchamiania/zatrzymywania falownika.

Nie probowaé¢ obstugiwac uszkodzonego urzadzenia, aby unikngc
pogtebiania uszkodzen. Jesli falownik ma widoczne uszkodzenia lub brakuje
jakiegos komponentu, nie nalezy go podtgczac ani obstugiwac.

3.6.1. Codzienna kontrola

3.6.1.1. Rutynowa kontrola

Zakres rutynowej kontroli:

Czy sruby zaciskow sterujgcych sg poluzowane. Uzy¢ wkretaka o
odpowiednim rozmiarze do ich dokrecenia.

Czy nie ma stabego kontaktu na zaciskach obwodu gtéwnego i czy nie ma
Sladow przegrzania w miejscu potgczenia kabli lub szyn miedzianych oraz
na srubach.
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« Czy kable zasilajace i kable sterujgce nie sg uszkodzone, zwtaszcza czy nie
ma sladéw pekniec i przecie¢ na zewnetrznych warstwach izolacyjnych.

o Czy pofaczenie kabla zasilajgcego z koncéwkami zaciskanymi na zimno nie
jest luzne i czy (tasma) w miejscu potgczenia nie starzeje sie lub nie
odpada.

» Dokfadnie oczyscic kurz z ptytek PCB i kanatu wentylacyjnego. Podczas
czyszczenia nalezy stosowac srodki antystatyczne.

o Przed przeprowadzeniem testu izolacji falownika, nalezy najpierw
odtaczyc¢ wszystkie przewody tgczace falownik z zasilaniem i falownik z
silnikiem, nastepnie niezawodnie zewrzec¢ wszystkie zaciski wejsciowe i
wyjsciowe obwodu gtdwnego przewodem przewodzgcym, a nastepnie
przeprowadzic test uziemienia.

« UzyC odpowiedniego miernika rezystancji izolacji 500 V (lub
odpowiadajacej pozycji zakresu napiecia w przyrzadzie do testu izolacji)
do wykonania testu izolacji. Nie uzywac uszkodzonego przyrzadu; surowo
zabrania sie wykonywania testu izolacji doziemnej przez podtgczenie tylko
jednego zacisku obwodu gtéwnego, w przeciwnym razie istnieje ryzyko
uszkodzenia falownika.

« Nigdy nie przeprowadzac testu izolacji na zaciskach sterujgcych. W
przeciwnym razie moze to uszkodzi¢ falownik. Po teécie NALEZY ZAWSZE
odtgczy¢ wszystkie przewody przewodzgce, ktdre zwierajg wszystkie
zaciski obwodu gtéwnego.

o Przed przeprowadzeniem testu izolacji silnika, nalezy odtgczy¢ wszystkie
przewody przewodzgce miedzy silnikiem a falownikiem, a nastepnie
przeprowadzic test indywidualnie na silniku. W przeciwnym razie istnieje
ryzyko uszkodzenia falownika.

o Punkty rutynowej kontroli naszych falownikdw przedstawiono w tabeli
2.6. Aby uniknaC pogorszenia funkcji falownika i uszkodzenia produktu,
prosimy codziennie potwierdzaé nastepujace elementy.

Tabela 3.6 Tabela pozycji codziennej kontroli

Obiekt Gtéwne punkty Kryteria oceny Okres Sposdb
inspekcji inspekcji inspekc;ji
Temperatura
otoczenia nizsza niz
Temperaturai  55°C. W przeciwnym
wilgotnos¢ razie falownik Zawsze

powinien pracowac
22
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Srodowisko
pracy

Falownik

Silnik

Falownik serii D32

Pyt, opary i
wycieki

(kapigca woda)

Gaz

Wibracje

Odprowadzanie

ciepta i
generowanie
ciepta

Hatas

Wibracje

Generowanie

ciepfa

Hatas

Gtéwne punkty

inspekc;ji

z obnizonymi
parametrami.
Wilgotnos¢ zgodna z
wymaganiami
srodowiska.

Brak kurzu, $ladéw
wycieku wody lub
rosy.

Brak
nieprawidtowego
koloru lub zapachu.
Ptynna praca bez
wibracji.
Wentylator pracuje
normalnie z
normalng
predkoscig wiatru i
objetoscig
powietrza, bez
nieprawidtowego
generowania ciepfta.
Brak
nieprawidtowego
hatasu.

Brak
nieprawidtowych
wibracji i hatasu.
Brak
nieprawidtowego
generowania ciepfta.
Brak
nieprawidtowego
hatasu.

Kryteria oceny

/awsze

/awsze

/awsze

/awsze

/awsze

/awsze

Zawsze

Zawsze

Okres

Termometr
punktowy i
higrometr

Obserwacja

Obserwacja i
wech

Ogolna
obserwacja

Termometr
punktowy i
ogolna

obserwacja

Stuchanie

Ogodlna
obserwacja i
stuchanie
Termometr
punktowy

Stuchanie

Sposob
inspekc;ji

EBMiA.PL
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Napiecie

wejsciowe

zasilania
Parametry  Napiecie
stanu wyjsciowe
pracy falownika

Prad wyjsciowy
falownika

Temperatura
wewnetrzna

3.6.2. Okresowa kontrola

Zgodnie z Zawsze
wymaganiami
specyfikacji.
Zgodnie z
wymaganiami
specyfikacji.

/awsze

Zgodnie z Zawsze
wymaganiami

specyfikacji.

Wzrost temperatury Zawsze

<40°C.

Woltomierz

Woltomierz
typu
prostownikow
ego
Amperomierz

Termometr
punktowy

Punkty okresowej kontroli naszych falownikow przedstawiono w tabeli 3.7.
Zazwyczaj najlepiej jest przeprowadzac okresowg kontrole co 3 lub 6 miesiecy. W
praktyce, prosimy okresli¢ rzeczywistg czestotliwos¢ kontroli w potgczeniu z
warunkami zastosowania falownika i srodowiskiem pracy. Okresowa kontrola
pomaga zapobiegac pogorszeniu wydajnosci i uszkodzeniu produktu.

Tabela 3.7 Tabela pozycji okresowej kontroli

Elementy kontrolne

Wykonaé pomiar megaomomierzem
(miedzy zaciskami obwodu gtéwnego

Tresc inspekcji

Obwad gtéwny

dokrecenie).

a zaciskami uziemiajgcymi).

Czy elementy nie sg odbarwione z

powodu przegrzania lub starzenia.

Cate urzadzenie

Falownik serii D32

Czy nie ma uszkodzen lub
odksztatcen elementéw.

Dziatania w przypadku usterki

Podja¢ odpowiednie srodki (np.

Wymieni¢ uszkodzony element.

Jesli uszkodzone miejsce nie moze
by¢ naprawione lub wymienione,

wymienic¢ caty falownik. <br> *
Potwierdzi¢, ze drzwi szafy
sterowniczej zawierajgcej falownik
sg szczelnie zamkniete. Jesli
czyszczenie jest trudne, prosze
wymienic silnie zabrudzong czesé.
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Przewody i
okablowanie

Listwa zaciskowa

Stycznik
elektromagnetyczny
i przekaznik

Rezystor hamujacy
(opcjonalny)

Kondensator
elektrolityczny

Dioda i IGBT

Kontrola dziatania

Cate urzadzenie

Czy nie ma brudu, smieci lub kurzu.

Czy przewody i potgczenia nie sg
odbarwione, uszkodzone lub
postarzate z powodu przegrzania.

Czy nie ma przerwan, peknie¢ lub
odbarwien izolacji przewoddéw.

Czy nie ma przetaré, uszkodzen lub
poluzowan w zaciskach
potgczeniowych.

Czy podczas pracy nie ma
nieprawidtowego hatasu.

Czy nie ma starzenia sie lub peknieé
izolacji przewodu cewki z powodu
przegrzania.

Czy izolator nie jest odbarwiony z
powodu przegrzania.

Czy nie ma wycieku elektrolitu,
odbarwienia lub pekniec.

Czy zawor bezpieczenstwa nie jest
odstoniety i czy kondensator nie jest
spuchniety lub pekniety, albo czy nie
ma wycieku elektrolitu.

Czy nie ma $mieci lub kurzu.

Silnik
Czy wibracje i hatas pracy nie sg
wyraznie nieprawidtowe.

Obwdd sterowania

Czy nie ma przetaré, uszkodzen lub
nieprawidtowych potaczen w
zaciskach przyfaczeniowych.

Czy sruby nie jest poluzowane.

Falownik serii D32

Czyscic sprezonym powietrzem.
(Cisnienie: 39.2 x 10M4 ~ 58.8 x
1074 Pa

Wymieni¢ uszkodzone przewody.

Jesli Sruba lub zacisk zostanie
uszkodzony podczas dokrecania,
wymienic go.

Sprawdzi¢ napiecie cewki
odpowiednio w dwdch sytuacjach:
gdy napiecie przekracza lub nie
przekracza wartosci referencyjnej.
Wymienic¢ uszkodzony stycznik
elektromagnetyczny, przekaznik
lub ptytke PCB.

Lekkie odbarwienie nie jest
nieprawidtowe.

W przypadku wykrycia
odbarwienia, sprawdzié, czy
okablowanie nie jest wadliwe.

Jesli uszkodzone miejsce nie moze
by¢ naprawione lub wymienione,
wymienic caty falownik.

Czysci¢ sprezonym powietrzem.
(Cisnienie: 39.2 x 1074 ~ 58.8 x
1074 Pa)

Zatrzymac silnik i skontaktowac sie
z wyspecjalizowanym personelem
serwisowym.

Jesli sSruba lub zacisk zostanie
uszkodzony podczas dokrecania,
wymienic go.

Jesli naprawa lub wymiana
zaciskéw ptytki PCB jest
niemozliwa, wymienic¢ ptytke PCB
falownika.
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Jesli ptytki PCB nie mozna
wyczyscic sciereczky antystatyczng

PCB Czy nie ma nieprawidtowego lub sSrodkiem do usuwania kurzu,
zapachu, odbarwien, silnej korozji, = wymienic j3.
czy ztacza sg prawidtowo Ponownie zamontowac ztacza.
zamontowane oraz czy nie ma kurzu  Nje stosowaé rozpuszczalnikéw na
i mgty olejowej. ptytce PCB.

Czyscic¢ smieci i kurz sprezonym
powietrzem. (Ci$nienie: 39.2 x
1074 ~ 58.8 x 1074 Pa)
Jesli uszkodzone miejsce nie moze
by¢ naprawione lub wymienione,
wymienic¢ caty falownik.
System chlodzenia
Czy nie ma nieprawidtowego hatasu i

wibracji w silniku wentylatora Oczyscié¢ lub wymienié wentylator
Wentylator chtodzacego. chtodzacy.
chtodzacy Czy nie ma uszkodzonych lub
brakujacych topatek.

Czyscic¢ smieci i kurz sprezonym
Radiator Czy nie ma $mieci, kurzu lub brudu. powietrzem. (Cisnienie: 39.2 x
1074 ~ 58.8 x 1074 Pa)

Czy wlot i wylot powietrza nie sg *Usungc przeszkody i kurz.
Otwory zablokowane lub czy nie ma
wentylacyjne przyczepionych obcych ciat.

Wyswietlacz
W przypadku usterki LED lub

Czy wskazania LED s3g prawidtowe. klawiszy operacyjnych,
Panel klawiatury skontaktowac sie z naszymi
dystrybutorami lub biurami
sprzedazy.
Czy czes$¢ operacyjna nie jest Wyczyscidé.

zanieczyszczona.

3.6.3. Konserwacja
3.6.3.1. Norma wymiany komponentéw

Aby zapewnic niezawodng prace falownika, oprécz okresowej konserwacji, nalezy
okresowo wymienia¢ nastepujgce elementy wewnetrzne: komponenty
podlegajgce dtugotrwatemu zuzyciu mechanicznemu, wszystkie wentylatory
chtodzagce oraz kondensator filtrujgcy obwodu gtéwnego uzywany do
magazynowania i wymiany energii. W przypadku normalnego, ciggtego
uzytkowania, wymienia¢ zgodnie z ponizszg tabelg. Prosimy réwniez wzig¢ pod
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uwage konkretng sytuacje, taka jak Srodowisko aplikacji, sytuacja obcigzenia i stan
falownika itp.

Tabela 3.8 Odniesienie do zywotnosci gtéwnych komponentdéw falownika

Nazwa komponentu Czas uzytkowania
Wentylator 30 000 ~ 40 000 godzin
Kondensator elektrolityczny 40 000 ~ 50 000 godzin
Przekazniki RA-RB-RC Ok. 100 000 razy

3.6.3.2. Przechowywanie i zabezpieczanie

Po zakupie falownika, jesli nie zostanie on natychmiast wprowadzony do uzytku i
ma by¢ przechowywany krotko lub dfugo, nalezy postepowac zgodnie z
nastepujgcymi instrukcjami:

Przechowywac falownik w miejscach o zakresie temperatur okreslonym
norma, bez wilgoci, kurzu i pytu metalowego, ale z dobrg wentylacja.

Jesli falownik nie byt uzywany dfuzej niz 1 rok, nalezy przeprowadzic¢
eksperyment tadowania, aby przywrdci¢ wtfasciwosci kondensatora
filtrujgcego obwodu gtéwnego wewnatrz falownika. Podczas tadowania,
powoli podnosi¢ napiecie wejsciowe za pomocga regulatora napiecia do
znamionowego napiecia wejsciowego. Czas wigczenia powinien wynosic
ponad 1-2 godziny. Powyzszy eksperyment powinien by¢ wykonywany co
najmniej raz w roku.

Nie przeprowadza¢ dowolnie testu wytrzymatosci napieciowej. W
przeciwnym razie skroci to zywotnos¢ falownika. W przypadku testu
izolacji, sugeruje sie wykonanie pomiaru miernikiem rezystancji izolacji 500
V przed testem. Rezystancja izolacji nie powinna by¢ nizsza niz 4MQ.

Tabela 3.9 Srodowisko przechowywania

Charakterystyka Wymaganie Uwaga

Srodowiska

Temperatura powinna by¢
< 30°C dla dtugotrwatego
przechowywania w
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Temperatura -25°C~+70°C przypadku pogorszenia

otoczenia wtasciwosci kondensatora.
Unika¢ srodowiska
sprzyjajgcego roszeniu |
zamarzaniu, wynikajacego
z drastycznych zmian

temperatury.

Wilgotnosc 5~95% bez kondensacji lub
wzgledna kapigcej wody

Brak bezposredniego

nastonecznienia, kurzu, Zastosowac folie z
Srodowisko gazow korozyjnych, gazéw tworzywa sztucznego do
przechowywania tatwopalnych, oleju, opardéw, uszczelnienia i Srodek

gazow, kapigcej wody i osuszajacy itp.

wibracji, oraz niska zawartos¢

soli.

3.6.3.3. Pomiari ocena

Podczas pomiaru pradu zwyktym miernikiem cegowym, wystepuje nierownowaga
pragdu po stronie wejsciowej. Odchylenie w zakresie 50% jest normalne. Jesli
odchylenie wynosi 70%, nalezy powiadomi¢ producenta w celu wymiany mostka
prostowniczego lub sprawdzi¢, czy odchylenie napiecia 3-fazowego przekracza 5
V. Zazwyczaj do pomiaru napiecia 3-fazowego uzywa sie miernika uniwersalnego.
Ze wzgledu na zaktdcenia czestotliwosci nosnej, odczyty nie sg doktadne i moga
by¢ uzywane jedynie jako punkt odniesienia. Napiecie wyjsciowe nie powinno by¢
wyzsze niz wartos¢ skuteczna napiecia po stronie wejsciowej. Jesli napiecie
przekracza te wartos¢, oznacza to, ze miernik uniwersalny jest zaktdcany, a
wyjscie nie jest nieprawidfowe.
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4. INSTALACJA | OKABLOWANIE

4.1. Instalacja falownika

ANIEBEZPIECZENSTWO

e Prosimy instalowac¢ falownik na metalowych lub innych niepalnych
materiatach. W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru.

o Nie umieszcza¢ materiatow tatwopalnych w poblizu, aby unikngé¢ ryzyka
pozaru.

« Nie instalowa¢ falownika w srodowisku z gazami wybuchowymi. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko wybuchu.

APRZESTROGA

o Podczas transportu nalezy trzymac falownik za spod. W przeciwnym razie
istnieje ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia falownika w przypadku
upadku urzadzenia.

o Podczas instalacji nalezy wzig¢ pod uwage nosnos¢ platformy. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko obrazen lub uszkodzenia falownika w
przypadku upadku urzadzenia.

e Prosimy instalowaé¢ falownik w bezpiecznym miejscu o mniejszych
wibracjach, z dala od bezposredniego Swiatta stonecznego i rozpryskéw
wody.

e Prosimy zapewni¢ odpowiednig wydajnos¢ radiatora podczas instalacji
dwaoch lub wiecej falownikow w jednej szafie.

Nie dopuszczaé, aby mate czesci zewnetrzne, takie jak Sruby, podktadki lub
metalowe prety, wpadaty do wnetrza falownika. W przeciwnym razie istnieje
ryzyko pozaru i uszkodzenia falownika.

4.2. Srodowisko instalacji
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Srodowisko instalacji jest bardzo wazne dla petnego wykorzystania wydajnosci
falownika i utrzymania jego funkcji przez dfugi czas. Prosimy zainstalowac
falownik w srodowisku wskazanym w ponizszej tabeli.

Warunki
sSrodowiskowe
Miejsce instalacji

Temperatura
otoczenia

Wilgotnosé

Temperatura
przechowywania

Srodowisko

Wysokos¢
Odpornos¢ na
wibracje

Kierunek instalacji

Tabela 4.1 Srodowisko instalacji falownika

Opis

W pomieszczeniach
* -15kW i ponizej: -10°C ~ +50°C
* 18.5kW i powyzej: -10°C ~ +40°C
* W celu zwigkszenia niezawodnosci urzadzenia, prosze uzywac
falownika w miejscu, gdzie nie wystepuja drastyczne zmiany
temperatury.
* Gdy falownik jest uzywany w zamknigtej przestrzenti, takiej jak
szafa sterownicza, prosz¢ uzywaé wentylatora lub klimatyzatora do
chlodzenia, w przypadku gdy temperatura wewnatrz przekroczy
temperatur¢ otoczenia.
* Unika¢ zamarzania w falowniku.
* Ponizej 95% RH
* Unikac¢ skraplania si¢ rosy w falowniku
*-25°C ~ +70°C

Falownik powinien by¢ montowany w nastepujacych miejscach,
gdzie:

* Nie ma mgly olejowej, gazow korozyjnych, gazow tatwopalnych
ani pytu;

* Nie jest fatwo, aby proszek metaliczny, olej, woda lub inne obce
substancje dostaly si¢ do wnetrza falownika (NIE WOLNO
montowac falownika na drewnie lub innym fatwopalnym materiale);
* Nie ma materialow radioaktywnych i fatwopalnych obiektow;

* Nie ma szkodliwych gazow i1 cieczy;

» Wystepuje niewielka korozja solna;

* Nie ma bezposredniego nastonecznienia.

1000m lub ponizej

<5.9 m/s?

NALEZY instalowa¢ falownik w pozycji pionowej, aby nie
zmniejsza¢ efektu chtodzenia falownika.

Instrukcja pozycji instalacji falownika NALEZY ZAWSZE instalowa¢ falownik w
pozycji pionowej, jak pokazano na ponizszym Rysunku 3.1, aby nie zmniejszaé
efektu chtodzenia falownika.
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Rysunek 4.1 Kierunek instalacji falownika

A — Instalacja pionowa B — Instalacja pozioma C — Instalacja poprzeczna

Prawidtowa instalacja Nieprawidtowa instalacja Nieprawidtowa instalacja

Podczas instalacji pojedynczego falownika, nalezy bezwzglednie przestrzegac
instrukcji instalacji pokazanej na Rysunku 4.2, aby zapewni¢ przestrzen
wentylacyjng i okablowanie niezbedne dla falownika. Prosze trzymac tyt falownika
blisko Sciany i zamontowac falownik. W ten sposdb powietrze chtodzgce wokot
zeberek radiatora swobodnie sie porusza, zapewniajgc efekt chtodzenia.

Przestrzen instalacyjna falownika (pojedynczy falownik)
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Horizontal (left to right) space Wertical (up to down) space
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A — Distance over 30mm B — Ventilation direction C — Distance over 100mm

Rysunek 4.2 Odstepy i odlegtosci instalacyjne dla pojedynczego falownika

Przestrzen pozioma (od lewej do prawej) | Przestrzen pionowa (od géry do dotu)
A — Odlegtosé powyzej 30 mm | B — Kierunek wentylacji C — Odlegtos¢ powyzej
100 mm

W przypadku instalacji wiecej niz jednego falownika wewnatrz szafy sterowniczej,
zazwyczaj stosuje sie montaz obok siebie. Szafa jest wyposazona w wilot
powietrza, wylot powietrza oraz specjalny wentylator chtodzacy. Patrz Rysunek
4.3. W przypadku instalacji pionowej, miedzy falownikami nalezy zainstalowac
separatory kierujgce przeptyw powietrza, aby osiggnac lepszy efekt rozpraszania
ciepta.

Przestrzen instalacyjna falownika (montaz obok siebie)

Horizontal (left to right) space Vertical (up to down) space

=20mm
L A ﬂ B
—
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a@DE L p
e 3 et ‘ N
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A — Distance over 30mm B — Distance over 100mm C — Ventilation direction
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Przestrzen pozioma (od lewej do prawej) | Przestrzen pionowa (od gory do dotu)
A — Odlegtos¢ powyzej 30 mm | B — Odlegtos¢ powyzej 100 mm C — Kierunek
wentylacji

Rysunek 4.3 Odstepy i odlegtosci instalacyjne dla wielu falownikéw

4.2.1. Metoda instalacji falownika

« Nalezy zapoznac sie z Rysunkiem 4.4 w celu potwierdzenia rozmieszczenia
otworédw montazowych na falowniku.

o Zamocowac gorne sruby falownika. Nalezy upewni¢ sie, aby nie dokrecac

ich mocno, ale pozostawi¢ kilkumilimetrowg przestrzen w celu utatwienia
zamocowania dolnych $rub.

o Zamocowac dolne sruby i mocno dokreci¢ wszystkie Sruby.

—

Rysunek 4.4 Metoda instalacji falownika

4.3. Okablowanie falownika
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AOSTRZEZENlE

Przed podtgczeniem falownika nalezy upewnic sie, ze zasilanie wejsciowe
jest catkowicie odtgczone. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia
pragdem elektrycznym.

o Tylko wykwalifikowany personel techniczny moze wykonywac
okablowanie, w przypadku ryzyka porazenia prgdem elektrycznym.

o Zacisk uziemiajgcy PE musi by¢ prawidtowo uziemiony w przypadku ryzyka
porazenia pragdem elektrycznym.

o Nie dotyka¢ bezposrednio zaciskéw okablowania rekg i nigdy nie
dopuszcza¢, aby przewod wyjsciowy dotykat obudowy falownika. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.

o Nie podtaczac zasilania do zaciskow wyjsciowych U, V i W w przypadku

uszkodzenia falownika.

APRZESTROGA

o Prosze potwierdzi¢, czy napiecie zasilania gtownego obwodu AC jest zgodne
z napieciem znamionowym falownika. W przeciwnym razie istnieje ryzyko
pozaru i obrazen ciafa.

e Prosze prawidtowo dobra¢ odpowiedni przekroj przewodu zgodnie z
poziomem mocy, W przeciwnym razie moze to spowodowac wypadek.

« Nie podtaczac¢ zasilania wejsciowego do zaciskdw wyjsciowych U, V, W
falownika, w przeciwnym razie zniszczy to naped.

e Prosze zwrdci¢ uwage na kierunek obrotéw silnika podczas podtgczania
zaciskow wyjsciowych U, V, W.

o Nalezy przestrzega¢ norm bezpieczenstwa i norm EMC podczas
okablowania, w przeciwnym razie moze to spowodowac wypadek.

o Prosze prawidtowo podtgczy¢ rezystory hamujgce zgodnie ze schematem.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru.

o Nie podtgczac sygnatu AC 220V do innych zaciskow sterujgcych niz T1A-
T1B-T1C lub T2A-T2B-T2C, w przeciwnym razie spowoduje to uszkodzenie.

Schemat okablowania do podstawowej obstugi
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Prosze zapoznac sie z Rysunkiem 4.5 w celu podtgczenia falownika. Aby uruchomic
silnik, gdy falownik jest obstugiwany z panelu klawiaturowego, nalezy wykonac
jedynie okablowanie obwodu gtownego.

brezking resistor

circuit breaker PA/+ | r3 1 :
ume & S
] T oumut L1E
— ) VT2 G- D ouiL
AC three phase - 1 i l reactor | i i
i“U‘UtFJ'I:I'N\II";‘:T_:j = WITA @ - @) ) L -
wRly e G Ao b S ol ‘
[ Qe p—7
I | A W
logic input 1,— 'Ji '|I1 I"—” ‘Tr:g ! relay output 1
—\4—]1—‘1
logic input2 — j! ! I.uz TicL—
s i i 1 i I ¥ 0
logicinputd— 1, )} | .. T2A —/—11:
ro ] | ] | 14
logic input 4 — | | ! I| L Ll e} relay output 1
logic input 5 — !y b J 0
b—t—ous
legic inpul 6 f il ILIS
ool l pulse output
|
Y
analog input D _,r":' o A2
i ]l ov - analog output
Y sl
T | I
LI_I:___.LF ! .AH
I_ RS485+
MODBUS  RJ45 I RS485~ m i shielded wire
| RS

agv o _i/iL shielded twisted=pair wire
MODBUS terminal

(a) Podstawowy schemat okablowania dla mocy 15kW i nizszych
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Shart breaking
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AC three phase _{ Y input ]; reactor
input power T reactor'o W (Gl & =
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logic input 2 — ! i [ LI2 T1C &
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'thc L 3 ’ qu8 T2C I
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_ E 3"/‘ Eﬁ ov AOQ2 l,—m—u-ol o
RS485+

A |'! i shielded wire
MODBU J45 =
apRus B :l Fiddiar 24V 0 "!’n' shielded twisted-pair wire

MODBUS terminal

(b) Podstawowy schemat okablowania dla mocy 18.5kW i wyzszych
Rysunek 4.5 Podstawowy schemat okablowania falownika

1. Wejsciowy sygnat napieciowy lub pragdowy mozna wybraé za pomoca All.
Typ sygnatu wejsciowego mozna ustawi¢ za pomocg przetgcznika DIP S3 na
ptycie sterujgce;.

2. Prawidtowe podtgczenie musi by¢ zachowane, gdy wymagany jest
zewnetrzny rezystor hamujacy.

3. Na schemacie ,©” oznacza zacisk obwodu gtdwnego, a ,0” oznacza zacisk
sterujgcy.
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Okablowanie obwodu gtéwnego

Rozmieszczenie zaciskdw obwodu gtownego przedstawiono na Rysunku 4.6.

—— —
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(a)zaciski obwodu gtéwnego (0.75~3kW) (b) zaciski obwodu gtéwnego (4~7.5kW)

(c) zaciski obwodu gtéwnego (11~15kW) (d) zaciski obwodu gtéwnego (18.5kW i 22kW)

37

Falownik serii D32 EBMiA.PL



I |
(=] = [
fe @H@$ HBEIERES
Wlw R|Ss | T|U[V[W
PONER | WOTOR
o &o
[ [ 1 r1| [ M

(e) zaciski obwodu gtéwnego (30kW i 37kW) (f) zaciski obwodu gtéwnego (45-55kW)
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(g) zaciski obwodu gtéwnego (75-110kW)

Il M

(i) zaciski obwodu gtéwnego (185-220kW) (j) zaciski obwodu gtéwnego (250-315kW)
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(k) zaciski obwodu gtéwnego (350-500kW)

(1) zaciski obwodu gtéwnego (560-800kW)

Rysunek 4.6 Schemat zaciskéw obwodu gtéwnego falownika

Tabela 4.2 Opis zaciskdw obwodu gtéwnego

Kod
zacisku
R/L1
S/L2
T/L3

s <c

+
4
1

PA/+

PA/+, +

e

Zacisk

Zasilanie wejsciowe dla
obwodu gtéwnego

Wyjscie falownika

Zacisk szyny DC

Podtgczenie rezystora
hamujgcego
Wejscie zasilania DC

Uziemienie

Falownik serii D32

Funkcja

3-fazowe, wejscie zasilania AC, 380V,
50Hz/60Hz

Zacisk do podtgczenia do silnika

Zacisk szyny DC, podfaczy¢ do jednostki
hamujacej itp. ,+” to dodatni zacisk
szyny DC, ,,-” to ujemny zacisk.

Zacisk do podtgczenia rezystora
hamujgcego

PA (+) to dodatni zacisk wejscia zasilania
DC, PC to zacisk ujemny.

Zacisk uziemiajacy. Poziom 400V:
rezystancja uziemienia wynosi 4Q lub
mniej.
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4.3.1. Okablowanie obwodu sterujacego

=

1A T1B T1C[TZA T28 TZCAI_AIZ ADTADZ 10V 485+

@

@

LO CLO OV TLI1 LIZ LIS TLi4 LIS LIG [24Y OV 4

(a) zaciski sterujgce (15kW i ponizej)

T o Tl il LI I} LE é 1r LE P

(b) zaciski sterujace (18.5kW i wyzej)

Rysunek 4.7 Schemat zaciskdw obwodu sterujacego falownika

Tabela 4.3 Opis funkcji zaciskdw sterujacych

Symbol  Element

Funkcja

oV Wspdlny zacisk obwodu sterujgcego

5V Napiecie wyjsciowe 5V
(18.5kW i powyzej)

10V Napiecie wyjsciowe
10V (15kW i ponizej)

24V Napiecie wyjsciowe
24V

Analogowe wejscie

napieciowe/pragdowe

lub programowalne
All wejscie logiczne

Falownik serii D32

Powszechnie uzywane jako napiecie
zasilajgce dla zewnetrznego
potencjometru.

Maksymalny prad: 10mA
Doktadnosé¢: +5%

Powszechnie uzywane jako napiecie
zasilajgce dla zewnetrznego
potencjometru.

Maksymalny prad: 10mA
Doktadnosé: £5%

Powszechnie uzywane jako napiecie
zasilajgce zacisku wejscia logicznego.
Maksymalny prad: 100mA
Doktadnosé: £20%

WWielofunkcyjne programowalne wejscie

analogowe:
Doktadnosé: 10 bitow

Analogowe wejscie napieciowe: 0~ +5V

lubO~+10V
Analogowe wejscie prgdowe: 420 mA
Zmieniajac ustawienia parametrow, All

EBMiA.PL



Al2

LI1~LI8

AO1

AO2

LO

CLO

Analogowe wejscie
napieciowe lub
programowalne
wejscie logiczne

Programowalne
wejscia logiczne

Analogowe wyjscie
napieciowe/pradowe 1
Analogowe wyjscie
napieciowe/pragdowe 2
Kolektor wyjscia
impulsowego

Emiter wyjscia
impulsowego

Falownik serii D32

moze by¢ rowniez uzywane jako
programowalne wejscie logiczne. W takim
przypadku nalezy dodac rezystor
(4.7kQ10kQ,

Poprzez zmiane ustawien parametrow,
terminal All moze by¢ réwniez uzyty jako
programowalny zacisk wejscia logicznego.
Aby to osiggnac, nalezy dodac rezystor
(4.7kQ~10kQ), 1/2W) pomiedzy 24V a All;
Oraz przestawic przetacznik DIP All w
pozycje 10V. Pokazano na Rysunku 4.8.
Analogowe wejscie napieciowe:
Doktadnosé: 10 bitow

Maksymalny zakres: 0 ~ +10 V Zmieniajac
ustawienia parametréw, Al2 moze byc
rowniez uzywane jako programowalne
wejscie logiczne. W takim przypadku nalezy
dodacd rezystor (4.7kQ~10kQ, 1/2W)
miedzy 24V a Al2; oraz przesungc
przetgcznik DIP VIA do pozycji 10V. Metoda
potgczenia odnosi sie do Al1l.

Zasilanie +24 'V

Logika dodatnia (source): napiecie portu <
5V, wejscie nieaktywne (WYt.), napiecie
portu > 11V, wejscie aktywne (Wt.);
Logika ujemna (sink): napiecie portu > 16 V
wejscie nieaktywne (WYt.), napiecie portu
< 10V wejscie aktywne (Wt.);

Schemat potgczen wejscia logicznego
odnosi sie do Rysunku 4.9.

Analogowe wyjscie napieciowe: 0~ +10 V
Analogowe wyjscie prgdowe: x ~ 20 mA
Analogowe wyjscie napieciowe: 0~ +10V
Analogowe wyjscie prgdowe: x ~ 20 mA

Maksymalny prad: 100mA
Maksymalne napiecie: 30V
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T1A

T1B

T1C

T2A

T2B

T2C

RJ45

485+/-

Przekaznik 1 — Styk
normalnie otwarty
(NO)

Przekaznik 1 — Styk
normalnie zamkniety
(NC)

Przekaznik 1 — Styki
wspolne

Przekaznik 2 — Styk
normalnie otwarty
(NO)

Przekaznik 2 — Styk
normalnie zamkniety
(NC)

Przekaznik 2 — Styki
wspolne

Port komunikacyjny
RS485

Port komunikacyjny
RS485

24V All

T

4 TkQ~10ka, 1°2W

(a) Positive Logic — source

(a) Logika dodatnia — zrédto

Falownik serii D32

Najwieksza zdolnosc¢ tgczeniowa:
T1A-T1C: 5A @ 250VAC, 5A @ 30VDC
T1B-T1C: 3A @ 250VAC, 3A @ 30VDC

Najwieksza zdolnosc tgczeniowa:
T2A-T2C: 5A @ 250VAC, 5A @ 30VDC
T2B-T2C: 3A @ 250VAC, 3A @ 30VDC

4. pin to dodatni port sygnatu réznicowego

RS485, 5. pin to ujemny port sygnatu
réznicowego RS485.

Zacisk + to dodatni port sygnatu
roznicowego RS485, Zacisk - to ujemny
port sygnatu réznicowego RS485.

oay Al oV

Yy £y

4 7k Q~10kQ, 12W

(b) Negative Logic — sink

(b) Logika ujemna — odbiornik

EBMiA.PL
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AC Drive AC Drive

:; - o o = — o o = >
[ = = = — — — — — o
—{) O — O — O ——
k
(c) Paositive Logic — source (d) Negative Logic — sink
(c) Logika dodatnia — Zzrdodto (d) Logika ujemna — odbiornik

Rysunek 4.8 Schemat okablowania, gdy Al1l jest zaciskiem wejscia logicznego

Falownik serii D32 EBMiA.PL
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5. PODSTAWOWA OBStUGA | URUCHOMIENIE PROBNE
5.1. Wyglad panelu sterowania

Uzytkownik tej serii przemiennikow czestotliwosci moze wykonywac roézne
operacje za posrednictwem panelu sterowania, W tym
uruchomienie/zatrzymanie, wyswietlanie réznych danych, ustawianie wartosci
parametrow, wyswietlanie i resetowanie awarii itp. Ponizej znajduje sie opis
panelu sterowania.

1) =

Rysunek 5.1 Kazda cze$¢ panelu sterowania

Tabela 5.1 Opis i funkcja kazdej czesci panelu sterowania

Lp. Oznaczenie Symbol Funkcja

1  Obszar —— Wykorzystuje siedmiosegmentowy
wyswietlania wyswietlacz cyfrowy LED do wyswietlania
danych 1 parametréw funkcji, ustawionych

wartosci itp.
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10

11

12

13

14

15

Obszar
wyswietlania
danych 2

Wskaznik stanu  RUN

pracy

Wskaznik stanu  REV

rewersu

Wskaznik stanu  LOC

lokalnego

Wskaznik stanu = ALM

awarii

Wskaznik %

jednostki

Tryb MODE

Wyjscie ESC

Jog reset JOG

Uruchom RUN

Enter ENTER

Gora A

Dot v

Stop/reset STOP/RESET
Falownik serii D32

Wyswietla wartosci monitorowane za
pomocg siedmiosegmentowego
wyswietlacza LED.

Swieci: Polecenie pracy i ustawienie
czestotliwosci sg wazne, a wyjscie
falownika jest prawidtowe;

Miga: Polecenie pracy jest wazne, ale
ustawienie czestotliwosci jest
nieprawidtowe. Falownik nie generuje
wyjscia;

Nie swieci: Brak polecenia pracy, brak
wyjscia z falownika, stan czuwania.
Swieci: Rewers (bieg wsteczny)

Nie $wieci: Bieg do przodu

Swieci: Lokalnie

Nie Swieci: Zdalnie

Swieci: Awaria

Nie Swieci: Brak awarii

Aktualnie wyswietlane dane sg wyrazone
w procentach.

Hz Jednostkg aktualnie wyswietlanych
danych jest Hz.

Wybor trybu pracy falownika lub powrot
do trybu gtéwnego z podmenu.

WYyjscie z biezgcego stanu i powrot do
poprzedniego stanu.

Domyslnie jest to menu skrotow 3.
Ustawienia patrz parametr £700.
Witgczenie wyjscia falownika.

Wejscie do trybu, wyswietlanie
parametréw lub potwierdzenie
ustawionych wartosci.

Zwiekszanie numeru parametru i
wartosci ustawienia parametru.
Zmniejszanie numeru parametru i
wartosci ustawienia parametru.
Zatrzymanie wyjscia falownika i zmiana w
przycisk resetowania po wykryciu awarii.
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16 Pokretto ——
regulacji Regulacja predkosci.
predkosci

5.2. Podstawowa obstuga panelu
5.2.1. Wybér trybu pracy

Przemienniki czestotliwosci serii D32 oferujg cztery tryby konfiguracji: Tryb
domysiny po witgczeniu zasilania (00), Tryb ustawiania parametréw (F.0), Tryb
monitorowania stanu (U.000) i Tryb weryfikacji parametrow (U.F). Dowolny tryb
mozna wybrac¢ za pomocg klawisza MODE, jak pokazano na rysunku 5.2:

(=
| WODE
Power on default mode Parameter setting mode
'y

()

|

S T T lal
u.F. (WA

Parameter check mode @. State monitoring mode

Rysunek 5.2 Struktura przetgczania trybdw przemiennika czestotliwosci
<1>: Gdy F618=1, wyswietlany jest tryb ustawiania parametrow.
5.2.2. Tryb domysiny po wigczeniu zasilania

Dane wyswietlane w trybie domysinym po wtgczeniu zasilania to aktualna
czestotliwos¢ wyjsciowa, dlatego bezposrednio uzyj klawiszy A lub V¥, aby
zmodyfikowac cyfrowe ustawienie czestotliwosci, nastepnie nacisnij klawisz ENT,
aby zapisa¢ zmodyfikowane dane i powrdci¢ do trybu domysinego po wtgczeniu
zasilania, lub nacisnij klawisz ESC, aby zrezygnowac z modyfikacji i powréci¢ do
trybu domyslnego po wtaczeniu zasilania. Jak pokazano na rysunku 5.3
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() (‘\I Abort setting
MODE) of | ESC
i (=)
- "\-\-\-\_-’-/ll
pp— - H_S - 5 nn
o.0 — L L
Poweron default mode @ Frequency setting @
(o)
T N
Save setting

Rysunek 5.3 Nawigacja w trybie domyslnym po wtgczeniu zasilania

W tym miejscu typ wyswietlanych danych mozna swobodnie ustawia¢ w trybie
domysinym po witgczeniu zasilania, co okreslono w parametrze f610.

5.2.3. Tryb ustawiania parametréw

Istnieje 10 grup parametréw funkcji, od grupy FO do grupy F9. Kazda grupa
zawiera rozng liczbe parametréw funkcji. Wartosc ustawienia parametru mozna
modyfikowac za pomoca klawiszy A lub V¥ oraz klawisza ENT, lub zrezygnowac z
modyfikacji klawiszem ESC, jak pokazano na rysunku 5.4.

@ Abort sefting
¥
-FD- :.—I- Tl @DE
1 =) @ BC @ )
N FOO1e—= 0.0

O ONT il @
-F - |@ Abortsetting ¥

It - 200 -
GDi ;@

_‘-\-\\I
-F5- Save sefting C?Q_TJ"

Rysunek 5.4 Nawigacja w trybie ustawiania parametréw
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5.2.4. Tryb monitorowania stanu

Tryb monitorowania stanu moze by¢ uzywany do monitorowania biezgcego stanu
pracy przemiennika czestotliwosci (falownika) lub do sprawdzania rejestru historii
awarii. Obstuga pokazana jest na rysunku 5.5.

VOO0 o— w.i00
State monitoring mode @
=)
®|®
rprM o
[N T
[Cumrent state monitoning)
!
OHO
¥
vacd3
(Current state monitoring] [ | H’-EIES'
INRNE |
OO @
L I
U |
v _
[History fault monitoring) O : (EN?\
(—\ 1‘ [X] ;Lr [z Nal ‘”'/I .
OHOIG | kil = Y-
UH-- I E-01]

Rysunek 5.5. Nawigacja w trybie monitorowania stanu

Uwaga: Parametry monitorowania stuzg wytgcznie do sprawdzania, nie mogg
by¢ modyfikowane ani ustawiane.

5.2.5. Tryb weryfikacji parametrow

Gdy parametr F618=1, uzyj klawisza MODE, aby przetgczyc¢ sie do trybu weryfikacji
parametrow. W tym trybie mozemy zobaczy¢ wszystkie parametry réznigce sie od
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wartosci domyslnych. Metoda ustawiania tych parametrow jest taka sama jak w
przypadku innych parametréw. Prosze zapoznac sie z rysunkiem 5.6.

Uwagi: Po nacisnieciu klawisza ENT, jesli zaden parametr nie zostat zmieniony,
wyswietlane jest tylko ,,-uf-”, bez innych informacji.

-_\] Abort setting
L ENL,J
-UF- "| FOOO Y
~ MODE
Parameter check m&ce@ @ [ ] g ," Kd_/r
t i i ENT
O I mAan (/_ H EE -
MODE A \-._
N "/ @
_:-\\E_Sy Abortsetting

co.

L
L

T

E
save setting A

Rysunek 5.6 Nawigacja w trybie weryfikacji parametréw

5.2.6. JOG (Praca impulsowa)

W trybie zasilania (domysinym po wtgczeniu), gdy f700=1, nacisnij klawisz Jog, aby
przejs¢ do stanu Jog. Jog oznacza prace impulsowg do przodu, a —jog oznacza
prace impulsowg do tytu. Przetgczanie miedzy pracg impulsowa do przodu/do tytu
mozna zrealizowa¢ za pomoca klawiszy GORA/DOL na panelu sterowania.
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5.3. Wiaczenie zasilania i potwierdzenie stanu wyswietlacza

Przed witgczeniem przemiennika czestotliwosci nalezy potwierdzi¢ nastepujgce
punkty.

Tabela 5.2 Elementy do potwierdzenia przed wtgczeniem przemiennika
czestotliwosci

Element Opis
Prosze potwierdzi¢, czy zasilanie jest
prawidtowo podtgczone (3-fazowe, 380VAC
~ 480VAC, 50/60 Hz).

Potwierdzenie napiecia zasilania Prosze potwierdzi¢, czy zaciski wejsciowe

wejsciowego zasilania R/L1, S/L2 i T/L3 sg prawidtowo
podtgczone.
Prosze potwierdzi¢, czy przemiennik
czestotliwosci i silnik sg prawidfowo

uziemione.
Potwierdzenie potfaczenia Prosze potwierdzic, czy zaciski wyjscia
zaciskdw wyjscia obwodu przemiennika czestotliwosci U, Vi W sg
gtébwnego przemiennika prawidtowo podtgczone do 3-fazowych
czestotliwosci z silnikiem zaciskow wejsciowych silnika.
Potwierdzenie potfaczenia Prosze potwierdzi¢, czy zaciski obwodu
zaciskow obwodu sterowania sterowania przemiennika czestotliwosci sg
przemiennika czestotliwosci prawidtowo potgczone z innymi
urzgdzeniami sterujgcymi.
Potwierdzenie stanu zaciskdow Prosze potwierdzi¢, ze wszystkie zaciski
sterujgcych przemiennika obwodu sterowania sg w stanie WYt.
czestotliwosci (Przemiennik czestotliwosci nie uruchamia

sie po wigczeniu zasilania).

Potwierdzenie stanu obcigzenia Prosze potwierdzi¢ stan obcigzenia silnika
(tj. stan pofaczenia z systemem
mechanicznym).

Po wtaczeniu przemiennika czestotliwosci panel sterowania przechodzi w tryb
zasilania (Powering-on mode). Typ wyswietlanej wartosci w trybie zasilania jest
okreslony przez wartos¢ ustawienia parametru F610.
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5.3.1. Tryb sterowania lokalnego

Seria przemiennikéw czestotliwosci D32 oferuje dwa tryby sterowania: lokalny i
zdalny. Tryb jest ustawiany za pomocg parametru F601. W trybie sterowania
lokalnego, zaréwno 7Zrédto polecen, jak i Zrédto nastawy czestotliwosci
przemiennika czestotliwosci sg ustawiane za posrednictwem panelu sterowania:

1. Zrédto polecen jest podawane za pomoca klawiszy RUN i STOP w celu
uruchomienia lub zatrzymania silnika.

2. Czestotliwo$¢ jest podawana za pomoca klawiszy GORA i DOt. W trybie
zasilania, bezposrednio naciénij klawisz GORA, aby zwiekszy¢ nastawiong
czestotliwo$é, lub klawisz DOL, aby zmniejszy¢ nastawiong czestotliwosé.

Kierunek obrotéw silnika: Naciénij klawisz ENT, a nastepnie klawisz GORA, aby
ustawic¢ kierunek obrotéw silnika jako DO PRZODU; Nacisnij klawisz ENT, a
nastepnie klawisz DOt, aby ustawi¢ kierunek obrotéw silnika jako WSTECZ.
Parametr F522 stuzy do ograniczenia mozliwosci obracania sie silnika tylko w
jednym kierunku.

Resetowanie btedu: Gdy w przemienniku czestotliwosci wystgpi btad, panel
sterowania wyswietla kod btedu w trybie zasilania. W tym momencie nacisnij
klawisz STOP, a panel sterowania wyswietli A-0O0. Nastepnie nacisnij ponownie
klawisz STOP, aby zakonczy¢ funkcje resetowania btedu. Prosze zapoznac sie z
parametrem F600. 35

Uwaga 1: Podczas ruchu wstecznego silnika lub gdy istnieje instrukcja ruchu
wstecznego, wskaznik funkcji REV na panelu sterowania swieci.

Uwaga 2: W trybie sterowania lokalnego, wskaznik funkcji LOC na panelu
sterowania swieci.

5.3.2 Tryb sterowania zdalnego

W trybie sterowania zdalnego, Zzrédto polecen i zrodto nastawy czestotliwosci
przemiennika czestotliwosci sg ustawiane odpowiednio za pomocg parametréow
FO02 i FOO3. Zrédfo polecen i zrédto nastawy czestotliwoséci mogg by¢ dowolnie
tgczone. Na przyktad, gdy FO02 = 1, FOO3 = 3, efekt sterowania falownika jest taki
sam jak w trybie sterowania lokalnego.
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Przyktad 1: Praca ze sterowaniem dwuprzewodowym

AC Drive

- forwarg

reverse

fault reset

TIA
TiB
TiC

5V
All
Al2

ov

O

—7

|

Rysunek 5.7 Przyktad okablowania dla pracy ze sterowaniem dwuprzewodowym

Kod

F002

F003

F300

F301

F302

F304

F305

F306

F309

F310

Tabela 5.3 Konfiguracja parametréw dla pracy ze sterowaniem

dwuprzewodowym
Parametr Ustawiona Wartos¢: Ustawiona Wartos¢
Hamowanie do Wolne zatrzymanie (
zatrzymania wybieg)
Wybor polecenia 0 0
uruchomienia
Wybor zrodta zadawania 1 1
czestotliwosci
Funkcja wejscia All (wybor 0 0
analogowy lub logiczny)
Funkcja wejscia logicznego 2 2
L1
Funkcja wejscia logicznego 3 3
L2
Funkcja wejscia logicznego 10 10
L4
Ustawienie trybu wejscia 0 0
analogowego
Wybdr typu wejscia 1 1
logicznego
Wybér wymuszonej funkeji 1 1
wejscia logicznego 1
Wybdér wymuszonej funkeji 0 0

wejscia logicznego 2

Falownik serii D32
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F522 Blokada obrotow wstecznych 0 0
silnika
F523 Typ zatrzymania silnika 0 2

Uwaga: Przy zastosowaniu sterowania dwuprzewodowego, funkcja wejscia
logicznego 30 musi by¢ wytgczona.

Przyktad 2: Praca ze sterowaniem tréjprzewodowym (logika negatywna)

AC Drive
r 0w
T forward 3V
L1
L reverse L2 Al
A2
IR L3 .
I'-'I.Il".
L4

T1A] o
T1B ﬁl_%
T1C T o

Rysunek 5.8 Przyktad okablowania dla pracy ze sterowaniem tréjprzewodowym

Tabela 5.4 Konfiguracja parametréw dla pracy ze sterowaniem 3-przewodowym

Kod Parametr Ustawiona Wartos¢: Ustawiona Wartos¢
Hamowanie do Wolne zatrzymanie (
zatrzymania wybieg)

F002 Wybor polecenia 0 0
uruchomienia

F003 Wybor zrédta zadawania 1 1
czestotliwosci

F300 Funkcja wejscia AIl (wybor 0 0
analogowy lub logiczny)

F301 Funkcja wejscia logicznego 2 2
L1

F302 Funkcja wejscia logicznego 3 3
L2

F303 Funkcja wejscia logicznego 30 30
L3

F305 Ustawienie trybu wejscia 0 0
analogowego
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F306

F309

F310

F522

F523

Wybdr typu wejscia 1 1
logicznego

Wybdr wymuszonej funkcji 1 1
wejscia logicznego 1

Wybdér wymuszonej funkcji 0 0
wejscia logicznego 2

Blokada obrotow wstecznych 0 0
silnika

Typ zatrzymania silnika 0 3

Przyktad 3: Praca ze sterowaniem tréjprzewodowym (logika negatywna,
swobodne zatrzymanie silnika)

Kod

F002
FO03
F300
F301
F302
F303
F305
F306
F309

AC Drive
OV 5V
J:-' forward S U N
reverse

} O L2 A2
- freel O U3

oV
Q L4

T1A| <
Tlaﬁ—%
nicl ‘ o

Rysunek 5.9 Przyktad okablowania dla pracy ze sterowaniem 4-20mA

Tabela 5.5 Konfiguracja parametréw dla pracy ze sterowaniem
trojprzewodowym (logika negatywna, swobodne zatrzymanie)

Parametr Wartos¢ ustawienia

Wybor polecenia uruchomienia 0
Wybor nastawy czestotliwosci

Funkcja wejscia All (analogowe lub logiczne)
Funkcja wejscia logicznego LI1

Funkcja wejscia logicznego LI2

Funkcja wejscia logicznego LI3 34
Ustawienie trybu wejscia analogowego

Wybor typu wejscia logicznego

Wybor funkcji wymuszonego wejscia logicznego 1

w N O -

== O
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F310 Wybodr funkcji wymuszonego wejscia logicznego 2 30

F522

Blokada rewersu silnika 0

Przyktad 4: Przyspieszanie i zwalnianie UP/DOWN (logika negatywna)

AC Drive

v

forward SV
LN

reverse Al
L2

A2
P L3

ov

)

DOWN O L4

T1A O
T]Bﬂ—i
TIC b— —0

Rysunek 5.10 Przyktad okablowania dla pracy ze sterowaniem tréjprzewodowym

Tabela 5.6 Konfiguracja parametréw dla przyspieszania i zwalniania UP/DOWN

(logika negatywna)

Kod

F002
FO03
F301
F302
F303
F304
F306
F309
F310
F522

Parametr Wartos$¢ ustawienia
WYybor polecenia uruchomienia 0
Wyboér nastawy czestotliwosci 5
Funkcja wejscia logicznego LI1 2
Funkcja wejscia logicznego LI2 3
Funkcja wejscia logicznego LI3 23
Funkcja wejscia logicznego LI4 24

Wybor typu wejscia logicznego

WYybor funkcji wymuszonego wejscia logicznego 1
Wybor funkcji wymuszonego wejscia logicznego 2
Blokada rewersu silnika

O O - K-

Przyktad 5: Sterowanie wielobiegowe (Logika negatywna
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Kod
FO02
FOO3
F301
F302
F303
F304
F306
F309

F310

F522
FOO0O0

F716
F717
F718

AC Drive

v
forward

L1

reverse
L2

Multistep speed]

L3

Multistep speed 2
O L4

Parametr

Wybdér komendy uruchomienia
Wybor trybu nastawiania czestotliwosci 5

falownika
Predkos¢ wielostopniowa 1
Predkos$¢ wielostopniowa 2
Predkos$¢ wielostopniowa 3

aV

Al

AZ

av
T1AT - O
TIB
TIC —0

Rysunek 5.11 Przyktad podtgczenia dla sterowania wielobiegowego

Tabela 5.7 Konfiguracja parametréw sterowania wielobiegowego

Ustawiona wartos¢
0

Funkcja wejscia logicznego LI1 2

Funkcja wejscia logicznego LI2 3

Funkcja wejscia logicznego LI3 23

Funkcja wejscia logicznego L4 24

Wybor typu wejscia logicznego 1

Wybar funkcji wymuszonego aktywnego 1
wejscia logicznego 1

Wybor funkcji wymuszonego aktywnego 0
wejscia logicznego 2

Zakaz pracy silnika wstecz 0

Cyfrowe ustawienie czestotliwosci Rowne predkosci

wielostopniowej O
Predkos¢ wielostopniowa 1
Predkos$¢ wielostopniowa 2
Predkos$¢ wielostopniowa 3

Uwagi: Metoda ustawiania FOOO - wtgcz zasilanie, aby wyswietlito sie 0.0, a
nastepnie bezposrednio nacisnij klawisz "Gdora" lub "Doét", aby przejs¢ do FO0O.
Nastepnie nacisnij "ENT", aby zapisac ustawienie.

Falownik serii D32
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Przyktad 6: Sterowanie JOG

AC Drive
O 0V
forward 2V
O LN
reverse Al
o U2 ”s
jog
O U3
ov
O L4
T1A
TIB
T1C

Y
L

D S

Rysunek 5.12 Przyktad podtgczenia dla sterowania JOG

Tabela 5.8 Konfiguracja parametréw sterowania JOG (Logika negatywna)

Kod
FO02
F301
F302
F303
F306
F309

F310

F522
F701

F702

Parametr
Wybér komendy uruchomienia
Funkcja wejscia logicznego LI1
Funkcja wejscia logicznego LI2
Funkcja wejscia logicznego LI3
Wybor typu wejscia logicznego
Wybor funkcji wymuszonego aktywnego wejscia
logicznego 1
Wybor funkcji wymuszonego aktywnego wejscia
logicznego 2
Zakaz pracy silnika wstecz
Czestotliwos¢ pracy JOG

Tryb zatrzymania pracy JOG

Falownik serii D32

Ustawiona wartos¢
0

R _ AN W N

0
Ustaw
samodzielnie
Ustaw
samodzielnie
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6. SZCZEGOLOWY OPIS PARAMETROW

6.1. Grupa parametrow podstawowych

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslina
FOOO Czestotliwosc pracy z klawiatury FOO9~F0O08 0.0

Po wigczeniu zasilania falownik wyswietla czestotliwos¢ pracy (gdy praca jest
zatrzymana, wyswietlane jest "0.0", patrz F610). Nastepnie nacisnij klawisz A lub
V¥V, aby zmienié¢ czestotliwo$¢ pracy (nawet podczas pracy). Nacisnij A, aby
zwiekszyC czestotliwos¢. Nacisnij V¥, aby zmniejszy¢ czestotliwos¢. Nacisnij
klawisz ENT, aby zapisac¢ czestotliwos¢ zadang FO0O, a ustawiona czestotliwosc
bedzie wyswietlana naprzemiennie.

0.0 =  J5.0 » JEO FOOD > 0.0

standard monitor ® Set the operation FOOO0 and the set frequency Display "0.0", When
display frequency flash on and off alternalely operalion stopped

Rysunek 6.1 Procedura ustawiania FOOO
Uwaga 1: Gdy FO03=3, FOOQO jest skuteczne jako polecenie czestotliwosci.

Uwaga 2: Nacisniecie klawisza A lub ¥ zmieni czestotliwos¢ pracy nawet podczas
pracy.

Nr. Nazwa parametru Zakres ustawien  Wartos¢ domysina
FOO1 Wybor trybu sterowania V/F 0~3 0

0: U/f state. Gdy jeden falownik ma zasila¢ wiecej niz jeden silnik, nalezy wybraé
tryb sterowania U/f, jesli automatyczne strojenie silnika nie moze by¢ wykonane
prawidtowo lub nie ma innego dostepu do uzyskania parametréw sterowanego
silnika. Aby dodatkowo zwiekszy¢é moment obrotowy, zwieksz warto$¢ ustawienia
recznego wzmocnienia momentu obrotowego.

1: Moment zmienny. Jest to odpowiednie dla charakterystyk obcigzenia takich
urzadzen jak wentylatory, pompy i dmuchawy, w ktérych moment obrotowy w
stosunku do predkosci obrotowej obcigzenia jest proporcjonalny do jej kwadratu.
2: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe. Uzycie bezczujnikowego sterowania
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wektorowego ze standardowym silnikiem zapewni najwyzszy moment obrotowy
w niskich zakresach predkosci.

(1) Zapewnia duzy moment rozruchowy.

(2) Skuteczne, gdy wymagana jest stabilna praca dla ptynnego przechodzenia z
niskich predkosci.

(3) Skuteczne w eliminacji wahan obcigzenia spowodowanych poslizgiem silnika.
3: Tryb oszczedzania energii. Energie mozna oszczedza¢ we wszystkich zakresach
predkosci poprzez wykrywanie prgdu obcigzenia i podawanie optymalnego pradu,
dopasowanego do obcigzenia.

Uwaga: Aby uzywaé sterowania wektorowego i automatycznego oszczedzania
energii, wymagane jest ustawienie statych silnika (strojenie silnika).

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslna
FO02 Wybor trybu komend 1 0~2 1

0: Zaciski sterujace. Wtaczenie i wyfaczenie sygnatu zewnetrznego uruchamia i
zatrzymuje prace.

1: Klawiatura. Nacisnij klawisze <RUN> i <STOP> na klawiaturze, aby uruchomic i
zatrzymac.

2: Komunikacja szeregowa. Uruchamianie i zatrzymywanie poprzez komunikacje
szeregowa.

Uwaga: Gdy falownik jest w trybie sterowania lokalnego (F601=0), ustawienie
FOO2 jest ignorowane, a klawiatura jest zawsze aktywna.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslina
FOO3 Wybor trybu nastawiania 0~8 3

czestotliwosci 1

0: Wbudowany potencjometr.
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1: Wejscie All. Polecenie czestotliwosci jest zadawane za pomocy sygnatu z
zewnetrznego urzgdzenia wejsciowego (zacisk Al1l: 0-5V, 0-10Vdc lub 4-20mAdc).
2: Wejscie Al2. Zewnetrzny sygnat (zacisk Al2: 0-10Vdc) jest uzywany do
okreslania polecenia czestotliwosci.

3: Klawiatura (FO00). Nacisnij klawisz <A > lub < V¥ > na klawiaturze lub panelu
rozszerzen (opcjonalnie), aby ustawi¢ czestotliwosc.

4: Komunikacja szeregowa. Polecenie czestotliwosci jest zadawane przez
polecenia z zewnetrznej jednostki sterujgcej.

5: Zadawanie GORA/DOt z zewnetrznego styku. Zaciski sg uzywane do okreslania
polecenia czestotliwoéci GORA/DOL.

6: AI1+Al2.
7: Ustawienie PID z klawiatury.
8: Opcja prostego sterowania PLC

Uwaga 1: Gdy falownik jest w trybie sterowania lokalnego (F601=0), ustawienie
FOO3 jest ignorowane, a FOOO jest zawsze aktywne.

Uwaga 2: W przypadku braku waznego polecenia czestotliwosci (np. polecenie
czestotliwosci jest ponizej ustawienia czestotliwosci startowej F503), silnik nie
uruchamia sie, nawet jesli falownik odbierze polecenie uruchomienia. W tym
momencie dioda LED RUN na klawiaturze miga.

Uwaga 3: Gdy FO03 =7, uzyj F830 lub F916 jako gtownego ustawienia PID.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
FO04 Wybor trybu komend 2 0~2 0

Metoda ustawiania jest taka sama jak dla FOO02.

Uwaga: Przetgczanie trybu pracy miedzy FO02, a FOO4 mozna wczesniej ustawic
na funkcji wejscia terminala 67 (lub 68) przypisanej do styku wejsciowego.
Podczas przetgczania trybu pracy z terminala na tryb pracy z panelu:

Jesli F502 =1, silnik zachowa status pracy sprzed przetgczenia.
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Jesli F502 = 0, silnik zatrzymuje sie niezaleznie od statusu pracy sprzed
przetaczenia.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslina
FOO5 Wybor trybu nastawiania 0~8 2

czestotliwosci 2
Metoda ustawiania jest taka sama jak dla FOO3.

Uwaga: W sprawie przetgczania miedzy FO03, a FOO5, patrz FOO06.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domysina
FOO6 Wybor priorytetu czestotliwosci 0~3 0

0: Przetaczanie miedzy FO03, a FOO5 Gdy FO06 = O, przetgcza miedzy dwoma
zrodtami zadawania czestotliwosci /PID (FOO3 lub FOO5) za pomocg wejscia
logicznego;

1: Przetgczanie wytgczone Gdy FO06=1, przetgczanie jest wytgczone. W tym
momencie, jesli F021 = 0, FOO3 jest zrodtem zadawania czestotliwosci /PID; w
przeciwnym razie, zrédto zadawania czestotliwosci /PID jest okreslane na
podstawie ustawienia FO21.

2: Przetaczanie miedzy FOO3 a zrédtem zadawania czestotliwosci /PID wybranym
w F021 Gdy FO21 = 0, zrodto zadawania czestotliwosci /PID jest okreslane przez
FO03. Gdy F021#0, przetgcza miedzy FO03, a Zrédtem zadawania czestotliwosci
/PID wybranym w FO21 za pomocga wejscia logicznego.

3: Przefgczanie miedzy FOOS, a Zzrédtem zadawania czestotliwosci /PID wybranym
w F021 Gdy FO21 = 0, zrodto zadawania czestotliwosci /PID jest okreslane przez
FOO3. Gdy F021#0, przetgcza miedzy FO05, a Zzrédtem zadawania czestotliwosci
/PID wybranym w FO21 za pomocga wejscia logicznego.

Uwaga: Aby uzyc tej funkcji, wejscie logiczne musi by¢ zdefiniowane jako funkcja
20, przetgczajgca zrodto zadawania czestotliwosci /PID. Gdy zdefiniowane wejscie
logiczne jest WYLACZONE, Zzrédto zadawania czestotliwosci /PID jest okreslane
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przez FOO3. Gdy zdefiniowane wejscie logiczne jest WEACZONE, falownik okresla
zrédto zadawania czestotliwosci /PID na podstawie FOO5 lub FO21.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domysina
FOO7 Maksymalna czestotliwos¢ 30.0 ~ 400.0 Hz 50.0
FOO8 Gorna czestotliwosc graniczna 0.5 Hz ~F0O07 50.0
FOO9 Dolna czestotliwos¢ graniczna 0.0 Hz ~F0O08 0.0

FOO7 ustawia zakres czestotliwosci wyjsciowych falownika (maksymalne wartosci
wyjsciowe). Ta czestotliwos¢ jest uzywana jako punkt odniesienia dla czasu
przyspieszania/zwalniania. FOO8 i FOO9 ustawiajg gérng i dolng czestotliwosé
graniczng, ktéra okresla zakres predkosci obrotowej silnika.

Output frequency  (Hz) A

Running speed range

e |
0 -

Frequency instruction

Rysunek 6.2 Zaleznos¢ miedzy FOO7, FO08, FO09 a predkoscig robocza

Uwaga 1: Ostroznie ustawiaj FO07, FO08, FO09. Na czestotliwos¢ wyjsciowa silnika
wptywajg nie tylko te trzy parametry, ale takze czestotliwos¢ startowa,
poczatkowa czestotliwos¢ hamowania prgdem statym i czestotliwo$é przeskoku.
Uwaga 2: Podczas ustawiania tych parametrow musi by¢ spetniony nastepujgcy
warunek: FO09 < FO08 < FOO7.
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Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé

ustawien domysina

FO10 Czas przyspieszania 1 0.0~ 3200s Zalezy od
modelu

FO11 Czas hamowanial 0.0~3200s Zalezy od
modelu

FO10 ustawia czas, jaki jest potrzebny, aby czestotliwos¢ wyjsciowa falownika
wzrosta z OHz do czestotliwosci maksymalnej FOO7. FO11 programuje czas, jaki jest
potrzebny, aby czestotliwos¢ wyjsciowa falownika spadta z czestotliwosci
maksymalnej FOO7 do OHz.

operation frequency ‘
(Hz)

FO07

Sefting frequency

Actual Acc time

I —

| ot
Actual Dec time .
time(s)
FG!o . Fou

Rysunek 6.3 Definicja czasu przyspieszania/zwalniania

Gdy czas przyspieszania/zwalniania zostanie ustawiony na 0.0 sekundy, predkosé¢
falownika zwiekszy sie lub zmniejszy w ciggu 0.1 sekundy. Jesli zaprogramowana
wartosc jest krotsza niz optymalny czas przyspieszania/zwalniania okreslony przez
warunki obcigzenia, funkcja blokady przecigzenia prgdowego lub napieciowego
moze wydtuzyc czas przyspieszania/zwalniania ponad zaprogramowany czas. Jesli
zostanie ustawiony jeszcze krotszy czas przyspieszania/zwalniania, moze dojs¢ do
wytaczenia z powodu przetezenia lub przepiecia, w celu ochrony falownika.
Uwaga: Patrz F518, F520, F519 i F521.

Nr. Nazwa parametru Zakres ustawien Wartos¢ domysina
FO12 Czestotliwos¢ nosna PWM 1.5~12.0 kHz Zalezy od modelu
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Zwiekszenie czestotliwosci przetgczania moze zmniejszy¢ hatas magnetyczny
silnika. Jednak zwiekszenie czestotliwosci przetgczania spowoduje zwiekszenie
wydzielania ciepta. W przypadku zwiekszenia czestotliwosci przetgczania, moze
by¢ konieczne odpowiednie obnizenie parametréw znamionowych (derating)
falownika. Zwykle nie ma potrzeby zmiany tego parametru, poniewaz zostat on
rozsadnie ustawiony fabrycznie.

PWM carrier |motor's magnetic Leakage Inverter heat
frequency noise Current dissipation
2kHz increase decrease decrease
4kHz
12kHz decrease increase increase

Rysunek 6.4 Wptyw zmiany czestotliwosci nosnej na wydajnos¢ falownika
Tabela 6.1 Domyslne wartosci czestotliwosci nosnej dla réznych mocy modeli

Model Maks. FO12 (kHz) Min. FO12 (kHz) Domysina dla FO12 (kHz)

0.4~ 11kW 12.0 1.5 4.0
15 ~ 30 kW 8.0 1.5 4.0
37 ~ 500 kW 4.0 1.5 4.0

Uwaga: Chociaz poziom hatasu elektromagnetycznego jest zmniejszony, hatas
akustyczny silnika moze wzrosnac.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
FO13 Wybor trybu sterowania 0~1 1

czestotliwoscig nosna
0: Czestotliwos¢ nosna nie jest redukowana automatycznie

1: Czestotliwos¢ nosna jest redukowana automatycznie. Redukcja pradu
znamionowego bedzie wymagana, jesli czestotliwo$¢ nosna PWM zostanie
ustawiona wysoko. Gdy czestotliwos¢ nosna PWM jest ustawiona wysoko,
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wybranie opcji ,Czestotliwos¢ nosna nie jest redukowana automatycznie” moze
tatwiej doprowadzi¢ do wytaczenia falownika (przegrzania) niz wybranie opcji
,Czestotliwos¢ nosna jest redukowana automatycznie”. Poziom czestotliwosci
przetgczania bedzie automatycznie kontrolowany w przypadku wytgczenia z
powodu przegrzania falownika. Jesli falownik wykryje zblizajgcg sie usterke
przegrzania, obnizy czestotliwos$¢ przetgczania, aby zmniejszy¢ rozpraszanie
ciepfa z napedu. Gdy temperatura wrdci do normy, czestotliwos¢ przetgczania
powrdci do poziomu wybranego w FO12.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslina
FO14 Tryb losowego PWM 0~1 0
0: Wytacz.

1: Wtacz. Tryb losowy zmniejsza hatas elektromagnetyczny silnika poprzez zmiane
wzorca PWM.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslina
FO15 Automatyczne 0~2 0

Przyspieszanie/hamowanie
0: Wytaczone (reczne).
1: Automatyczne (przy przyspieszaniu i zwalnianiu)

2: Automatyczne (tylko przy przyspieszaniu) Automatycznie dostosowuje czas
przyspieszania/zwalniania w zakresie od 1/8 do 8 razy dtuzszego niz czas
ustawiony za pomocg (FO10 lub FO11), w zaleznosci od pradu znamionowego
falownika.

Podczas automatycznego ustawiania czasu przyspieszania/zwalniania, zawsze
zmieniaj czas przyspieszania/zwalniania tak, aby byt zgodny z obcigzeniem. Czas
przyspieszania/zwalniania zmienia sie stale wraz z wahaniami obcigzenia.

Dla falownikdw wymagajgcych statego czasu przyspieszania/zwalniania, uzyj
ustawien recznych (FO10if011) i ustaw FO15 = 0.
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Ustawienie czasu przyspieszania/zwalniania (FO10 i FO11) zgodnie ze Srednim
obcigzeniem pozwala na optymalne ustawienie, ktére dostosowuje sie do
dalszych zmian obcigzenia. Uzyj tego parametru po faktycznym podtgczeniu
silnika.

Gdy falownik jest uzywany z obcigzeniem, ktére znacznie sie waha, moze nie by¢
w stanie dostosowac czasu przyspieszania lub zwalniania na czas, a zatem moze
zostacC wytgczony awaryjnie.

Uwaga: Reczny czas przyspieszania i zwalniania moze by¢ nadal ograniczony przez
limit amplitudy pradu silnika (patrz F107) oraz zabezpieczenie przed przepieciem
(patrz F415) i poziom dziatania funkcji ochrony przed przepieciem (patrz F416).

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
FO16 Zarezerwowane fabrycznie

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslna
FO17 Funkcja makro ustawiania parametrow 0~19 0

0: Wartos¢ domysina.
1: Sterowanie 2-przewodowe (tryb logiki negatywnej, zatrzymanie ramp3g).
2: Sterowanie 3-przewodowe (tryb logiki negatywnej, zatrzymanie rampg).

3: Ustawienie GORA/DOt z wejscia zewnetrznego (tryb logiki negatywne;j,
zatrzymanie z wyhamowaniem).

4~ 16: Zarezerwowane fabrycznie

17: Sterowanie PID uspienie i wybudzenie (FO03 =7 F910 =0.1s F911 =75.0% F915
=5.0s F919 =38.0Hz)

18: Podstawowe sterowanie PID (FOO2 =1 FO03=7 F367=1 F523=2 F900 =1
F917=100 F918=20)

19: Zarezerwowane fabrycznie
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Uwaga 1: Wszystkie ustawienia sg dostepne tylko w trybie zdalnego sterowania
(F601=1), w przeciwnym razie nie bedzie mozliwe przywrécenie wartosci
domyslinych, nawet jesli ustawites FO17=0. Po ustawieniu F601=1, FO17 powrdci
do 0. Jesli wymagamy trybu sterowania 2-przewodowego, wystarczy ustawic
FO17=1i upewnic sie, ze falownik jest w trybie zdalnego sterowania.

Uwaga 2: Logika negatywna oznacza, ze wspolny punkt wszystkich zaciskow
wejsciowych jest podtgczony do zacisku ,,0V” na falowniku, podczas gdy w trybie
logiki pozytywnej jest podtgczony do zacisku ,,24V”, patrz F306.

Uwaga 3: Pierwszy wyswietlacz LED po lewej stronie to wartos¢ ostatniego
ustawienia FO17/.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslina

FO18 Zarezerwowane fabrycznie

FO20 Zarezerwowane fabrycznie

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domysina
F021 Zadawanie czestotliwosci/PID gtodwne i 0o~4 0
pomocnicze

0: Zadanie z pojedynczego kanatu Gdy FO06 = O, przetgczanie miedzy dwoma
zrédtami zadawania czestotliwosci /PID (FOO3 lub FOO5) za pomocg wejscia
logicznego; Gdy FO06 # 0, zrodto zadawania czestotliwosci /PID jest okreslane
przez FOO3.

1: FOO3 + FOO5 Gdy FO06 = 0/1, suma czestotliwosci /PID zadanej przez FOO3 i
FOO5 jest przyjmowana jako ostateczna wartos¢ zadana, a jej wartos¢ jest
ograniczona przez gérne i dolne limity.

Gdy FOO6 = 2, przetgczanie miedzy FOO3 a (FOO3+FO05) za pomocg wejscia
logicznego;

Gdy FOO6 = 3, przetgczanie miedzy FOO5 a (FOO3+F005) za pomocg wejscia
logicznego.
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2: f003-f005 Gdy FO06 = 0/1, rdznica miedzy czestotliwoscig /PID zadang przez
FOO03 a FOOS jest przyjmowana jako ostateczna warto$¢ zadana, a jej wartosc jest
ograniczona przez gorne i dolne limity.

Gdy FO06 = 2, przetgczanie miedzy FOO03, a (FOO03-FOO5) za pomoca wejscia
logicznego;

Gdy FO06 = 3, przetgczanie miedzy FOO5, a (FOO03-FOO5) za pomoca wejscia
logicznego.

3: MAX (F003, FO05) Gdy FO06 = 0/1, maksymalna wartos¢ czestotliwosci /PID
zadanej przez FOO3 i FOO5 jest przyjmowana jako ostateczna wartos¢ zadana,
ktora jest ograniczona przez gorne i dolne limity.

Gdy FOO6 = 2, przetaczanie miedzy FO03, a MAX (FO03, FOO5) za pomocg wejscia
logicznego;

Gdy FOO6 = 3, przefaczanie miedzy FO05, a MAX (FO03, FOO5) za pomocg wejscia
logicznego.

4: MIN (FO03, FO05) Gdy FO06 = 0/1, minimalna warto$¢ czestotliwosci /PID
zadanej przez FOO03 i FOO5 jest przyjmowana jako ostateczna wartos¢ zadana,
ktora jest ograniczona przez gérne i dolne limity.

Gdy FO06 = 2, przetgczanie miedzy FOO3 a MIN (FOO3, FOO5) za pomocg wejscia
logicznego;

Gdy FO06 = 3, przetgczanie miedzy FOO5 a MIN (FOO3, FOO5) za pomocg wejscia
logicznego.

Nr. FO021 FOO06 Ostateczne ustawienie czestotliwosci

1 0 0 Przetgczanie miedzy FOO3 i FOO5 za pomoca wejscia
logicznego

2 0 1/2/3 FO03

w

1/2/3/4 0/1 F021 Wybrane zrodto zadawania

4 1/2/3/4 2 Przetgczanie miedzy FOO3 a zrédtem zadawania
wybranym przez FO21 za pomocga wejscia logicznego

5 1/2/3/4 3 Przetaczanie miedzy FOO5 a zrédtem zadawania

wybranym przez FO21 za pomocg wejscia logicznego
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Przyktad 1: gdy operacja FOO3+F005 i FO05=3/7, nacisnij przycisk A V¥, aby
dostosowac czestotliwos¢ /PID kanatu FOO3, i mozesz jg zwiekszac lub zmniejszac.

o Ustawienie pozostaje niezmienione, gdy maszyna sie zatrzyma; Po
wytgczeniu zasilania nie jest ono zapisywane. Po witgczeniu zasilania jest to
oryginalne ustawienie kanatu FO03. Ustaw na:

Zadanie czestotliwosci: F900 = 0, FO03 = dowolne, FOO5 =3, F021 =1, f024
=1 lub 4.

Zadanie PID: F900 # 0, FOO3 = dowolne, FOO5 = 7, FO21 =1, F0O24 = 1 |ub 4.

« Gdy maszyna sie zatrzyma lub zasilanie zostanie wyfgczone, ustawienie nie
jest zapisywane, a oryginalne ustawienie kanatu FOO3 zostaje przywrdcone.
Ustaw na:

Zadanie czestotliwosci: F900 = 0, FOO3 = dowolne, FOO5 = 3, F021 =1,
FO24 =2 lub 5.

Zadanie PID: FO00 # 0, FOO3 = dowolne, FOO5 =7, F021 =1, FO24 = 2 lub 5.

Przyktad 2: gdy obliczane jest FOO3+F005 i FOO5 = 5, czestotliwos¢ /PID kanatu
FO03 moze by¢ regulowana bezpoérednio za pomocy funkcji GORA/DOL, i moze
by¢ zwiekszana lub zmniejszana. (Dotyczy zardwno ustawien czestotliwosci, jak i
PID)

« Ustawienie pozostaje niezmienione, gdy maszyna sie zatrzyma; Ustaw jako:
FO03 = dowolne, FOO5 =5, FO21 =1 lub 2, F023 = 25, F303 = 23, F304 = 24,
F323 = 25; Zaleca sie ustawienie F324 = 4, aby zdecydowa¢, czy zapisac po
wytgczeniu zasilania.

« Nie zapisuj po wytgczeniu i odcieciu zasilania, przywrd¢ do oryginalnego
kanatu FOO3. Ustaw na: FOO3 = dowolne, FOO5 =5, FO21 =1 lub 2, FO23 =
25, F303 =23, F304 = 24, F323 = 25 (musi by¢ F323 = FO23 na podstawie
F324 =6), F324 =4, F310 = 75.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
FO022 Wspdtczynnik zadawania 0.0~ 100.0% 100.0 %
czestotliwosci FOO5
FO23 Bias zadawania czestotliwosci FOO5 =~ 0.0Hz~400.0Hz 0.0Hz
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Gdy F021 = 1 (FO03+F005) lub 2 (FOO03-FO05) i FOO5 = O (potencjometr panelu
klawiatury), lub 1 (Al1), lub 2 (AI2), lub 5 (GORA/DOL), F022 i FO23 s3 uzywane do
regulacji wartosci zadanej FOO5.

Przyktad 1: Przetwarzanie z zadang czestotliwoscig

Ostateczna czestotliwosc¢ zadana kanatu FOO5 = (oryginalna czestotliwos¢ zadana
kanatu FOOS5 - FO23) * FO22.

Przyktad 2: Przetwarzanie z zadaniem PID (uwaga: tutaj oryginalne FO005
traktowane jest jako zadana czestotliwos¢)

Ostateczne zadanie PID czestotliwosci dla kanatu FOO5 = F022 * F917 * (oryginalna
czestotliwos¢ zadana dla kanatu FOO5 - FO23) / FOO7.

Uwaga: Ostateczna czestotliwosc¢ / PID zadana dla kanatu FOO5 moze by¢ dodatnia
lub ujemna.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslna
F024 Wybor dolnego limitu i ustawienie 0~5 0
FOO5=3/7

FO24 zawiera dwie funkcje:

Funkcja 1: Wybierz wartosc dolnego limitu potencjometru
panelu/FO00/GORA_DOt;

Funkcja 2: Przy wyborze FO21 =1 (FOO03 + FO05) i FOO5 = 3 (zadana czestotliwos$é)
lub 7 (zadanie PID), nacisnij przycisk A ¥, aby dostosowac metode przetwarzania
zadanej czestotliwosci.

Wybdr dolnego limitu zadawania  Gdy FO21 = 1 (FOO3 + FOO05) i FOO5

FO24 (potencjometr = 3/7, nastawa jest regulowana
panelowy/FO00/GORA-DOL) przyciskami A V.
0 Nacisnij przycisk A ¥, aby

dostosowac wartos¢ FOOO i uzyj
FOOO jako zrodta nastawy dla FOOS.
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1 Nacisnij przycisk A ¥, aby
dostosowac kanat FOO3 w oparciu
0 zadang wartos¢; wartosc
pozostaje taka sama po
zatrzymaniu; Po wytgczeniu
zasilania nie jest zapisywana. Po

(1) Dla nastawy czestotliwosci: ponownym wtgczeniu zasilania
FOO09 wraca do pierwotnego ustawienia
(2) Dla nastawy PID: F917 * FO09 / kanatu FOO03.

2 FO007 Nacisnij przycisk A 'V, aby

dostosowac kanat FOO3 na podanej
podstawie, nie zapisuj podanych
ustawien po zatrzymaniu i
wytgczeniu zasilania, przywroc
oryginalne podane ustawienia
kanatu FOO3.

3 Nacisnij przycisk A V¥, aby
dostosowac wartos¢ FOOO i uzyj
FOOO jako zrodta nastawy dla FOO5.

4 Nacisnij przycisk A V¥, aby
dostosowac kanat FOO3 w oparciu
0 zadang wartos¢; wartosc
pozostaje taka sama po
zatrzymaniu; Po wytgczeniu

0.0Hz zasilania nie jest zapisywana. Po
ponownym wtgczeniu zasilania
wraca do pierwotnego ustawienia
kanatu FOO3.

5 Nacisnij przycisk A ¥, aby
dostosowac kanat FOO3 na podanej
podstawie, nie zapisuj podanych
ustawien po zatrzymaniu i
wytaczeniu zasilania, przywréé
oryginalne podane ustawienia
kanatu FOO3.
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Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé

ustawien domyslina
FO99 Zarezerwowane fabrycznie (takie samo jak - -
f020)
6.2 Grupa parametréw silnika i jego ochrony
Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domysina
F100 Autostrojenie 0~2 0

0: Autostrajanie wytgczone (uzycie parametrow wewnetrznych).
1: Zastosowanie indywidualnych ustawien F203 (po wykonaniu: 0).
2: Autostrajanie wtaczone (po wykonaniu: 0).

Przed przeprowadzeniem autostrajania ustaw co najmniej nastepujace
parametry, zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika: F101~f104.

Ustaw F100 na 2 przed rozpoczeciem pracy. Strojenie jest wykonywane przy
pierwszym uruchomieniu silnika. Upewnij sie, ze ustawienie parametru F101 i
parametru F102 zgadzajg sie odpowiednio z czestotliwoscig bazowa (znamionowg
predkoscia obrotowg) i napieciem czestotliwosci bazowej (znamionowym
napieciem) silnika, ktéry ma by¢ uruchomiony. Jesli nie, ustaw parametry
prawidtowo. Podczas uzywania falownika do sterowania pracg silnika o mniejszej
mocy o jeden stopien lub wiecej, upewnij sie, ze parametr ustawienia pradu
znamionowego silnika (F103) jest prawidtowo ustawiony.

Sterowanie wektorowe moze nie dziata¢ prawidtowo, jesli moc silnika rozni sie od
odpowiedniej mocy znamionowej falownika o wiecej niz dwa stopnie. Jesli
podczas pracy przebiegi pradu oscylujg, zwieksz wspdtczynnik stabilnosci
sterowania predkoscig (F208). Jest to skuteczne w ttumieniu oscylacji.

Srodki ostroznosci dotyczgce autostrajania:

(1) PrzeprowadZ autostrajanie dopiero po podtgczeniu silnika i catkowitym
zatrzymaniu pracy. Jesli autostrajanie zostanie przeprowadzone natychmiast po
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zatrzymaniu pracy, obecnos$¢ napiecia szczatkowego moze skutkowad
nieprawidtowym strojeniem.

(2) Napiecie jest przyktadane do silnika podczas strojenia, mimo ze ledwo sie on
obraca. Podczas strojenia na klawiaturze wyswietlane jest ,tunl”.

(3) Strojenie jest wykonywane, gdy silnik uruchamia sie po ustawieniu F100 na 2.
Strojenie zazwyczaj konczy sie w ciggu trzech sekund. Jesli zostanie przerwane,
silnik zostanie wytgczony awaryjnie z wyswietleniem e-46 i zadne state parametry
nie zostang ustawione dla tego silnika.

(4) Silniki wysokoobrotowe, silniki o duzym poslizgu lub inne silniki specjalne nie
mogg byc¢ autostrojone.

(5) Dzwigi i wciggniki nalezy wyposazy¢ w odpowiednie zabezpieczenia obwoddéw,
takie jak hamulce mechaniczne. Bez wystarczajgcego zabezpieczenia obwodow,
wynikajgcy z tego niedostateczny moment obrotowy silnika podczas strojenia
moze stwarzac ryzyko zatrzymania/upadku maszyny.

(6) Jesli autostrajanie jest niemozliwe lub wyswietlany jest btad autostrajania ,e-
46",

(7) Jesli falownik zostanie wyfgczony awaryjnie podczas autostrajania z powodu
awarii fazy wyjsciowej (e-42), sprawdz, czy falownik jest prawidtowo podtaczony.
Kontrola awarii fazy wyjsciowej jest przeprowadzana podczas autostrajania,
niezaleznie od ustawienia parametru wyboru trybu wykrywania awarii fazy
wyjsciowej (F406).

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
F101 Czestotliwos$¢ bazowa 1 25.0~400.0 Hz 50.0
F102 Napiecie czestotliwosci bazowej 1 50~660V Zalezy od
modelu
F103 Prad znamionowy silnika Zalezy od Zalezy od
modelu modelu
F104 Predkos¢ znamionowa silnika 100~15000 Zalezy od
obr./min modelu
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Ustaw parametry F101 ~ F104, zgodnie z tabliczkg znamionowg silnika.

Uwaga 1: Prosze ustawic¢ zgodnie z parametrami tabliczki znamionowej silnika.
Doskonata wydajnosc¢ sterowania wektorowego wymaga doktadnych parametrow
silnika.

Uwaga 2: Przemiennik czestotliwosci zapewnia funkcje samouczacych sie
parametrow. Doktadne samouczenie sie parametrow wynika z prawidtowego
wprowadzenia parametrow z tabliczki znamionowej silnika. Aby zapewnic
wydajnosc sterowania, prosze sprobowac zapewni¢ dopasowanie mocy falownika
i silnika, w przeciwnym razie wydajnosc sterowania falownikiem zostanie znacznie
zmniejszona.

Uwaga 3: Gdy moc znamionowa przemiennika czestotliwosci jest wieksza niz moc
znamionowa silnika, nalezy witaczy¢ ochrone silnika przed przecigzeniem, aby
zapobiec spaleniu silnika. Funkcja ochrony silnika przed przecigzeniem musi
ustawic nastepujgce parametry:

1. F106 Ilub F110 jest ustawione jako prad znamionowy z tabliczki
znamionowej silnika.

2. F401=0 lub 4, ustawione na witgczenie ochrony przed przecigzeniem silnika
zwyktego lub silnika z wymuszonym chtodzeniem powietrznym.

3. F402 ustawia czas przecigzenia silnika, domysInie 300 sekund.

Lp. Nazwa parametru Zakres nastaw Wartos¢ domysina
F105 Prad jatowy silnika 10.0~100.0% zalezy od modelu

Ustaw stosunek pradu jatowego silnika do pragdu znamionowego. Wprowadz
wartos¢ w % uzyskang przez podzielenie pradu jatowego przez pragd znamionowy.

Lp. Nazwa parametru Zakres Wartosé

nastaw domysina

F106 Nastawa pradu zabezpieczenia zalezy od zalezy od
termicznego silnika modelu modelu

Ustaw prad znamionowy silnika podany na tabliczce znamionowej silnika w F106.
Ten parametr umozliwia wybor odpowiednich elektronicznych charakterystyk
zabezpieczenia termicznego zgodnie z konkretng mocg i charakterystykg silnika.
Uwaga: Jesli F603=1, F106 wyswietla sie w amperach lub woltach. Jesli F603=0,
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F106 wyswietla sie w procentach. Standardowa wartos¢ 100% to znamionowy
prad wyjsciowy wskazany na tabliczce znamionowe,;.

Lp. Nazwa parametru Zakres nastaw Wartos¢

domyslina

F107 Poziom zapobiegania zalezy od zalezy od
zablokowaniu modelu modelu

Ten parametr dostosowuje czestotliwos¢ wyjsciowg, aktywujgc funkcje
zabezpieczenia przed blokadg prgdowg (current stall prevention) w przypadku
pragdu przekraczajgcego poziom okreslony w F107.

Uwaga 1: Nie ustawiaj F107 ponizej znamionowego pradu jatowego silnika. W
przeciwnym razie falownik uzna, ze wykonuje hamowanie silnika i zwiekszy
czestotliwos¢ przyktadang do silnika.

Uwaga 2: Jesli F603=1, F107 wyswietla sie w amperach/woltach. Jesli F603=0,
F107 wyswietla sie w procentach. Standardowa wartos¢ 100% to znamionowy
prad wyjsciowy wskazany na tabliczce znamionowe,;.

Uwaga 3: Gdy prad falownika przekracza poziom okreslony w F107:

o Czestotliwos¢ wyjsciowa jest dostosowywana, gdy prad przekracza poziom
okreslony w F107.

o Podczas statusu alarmu OC (czyli gdy wystepuje przeptyw pradu
przekraczajgcy poziom zabezpieczenia przed blokadg), czestotliwosc
wyjsciowa zmienia sie. Jednoczesnie na wyswietlaczu miga ,,---c”.

Lp. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
nastaw domyslina
F108 Czestotliwos¢ bazowa 2 25.0~400.0 50.0
Hz

F109 Napiecie czestotliwosci bazowej 2 50~660 V zalezy od
modelu

F110 Poziom elektroniczno-termicznego zalezy od zalezy od
zabezpieczenia silnika 2 modelu modelu

F111 Poziom zapobiegania zablokowaniu 2 zalezy od zalezy od
modelu modelu

Metoda ustawiania jest taka sama jak dla F101, F102, F106, F107.
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Uzyj powyzszych parametrow do przetaczania pracy dwéch silnikéw za pomocg
jednego falownika oraz do wyboru charakterystyk U/f silnika (dwdch typow)
zgodnie z konkretnymi potrzebami lub trybem pracy. Parametr FOO1 (wybor trybu
sterowania U/f) jest wtgczony tylko dla silnika 1. Jesli wybrano silnik 2, sterowanie
U/f bedzie miato state charakterystyki momentu obrotowego.

Lp. Nazwa parametru Zakres nastaw Wartos¢ domysina
F112~F115 Zarezerwowane fabrycznie

Lp. Nazwa parametru Zakres nastaw Wartos¢
domysina
F120 Ustawienie domysine 0~9 0

0: -

1: Standardowe ustawienie domysine (Inicjalizacja)

2: Zapisz parametry zdefiniowane przez uzytkownika

3: Wywoftaj parametry zdefiniowane przez uzytkownika
4: Wyczysc rejestr wytgczen awaryjnych

5: Wyczy$¢ skumulowany czas pracy

6: Wyczysc skumulowany rejestr czasu pracy wentylatora
7: Inicjalizacja informacji o typie

8: Obcigzenie typu P (praca normalna, dla obcigzen o zmiennym momencie
obrotowym, takich jak pompy i wentylatory).

9: Obcigzenie typu G (praca ciezka, dla obcigzen o statym momencie obrotowym).
Uwaga 1: Ta funkcja bedzie wyswietlana jako O podczas odczytu po prawej
stronie. Poprzednie ustawienie jest wyswietlane po lewej stronie.

Przyktad: 1 0. F120 nie moze byc¢ ustawiony podczas pracy falownika. Zawsze
najpierw zatrzymaj falownik, a nastepnie programuij.
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Uwaga 2: Nawet po ustawieniu F120=1, F300, F333, F334, F335, F336, F348, F349

nie zostang przywrocone do swoich fabrycznych ustawient domysinych.

Uwaga 3: Typy G i P: Typ G odnosi sie do zastosowan wymagajgcych statego
momentu obrotowego, podczas gdy typ P do zastosowan o zmiennym momencie
obrotowym. Naped pozwala uzytkownikowi wybrac obcigzenie typu G lub typu P
dla falownika w zaleznosci od zastosowania. Wentylatory, pompy i dmuchawy
powinny uzywac typu P (F120 = 8), a inne zastosowania zazwyczaj uzywaja typu G
(F120 = 9). Rdznice miedzy obcigzeniami typu G a typu P dla napedu obejmuja
znamionowy prad wejsciowy i wyjsciowy, zdolnos¢ do przecigzenia, czestotliwosc

nosng i limit prgdowy.

Typy Poziom Tolerancja Pierwsza cyfra
zastosowania zapobiegania przecigzenia wyswietlacza
zablokowaniu u000
Typ G (ciezkie 150% 150% znamionowego ,g” (np. g100)
zastosowanie) pradu wyjsciowego
przez 60 s
Typ P (normalne  120% 120% znamionowego ,,p” (np. p100)
zastosowanie) pradu wyjsciowego
przez 60 s

Uwaga 4: Po ustawieniu F120=1, ustawienie domysine jest dla oceny typu G.

6.3 Grupa parametréw sterowania silnikiem

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
nastaw domysina
F201 Korekcja napiecia zasilania (funkcja AVR, 0~3 3

ograniczenie napiecia wyjsciowego)
0: Napiecie zasilania nieskorygowane, napiecie wyjsciowe ograniczone.
1: Napiecie zasilania skorygowane, napiecie wyjsciowe ograniczone.
2: Napiecie zasilania nieskorygowane, napiecie wyjsciowe nieograniczone.

3: Napiecie zasilania skorygowane, napiecie wyjsciowe nieograniczone.
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Jesli F201 zostanie ustawione na ,0” lub ,,2”, napiecie wyjsciowe bedzie zmieniac
sie proporcjonalnie do napiecia wejsciowego. Nawet jesli napiecie czestotliwosci
bazowej (F102) jest ustawione powyzej napiecia wejsciowego, napiecie wyjsciowe
nie przekroczy napiecia wejsciowego. Stosunek napiecia do czestotliwosci mozna
regulowac zgodnie ze znamionowg mocg silnika. Na przykfad, ustawienie F201 na
,0” lub ,1” zapobiega wzrostowi napiecia wyjsciowego, nawet jesli napiecie
wejsciowe zmienia sie, gdy czestotliwos¢ pracy przekracza czestotliwos¢ bazowa.
Gdy parametr wyboru trybu sterowania U/f (FO01) jest ustawiony na dowolng
wartos¢ miedzy 2 a 3, napiecie zasilania jest korygowane niezaleznie od

ustawienia F201.

F2ai=o
Supply voltage uncorrected, output voltage
limited.

A

Output
voltage

-

-
Fb  Operation
frequency
F2d i=2
Supply voltage uncorrected, output voltage
unlimited.

A

Ub

Output
voltage

1] >
Fh Operation

frequency

Fod =1
Supply voltage corrected, output voltage
limited.

A

Ub

Output
voltage

=

Ll
Fh Operation
frequency
F2d =3
Supply voltage corrected, output voltage
unlimited.

A

U

(=a

Output
voltage

=

-
Fb  Operation

frequency

Rysunek 6.5 Opis korekcji napiecia i limitu napiecia

Falownik serii D32

78

EBMiA.PL



Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé

nastaw domyslna
F202 Wzmocnienie napiecia 1 0.0~30.0%  zalezy od modelu
F203 Wzmocnienie momentu 0.0~30.0%  zalezy od modelu

obrotowego

Jesli moment obrotowy jest niewystarczajgcy przy niskich predkosciach, zwieksz
moment obrotowy, podnoszac stopien wzmocnienia momentu obrotowego za
pomoca tych dwdch parametréw. Dokonaj regulacji zgodnie z rzeczywistg praca.
F202 jest skuteczne, gdy FOO1 jest ustawione na O (U/f state) lub 1 (redukcja
kwadratowa).

F203 jest skuteczne, gdy FOO1 jest ustawione na 2 (tryb SVC).

Uwaga: Nalezy uwazac, aby nie zwieksza¢ zbytnio wzmocnienia napiecia lub
wzmochienia momentu obrotowego, poniewaz moze to spowodowac wytgczenie
awaryjne z powodu przetezenia lub btad E-45 przy rozruchu.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
nastaw domyslina
F204 Wzmocnienie czestotliwosci 0~150 % 50
poslizgu

Ustaw wzmocnienie kompensacji dla poslizgu silnika. Wyzsze wzmocnienie
czestotliwosci poslizgu odpowiednio zmniejsza poslizg silnika.

Uwaga 1: Po ustawieniu F104, ustaw F204, aby doktadnie dostroic.

Nr. Nazwa parametru Zakres nastaw Wartos¢ domysina
F205 Wspotczynnik prgdu wzbudzenia  100~130 % 100

F205 stuzy do precyzyjnego dostosowania wspotczynnika wzrostu pola
magnetycznego w zakresie niskich predkosci. Aby zwiekszy¢ moment obrotowy w
zakresie niskich predkosci, okresl wiekszg wartosc dla F205.

Uwaga: Ten parametr nalezy regulowac tylko wtedy, gdy nie mozna uzyskac
wystarczajgcego  momentu  obrotowego, nawet po przeprowadzeniu
autostrajania (F100 = 2) po ustawieniu parametrow F204 i F203. Nalezy réwniez
pamietac, ze regulacja tego parametru moze spowodowac wzrost prgdu jatowego
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w zakresie niskich predkosci. Jesli prad jatowy przekracza pragd znamionowy, nie
nalezy regulowac tego parametru.

Nr..

Nazwa parametru Zakres nastaw Wartos$¢ domysina

F206 Wzmocnienie napiecia 2 0~30 % zalezy od modelu

Metoda ustawiania jest taka sama jak dla F202.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
nastaw domyslina
F207 Wspotczynnik odpowiedzi regulacii 1~150 40
predkosci
F208 Wspdtczynnik stabilnosci regulacji 1~100 20
predkosci

Uzyj tych dwdéch parametréw do regulacji szybkosci reakcji i stabilnosci na
polecenie czestotliwosci. Jak dokonywac regulacji zgodnie z momentem
bezwtadnosci obcigzenia: Moment bezwtadnosci obcigzenia (w tym watu silnika)
zostat ustawiony fabrycznie przy zatozeniu, ze bedzie on trzy razy wiekszy niz
moment bezwfadnosci watu silnika. Jesli to zatozenie nie jest spetnione, oblicz
wartosci do wprowadzenia w F207 i F208, uzywajac nastepujgcych réwnan:

F207 =40 xV(a/ 3), F208 = 20 x V (a / 3), Gdzie ,,a” to liczba razy, o ile moment
bezwtadnosci obcigzenia jest wiekszy niz moment bezwtadnosci silnika. Po
powyzszych korektach, w razie potrzeby, dokonaj precyzyjnych regulacji, jak
opisano ponizej.

Aby zwiekszy¢ (zredukowac) szybkos¢ reakcji: Zwieksz (zredukuj)
ustawienie f207.

Jesli wystgpi przekroczenie lub kotysanie (hunting): Zwieksz ustawienie
F208.

Jesli przektadnie redukcyjne lub podobne piszczg: Zwieksz ustawienie F208.
Jesli po zakonczeniu przyspieszania wystgpi wytgczenie awaryjne z powodu
przepiecia: Zwieksz ustawienie F208.

Uwaga 1: Podczas dokonywania powyzszych regulacji, zwiekszaj lub
zmniejszaj ustawienia w krokach okoto 10%, sprawdzajac, jak zmieniajg sie
wartosci.
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Lp.

F209 Wspotczynnik sterowania zapobiegania

Uwaga 2: W zaleznosci od ustawien F207 i F208, czestotliwos¢ moze
przekroczy¢ gorny limit czestotliwosci, jesli falownik jest ustawiony tak, aby

przyspieszy¢ obcigzenie w jak najkrotszym czasie.

[ )
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Rysunek 6.6 Zaleznosci miedzy odpowiedzig predkosci a F207, F208

Nazwa parametru

zablokowaniu 1

Zakres

nastaw
10~250%

Wartosé

domysina

100

Uzyj tego parametru wraz z F210, aby dostosowac charakterystyki w regionie, w
ktorym czestotliwosé jest powyzej czestotliwosci bazowej (region, gdzie pole jest
stabe). Jesli chwilowo (lub przejsciowo) zostanie przytozone duze obcigzenie,
silnik moze sie zablokowa¢, zanim prad obcigzenia osiggnie prad ustawiony
(F107). W wielu
przypadkach tego rodzaju blokady mozna unikng¢, stopniowo zmniejszajgc
ustawienie F209.

parametrem poziomu zabezpieczenia przed blokadg 1

Lp.

F210 Wspotczynnik sterowania zapobiegania

Nazwa parametru

zablokowaniu 2

Falownik serii D32

Zakres Wartosé
nastaw domyslna
50~150% 100

EBMiA.PL
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Uzyj tego parametru wraz z F209, aby dostosowac charakterystyki w regionie, w
ktorym czestotliwosé jest powyzej czestotliwosci bazowej (region, gdzie pole jest
stabe).

« Jakdokonywac regulacji w regionie (regionie o stabym polu magnetycznym)
powyzej czestotliwosci bazowe;j?:

Spadek napiecia zasilania moze powodowa¢ wahania prgdu obcigzenia lub
wibracje silnika. W niektorych przypadkach takie zjawiska mozna wyeliminowac,
zmieniajgc ustawienie F210 na warto$¢ miedzy 80 a 90. Moze to jednak
spowodowaé¢ wzrost pradu obcigzenia, dlatego konieczne jest réwniez
odpowiednie dostosowanie ustawienia elektronicznego poziomu ochrony
termicznej 1 (F106) zgodnie z mocg silnika.

Lp. Nazwa parametru Zakres Wartosé
nastaw domyslina
F211 Wspotczynnik regulacji maksymalnego 90~120% 104
napiecia

Okresl wiekszg wartos¢ dla F211, aby zapewnic jak najwyzsze napiecie wyjsciowe
w regionie (regionie, gdzie pole magnetyczne jest stabe) powyzej czestotliwosci
bazowej. Ustawienie wiekszej wartosci dla F211 moze spowodowaé wibracje
silnika lub skrzypienie przektadni. Jesli wystgpi takie zjawisko, nie reguluj tego
parametru.

Lp. Nazwa parametru Zakres Wartosc
nastaw domyslna
F212 Wspotczynnik regulacji przetgczania 0.1~14.0 14.0
przebiegu kHz

Okresl wiekszg wartos¢ dla F212, jesli przetaczanie z jednego przebiegu na inny
powoduje znaczny wzrost wibracji i hatasu w zakresie srednich predkosci (region
miedzy czestotliwoscig poczatkowg a czestotliwoscig bazowg). Jesli nie mozna
uzyskac poprawy przez okreslenie wiekszej wartosci, nie reguluj tego parametru.

Lp. Nazwa parametru Zakres nastaw Wartos¢ domysina
F213-F216 Zarezerwowane fabrycznie
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Lp. Nazwa parametru Zakres nastaw Wartosé
domyslina
F217 Wielopunktowy profil V/F 0~2 0

0: zarezerwowane fabrycznie.
1: zarezerwowane fabrycznie.

2: Wtgcz wielopunktowy profil charakterystyki U/f. Naped wykorzystuje
zestawiong charakterystyke U/f (F217 = 2) do okreslenia odpowiedniego poziomu
napiecia wyjsciowego dla kazdego punktu w odniesieniu do zadanej
czestotliwosci.

Lp. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
nastaw domyslna
F218 Czestotliwos¢ wyjsciowa punktu 1 0~f220 10.0
(F1)
Lp. Nazwa parametru Zakres Wartosé
nastaw domyslina
F219 Napiecie wyjsciowe czestotliwosci 0~100% 20.0
punktu 1 (V1)
F220 Czestotliwos¢ wyjsciowa punktu 2 (f2)  F218~F220 20.0
F221 Napiecie wyjsciowe czestotliwosci 0~100% 40.0
punktu 2 (V2)
F222 Czestotliwos¢ wyjsciowa punktu 3 (f3)  F220~F101 30.0
F223 Napiecie wyjsciowe czestotliwosci 0~100% 60.0

punktu 3 (V3)

Ustaw charakterystyke U/f za pomocg F218~F223, jak pokazano, zgodnie z
charakterystykg obcigzenia.

Uwaga 1: Podczas ustawiania charakterystyki U/f musi by¢ spetniony nastepujgcy
warunek: V1<V2<V3, F1<f2<f3.

Uwaga: Zbyt wysokie napiecie wyjsciowe przy niskich predkosciach spowoduje
powazny problem z odprowadzaniem ciepta z silnika, alarm zabezpieczenia przed
blokadg lub wytgczenie z powodu przetezenia.
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Rysunek 6.7 Wielopunktowy profil charakterystyki U/f (F217 = 2)

6.4 Grupa parametréw PID procesu

Lp. Nazwa parametru Zakres nastaw  Wartos¢ domysina
F300 Wybor funkcji terminala All 0~2 0

0: All - wejscie analogowe
1: All - wejscie stykowe (tryb Sink)
2: All - wejscie stykowe (tryb Source)

Ten parametr umozliwia wybdér pomiedzy wejsciem sygnatu analogowego, a
wejsciem sygnatu cyfrowego dla terminala All. Podczas uzywania terminala All
jako wejscia analogowego, nalezy upewnic sie, ze parametr F305 jest prawidfowo
skonfigurowany (05V DC, 010V DC lub 020mA). Podczas uzywania terminala All
jako wejs¢ stykowych w pofaczeniu w logice Sink, nalezy wstawi¢ rezystor
pomiedzy terminal 24V a terminal VIA. (Zalecana rezystancja: 4.7kQ10kQ 1/2W).

Uwaga 1: Niedostepne dla mocy znamionowej 18.5kW lub wyzszej.

Lp. Nazwa parametru Zakres Wartosé
nastaw domysina
F301 Funkcja terminala wejsciowego dla 0~75 2
LI1
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Lp.
F302
F303

F304

Nazwa parametru

Funkcja terminala wejsciowego dla
LI2
Funkcja terminala wejsciowego dla
LI3
Funkcja terminala wejsciowego dla
LI4

Zakres Wartos¢

nastaw domysina
0~75 3
0~75 0
0~75 10

Uzyj powyzszych parametrow do wysytania sygnatow z zewnetrznego sterownika
programowalnego do réznych zaciskdow wejsciowych sterowania, aby uruchamiac
i/lub ustawia¢ falownik. Pozadane funkcje zaciskow wejsciowych stykowych
mozna wybrac z tabeli 6.2.

Tabela 6.2 Opis funkcji zaciskdw wejsciowych

NR funkcji Nazwa funkcji
zacisku
wejsciowego
0 Brak przypisanej funkcji
1 Zacisk gotowosci
2 Polecenie biegu w przéd
3 Polecenie biegu wstecz
4 Tryb JOG
5 Wybor schematu
przyspieszania/zwalniania 2
6 Polecenie predkosci zadanej 1
7 Polecenie predkosci zadanej 2
8 Polecenie predkosci zadanej 3

Falownik serii D32

Opis

Wytaczone

ON: Gotowos¢ do pracy

OFF: Swobodne zatrzymanie (wyfaczenie
bramki)

Praca 2-przewodowa:

ON: Bieg w przod

OFF: Zatrzymanie z wyhamowaniem
Praca 3-przewodowa:

OFF—->ON: Bieg w przod.

Praca 2-przewodowa:

ON: Bieg wstecz

OFF: Zatrzymanie z wyhamowaniem
Praca 3-przewodowa

OFF->ON: Bieg wstecz.

ON: Bieg krokiem

OFF: Bieg krokiem anulowany

ON: Przyspieszanie/zwalnianie 2

OFF: Przyspieszanie/zwalnianie 1 lub 3

Zobacz F716-F730
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10

11

13

14

15

16

17

18
19
20

21

22

23

Polecenie predkosci zadanej 4
Polecenie resetu

Polecenie zatrzymania
awaryjnego z zewnetrznego
urzgdzenia wejsciowego
Polecenie hamowania DC

Wytaczenie sterowania PID

Zezwolenie na edycje
parametrow

Potaczenie polecen gotowosci i
resetu

Przetgczanie zrodta
czestotliwosci na All

Potgczenie pracy w przod i JOG
Pofaczenie pracy wstecz i JOG
Przetgczanie Zzrédfa nastawy
czestotliwosci

Przetgczanie nastawy V/F nr 2

Przetgczanie silnika nr 2

Sygnat wejsciowy zwiekszenia
czestotliwosci z zewnetrznych
stykow

Falownik serii D32

ON: Akceptacja polecenia resetu

ON = OFF: Reset btedu

OFF: Brak btedu

ON: Zatrzymanie awaryjne e-43 zgodnie z
trybem zatrzymania ustawionym w F403
OFF: Brak polecenia hamowania DC

ON: Rozpoczeto hamowanie DC. Poziom
pradu hamowania DC i czas hamowania
DC s3 ustawiane odpowiednio w F507 i
F508.

OFF: Sterowanie PID wtaczone.

ON: Sterowanie PID wytgczone. Funkcja
zacisku wejsciowego wytaczenia
sterowania PID stuzy do przetgczania
miedzy sterowaniem PID a sterowaniem
w petli otwartej. Mozna réwniez uzy¢
funkcji kasowania wartosci catkujgcej PID.
ON: Edycja parametréw dozwolona

OFF: Edycja parametrow zabroniona
(Jesli=1)

ON: Jednoczesne wejscie z polecen
gotowosci i resetu

ON: Zrédfo czestotliwosci przetgczone na
All

OFF: Zrédto czestotliwosci zgodnie z FO03
ON: Praca JOG w przod

ON: Praca JOG wstecz

ON: Przemiennik czestotliwosci podaza
za nastawag predkosci ustawiong w FO05
(gdy FO11=1).

OFF: Przemiennik czestotliwosci podaza
za nastawag predkosci ustawiong w FO03.
ON: Nastawa V/F nr 2 (FO01=0, F108,
F109, F110, F206)

OFF: Nastawa V/F nr 1 (FOO1, F101, F102,
F106, F202)

ON: Silnik nr 2 (FO01=0, F108, F109,
F110, F111, F206, F518, F519, F511)
OFF: Silnik nr 1 (FOO1, FO10, FO11, F101,
F102, F106, F107, F202, F510)

ON: Zwiekszenie czestotliwosci
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24

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

Sygnat wejsciowy zmniejszenia
czestotliwosci z zewnetrznych
stykow

Sygnat wejsciowy anulowania
zwiekszania/zmniejszania
czestotliwosci z zewnetrznych
stykow

Odwrdcenie polecenia
zatrzymania awaryjnego z
urzadzenia zewnetrznego
Sygnat wejsciowy zatrzymania
awaryjnego termicznego z
urzadzenia zewnetrznego
Odwrdcenie sygnatu
wejsciowego zatrzymania
awaryjnego termicznego z
urzadzenia zewnetrznego
Wymuszone przetaczenie ze
sterowania zdalnego na
lokalne

Utrzymanie pracy (zatrzymanie
pracy 3-przewodowej)

Wymuszone przetgczenie trybu
polecenia i polecenia z ptytki
zaciskowe]

Anulowanie wyswietlania
skumulowanej ilosci energii
(kWh)

Sterowanie predkoscig
pozarowgy, patrz F419

Polecenie swobodnego
zatrzymania
Odwrocenie resetu

Wymuszone przetgczenie
poziomu zapobiegania
zatrzymaniu

Kasowanie wartosci catkujacej
sterowania PID

Falownik serii D32

ON: Zmniejszenie czestotliwosci

OFF—>ON: Zerowanie czestotliwosci
UP/DOWN za pomoca zewnetrznych
stykow

OFF: Zatrzymanie awaryjne e-43 zgodnie
z trybem zatrzymania ustawionym w
F403

ON: Zatrzymanie awaryjne e-25

OFF: Zatrzymanie awaryjne e-25

Aktywne, gdy aktywne jest sterowanie
zdalne ON: Sterowanie lokalne (nastawa
cmod, F002, FOO3 i FOO5)

OFF: Sterowanie zdalne

ON: Bieg w przod/wstecz utrzymany,
praca 3-przewodowa

OFF: Zatrzymanie z wyhamowaniem
ON: Praca z ptytki zaciskowej

OFF: Nastawa F002

ON: Anulowanie wys$wietlania na
monitorze skumulowanej ilosci energii
(kwh)

ON: Praca z predkoscig pozarowa
(czestotliwos¢ pracy z predkoscig zadang
F730)

OFF: Normalna praca

ON: Swobodne zatrzymanie

OFF: Gotowos$¢ operacyjna

ON: Akceptacja polecenia resetu
OFF->ON: Reset btedu

ON: Aktywne z wartoscig F111

OFF: Aktywne z wartoscig F107

ON: Wartos¢ catkujaca sterowania PID
zawsze zero
OFF: Sterowanie PID wtgczone
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38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

54

Odwrdécenie sygnatu btedu PID

Polecenie biegu w przdd +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu wstecz +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu w przdd +
Sekcja wielopredkosciowa 1
Polecenie biegu wstecz +
Sekcja wielopredkosciowa 1
Polecenie biegu w przod +
Sekcja wielopredkosciowa 2
Polecenie biegu wstecz +
Sekcja wielopredkosciowa 2
Polecenie biegu w przdd +
Sekcja wielopredkosciowa 3
Polecenie biegu wstecz +
Sekcja wielopredkosciowa 3
Polecenie biegu w przdod +
Sekcja wielopredkosciowa 4
Polecenie biegu wstecz +
Sekcja wielopredkosciowa 4
Sekcja wielopredkosciowa 1 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Sekcja wielopredkosciowa 2 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Sekcja wielopredkosciowa 3 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Sekcja wielopredkosciowa 4 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu w przod +
Sekcja wielopredkosciowa 1 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu wstecz +
Sekcja wielopredkosciowa 1 +

Falownik serii D32

ON: Wejscie btedu Pl = sprzezenie
zwrotne — nastawa

OFF: Wejscie btedu Pl = nastawa —
sprzezenie zwrotne

ON: Silnik pracuje w przdd, przyspiesza
po rampie zgodnie z krzywa
przyspieszania/zwalniania 2

ON: Silnik pracuje wstecz, przyspiesza po

rampie zgodnie z krzywa
przyspieszania/zwalniania 2

ON: Silnik pracuje w przdd i aktywuje
sekcje wielopredkosciowa 1

ON: Silnik pracuje wstecz i aktywuje
sekcje wielopredkosciowa 1

ON: Silnik pracuje w przéd i aktywuje
sekcje wielopredkosciowg 2

ON: Silnik pracuje wstecz i aktywuje
sekcje wielopredkosciowg 2

ON: Silnik pracuje w przdod i aktywuje
sekcje wielopredkosciowg 3

ON: Silnik pracuje wstecz i aktywuje
sekcje wielopredkosciowg 3

ON: Silnik pracuje w przéd i aktywuje
sekcje wielopredkosciows 4

ON: Silnik pracuje wstecz i aktywuje
sekcje wielopredkosciows 4

ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2 i sekcje
wielopredkosciowg 1 jednoczesnie
ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2 i sekcje
wielopredkosciowg 2 jednoczesnie
ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2 i sekcje
wielopredkosciowg 3 jednoczesnie
ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2 i sekcje
wielopredkosciowa 4 jednoczesnie
ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2, polecenie
biegu w przéd i sekcje
wielopredkosciowg 1 jednoczesnie
ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2, polecenie
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55

56

57

58

59

60

61

62

63

64

65

66

67

Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu w przdod +
Sekcja wielopredkosciowa 2 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu wstecz +
Sekcja wielopredkosciowa 2 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu w przdd +
Sekcja wielopredkosciowa 3 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu wstecz +
Sekcja wielopredkosciowa 3 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu w przdd +
Sekcja wielopredkosciowa 4 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Polecenie biegu wstecz +
Sekcja wielopredkosciowa 4 +
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 2
Czyszczenie predkosci
UP/DOWN + reset btedu

Zezwolenie na bieg + Polecenie
biegu w przod (tylko
sterowanie 2-przewodowe)
Zezwolenie na bieg + Polecenie
biegu wstecz (tylko sterowanie
2-przewodowe)

Krzywa
przyspieszania/zwalniania 3
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 3 +
Polecenie biegu w przéd
Krzywa
przyspieszania/zwalniania 3 +
Polecenie biegu wstecz
Przetacznik zrédta polecen

Falownik serii D32

biegu wstecz i sekcje wielopredkosciowg
1 jednoczesnie

ON: Aktywuje krzywg
przyspieszania/zwalniania 2, polecenie
biegu w przéd i sekcje
wielopredkosciowg 2 jednoczesnie

ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2, polecenie
biegu wstecz i sekcje wielopredkosciowa
2 jednoczesnie

ON: Aktywuje krzywg
przyspieszania/zwalniania 2, polecenie
biegu w przod i sekcje
wielopredkos$ciowg 3 jednoczesnie

ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2, polecenie
biegu wstecz i sekcje wielopredkosciowa
3 jednoczesnie

ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2, polecenie
biegu w przéd i sekcje
wielopredkosciowg 4 jednoczesnie

ON: Aktywuje krzywa
przyspieszania/zwalniania 2, polecenie
biegu wstecz i sekcje wielopredkosciowa
4 jednoczesnie

Gdy stan zmienia sie z OFF na ON, czysci
poziom czestotliwosci nastawionej
wejscia predkosci UP/DOWN

ON: Aktywuje zezwolenie na bieg i
polecenie biegu w przdd jednoczesnie.

ON: Aktywuje zezwolenie na bieg i
polecenie biegu wstecz jednoczesnie.

ON: Silnik podaza za krzywa
przyspieszania 3

ON: Aktywuje bieg w przdd i polecenie
krzywej przyspieszania/zwalniania 3
jednoczesnie.

ON: Aktywuje bieg wstecz i polecenie
krzywej przyspieszania/zwalniania 3
jednoczesnie.

OFF: Zrédto polecer: zgodnie z FOO2

EBMiA.PL



68

69

70

71

72

73

74

75

Przetagcznik zrodta polecen +
zrédta czestotliwosci

Zatrzymanie wstecz w
sterowaniu tréjprzewodowym

Reset po zatrzymaniu prostego
sterownika PLC

Wstrzymanie prostego
sterownika PLC

Pauza prostego sterownika PLC

Sterowanie PID + przetgcznik
zrodta zadanej czestotliwosci

Kasowanie predkosci
zatrzymania (UP/DOWN)

ON: Zrédto polecer zgodnie z FOO2

OFF: Zrédto polecer zgodnie z FOO02 i
zrédto czestotliwosci zgodnie z FOO3

ON: Zrédto polecen zgodnie z FOO4 i
zrédto czestotliwosci zgodnie z FOO5
OFF: Gotowos¢ do biegu

ON: Zwolnienie po rampie az do
zatrzymania

OFF: Zrédto polecer to F002

ON: Zrédto polecer to FO04

OFF: Nieaktywne

ON: Aktywne

OFF: Nieaktywne

ON: Aktywne

OFF: Wytgczenie sterowania + ustawienie
FOO5 dla zadanego zrédta czestotliwosci
ON: Wyfaczenie sterowania + ustawienie
FO03 dla zadanego zrédta czestotliwosci
OFF: Wytgczenie sterowania + ustawienie
FOO5 dla zadanego zrédta czestotliwosci
ON: Wyfaczenie sterowania + ustawienie
FOO3 dla zadanego zrédta czestotliwosci
ON: Kasowanie predkosci zatrzymania
(UP/DOWN) aktywne OFF: Kasowanie
predkosci zatrzymania (UP/DOWN)
nieaktywne

Uwaga 1: Al1iAl2 mogg by¢ uzywane jako styki wejsciowe (patrz F300, F308, F313

i F314).

Uwaga 2: Roéznica miedzy konfiguracjg sterowania 2-przewodowego, a 3-
przewodowego polega na tym, czy uzywana jest funkcja wejscia logicznego 30
(wejscie wytgczenia sterowania 3-przewodowego).

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
nastaw  domyslna
F305 Wybor typu wejscia napieciowo-pragdowego All 0~2 0
0: Wejscie sygnatu napieciowego 0~5V.
1: Wejscie sygnatu napieciowego 0~ 10V.
2: Wejscie sygnatu prgdowego 0-20mA (4-20mA).
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Uwaga: Al2 przyjmuje tylko sygnat napieciowy 010VDC, wartos¢ ustawienia F305
nie zmieni charakterystyki Al2.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
nastaw domyslina
F306 Wybor trybu Sink/Source 0~1 1

0: Tryb logiki zrédtowej (dodatniej) zacisku.

1: Tryb logiki odbiorczej (ujemnej) zacisku.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
nastaw domysina
F307 Wybodr wyjscia napieciowo-prgdowego AO 0~1 1

(analogowego)
0: Wyjscie sygnatu prgdowego.

1: Wyjscie sygnatu napieciowego.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
nastaw domyslina
F308 Funkcja zacisku wejsciowego All 0~75 0

Gdy F300 jest wytgczone, ustawiona wartos¢ F308 nie moze by¢ odczytana. Gdy
F300 jest ustawione na 1 lub 2, All jest wtgczone i moze by¢ uzywane jako styk
wejsciowy.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
nastaw domysina
F309 Wybodr zawsze aktywnego zacisku 1 0~75 1
F310 Wybor zawsze aktywnego zacisku 2 0~75 0

F309 i F310 okreslajg funkcje zacisku wejsciowego, ktory ma byc zawsze aktywny
(ON).
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24V Inverter
oV

Running/Stop LI

Fault Reset Li4

LI9
2 Always-active terminal selection 1 (F 3 5)

L0 Always-active terminal selection 2 (F 7 /)

Rysunek 6.8 Funkcja zawsze aktywnego zacisku

Uwaga 1: Uzyj F309i F310, aby przypisac funkcje zacisku wejsciowego do LI9, LI10.

LI9 i LI10 to wirtualne styki wejsciowe, ktére sg zawsze aktywne. Patrz Rysunek
6.8.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
nastaw domysina
F311 Funkcja zacisku wyjsciowego A LO-CLO 0~255 4
F312 Funkcja zacisku wyjsciowego B LO-CLO 0~255 255

Metoda ustawiania jest taka sama jak dla F315.

Inverter

24vDC

- Bypass
o relay [ ] & iode

o o com
24VDC, 0 = 50mA

External controller

Rysunek 6.9 Przyktad okablowania wyjscia LO-CLO
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F312 moze by¢ uzywane do sygnalizowania stanu pomocniczego.

Nr. Nazwa parametru Zakres nastaw  Wartos¢ domysina
F313 Wybor funkcji zacisku All 0 0

0: Al2 - wejscie analogowe
1: AI2 - wejscie stykowe (Sink)
2: Al2 - wejscie stykowe (Source)

Nr. Nazwa parametru Zakres nastaw Wartos¢ domysina
F314 Funkcja zacisku wejsciowego Al2 0~75 0

Metoda ustawiania jest taka sama jak dla F301-F304.

UWAGA: Urzadzenia o mocy 18.5 kW wigcznie i wyzszej nie obstugujg tej funkcji.

Nr. Nazwa parametru Zakres nastaw Wartosé
domysina
F315 Funkcja zacisku wyjsciowego A T1 0~255 40
Inverter Inverter
— RA RA
24V 24V
» . —RB I . [[RB
G e & (R) —
L] JRC . L Lre
QOFF - ! O -
a) Relay in OFF status b) Relay in ON status

a) Przekaznik w stanie OFF b) Przekaznik w stanie ON
Rysunek 6.10 Opis stanu przekaznika

Tabela 6.3 Opis funkc;ji zaciskéw wyjsciowych

Ustawienia Stan Dziatanie / Warunek
funkg;ji przekaznika

OFF Czestotliwos¢ wyjsciowa < nastawa dolnej
0 granicy czestotliwosci z FO09
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10

12

14

16

18

20

22

ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF

ON

OFF

Falownik serii D32

Czestotliwos¢ wyjsciowa > nastawa dolnej
granicy czestotliwosci z FO09
Czestotliwos¢ wyjsciowa < nastawa gornej
granicy czestotliwosci z FOO8
Czestotliwos¢ wyjsciowa = nastawa gornej
granicy czestotliwosci z FOO8
Czestotliwos¢ wyjsciowa < nastawa z F337
Czestotliwos¢ wyjsciowa > nastawa z F337
Czestotliwos¢ wyjsciowa > (czestotliwosc
zadana + F339), lub < (czestotliwos¢ zadana -
F339)
(czestotliwos¢ zadana - F339) < czestotliwos¢
wyjsciowa < (czestotliwos¢ zadana + F339)
Czestotliwos¢ wyjsciowa > (F338+F339), lub <
(F338-F339)
(F338-F339) < Czestotliwos¢ wyjsciowa <
(F338+F339)
Czestotliwos¢ wyjsciowa < F338-F339
Czestotliwos¢ wyjsciowa > F338+F339
Czestotliwos¢ zadana przez FOO3 lub FOOS5 #
wartosc All
Czestotliwos¢ zadana przez FOO3 lub FOO5 =
wartosc All
Czestotliwos¢ zadana przez FOO3 lub FOOS5 #
wartosc Al2
Czestotliwos¢ zadana przez FOO3 lub FOO5 =
wartosc Al2
Wartosc¢ All < F340-F341
Wartos¢ All > F340+F341
Wartos¢ Al2 < F342-F343
Wartosc Al2 > F342+F343
Inny zacisk niz Al2 wybrany jako Zzrodto zadane;j
czestotliwosci
Al2 wybrany jako zrodto zadanej czestotliwosci
Praca zatrzymana
Gdy czestotliwos¢ pracy jest wyjsciowa lub
podczas (A-07)
Brak gotowosci do pracy
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24

26

28

30

32

34

36

38

40

42

44

46

ON
OFF
ON
OFF

ON
OFF

ON

OFF

ON

OFF
ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF
ON

OFF
ON
OFF
ON

OFF

ON

Falownik serii D32

Gotowos¢ do pracy (Funkcja wejscia gotowosci
i startu nie jest ON)
Bieg w przdéd
Bieg wstecz
Tryb sterowania zdalnego
Tryb sterowania lokalnego
Brak btedu przemiennika czestotliwosci (brak
wyjscia btedu podczas préby automatycznego
resetu btedu)
Btad przemiennika czestotliwosci
Moment obrotowy w wartosci zadanej i czas
trwania > czas zadany.
Moment obrotowy w wartosci zadanej F412 i
czas trwania < czas zadany F414.
Prad wyjsciowy > F408 + F409
Prad wyjsciowy < nastawa F408 i czas trwania >
czas zadany F410.
Gdy przemiennik czestotliwosci nie ma
istotnego wytgczenia awaryjnego
Gdy przemiennik czestotliwosci ma istotne
wytgczenie awaryjne
Gdy przemiennik czestotliwosci nie ma
nieistotnego wytgczenia awaryjnego
Gdy przemiennik czestotliwosci ma nieistotne
wytgczenie awaryjne
Brak btedu przemiennika czestotliwosci
Btad przemiennika czestotliwosci (nie dziata
podczas proby automatycznego resetu btedu)
Alarm wytgczony
Alarm wtgczony
Wartos¢ obliczeniowa poziomu przecigzenia
silnika < 50%
Wartos¢ obliczeniowa poziomu przecigzenia
silnika > 50%
Wartos¢ obliczeniowa poziomu przecigzenia
rezystora hamujgcego < 50%
Wartosc obliczeniowa poziomu przecigzenia
rezystora hamujgcego > 50%
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48

50

52

54

56

58

60

62

64

66

68

70

72

OFF

ON
OFF
ON
OFF

ON

OFF
ON
OFF

ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF

ON

OFF

ON

OFF
ON

OFF
ON

OFF
ON

Falownik serii D32

Pragd momentu obrotowego < (F412*70% -
F413)

Prgd momentu obrotowego > F412*70%
Skumulowany czas pracy < nastawa F428
Skumulowany czas pracy > nastawa F428
Obliczony czas wymiany czesci jest krotszy niz
nastawiony czas (nastawiony wewnetrznie)
Obliczony czas wymiany czesci jest rowny lub
dtuzszy niz nastawiony czas (nastawiony
wewnetrznie)

Wykryta wartos¢ PTC < 60% poziomu ochrony
Wykryta wartos¢ PTC > 60% poziomu ochrony
Wykryto inng wartos¢ niz niedopuszczalne
obnizenie napiecia

Wykryto niedopuszczalne obnizenie napiecia
Hamulec mechaniczny zwolniony

Hamulec mechaniczny nie jest zwolniony
Silnik nie jest w stanie przyspieszania

Silnik jest w stanie przyspieszania

Silnik nie jest w stanie zwalniania

Silnik jest w stanie zwalniania

Silnik nie jest w stanie przyspieszania ani
zwalniania

Silnik jest w stanie przyspieszania lub
zwalniania

Temperatura radiatora nie osiggneta jeszcze
wartosci alarmowej

Temperatura radiatora osiggneta wartosc
alarmowa

Cykl PLC jest w trakcie dziatania

Po zakonczeniu jednego cyklu PLC, wygeneruj
jeden impuls ON

W trakcie dziatania jednej sekcji PLC

Po zakonczeniu jednej sekcji PLC, wygeneruj
jeden impuls ON

Przemiennik nie jest gotowy

Przemiennik jest gotowy do odbioru sygnatu
startu

EBMiA.PL

96



74~79 OFF Nie uzywane

ON Nie uzywane
80 OFF Wejscie LI1 jest nieaktywne
ON Wejscie LI1 jest aktywne
82 OFF Wejscie LI2 jest nieaktywne
ON Wejscie LI2 jest aktywne
OFF Cisnienie sprzezenia zwrotnego PID rowne lub
84 ponizej F627 - F628
ON Cisnienie sprzezenia zwrotnego PID rowne lub
wyzsze niz F627 + F628
OFF Cisnienie sprzezenia zwrotnego PID rowne lub
86 ponizej F918
ON Cisnienie sprzezenia zwrotnego PID rowne lub
wyzsze niz F918 + F628
88~253 OFF Nie uzywane
ON Nie uzywane
254 OFF Wyjscie przekaznikowe zawsze OFF
255 ON Wyjscie przekaznikowe zawsze ON

Uwaga 1: Odwrdcong logike mozna uzyskaé¢, dodajac 1 do numeru funkcji zacisku
wyjsciowego. Przyktad: F315=3 to odwrdcone dziatanie logiki dla F315=2.

Uwaga 2: Funkcja zacisku wyjsciowego jest dostepna dla LO1-CLO1, LO2-CLO2
(F311, F312, F373, F374) oraz T1, T2 (F315, F359, F360).

Uwaga 3: Znaczgce wytgczenia awaryjne obejmujg: E-02, E-03, E-05, E-06, E-07,
E-12, E-25, E-31, E-32, E-33, E-36, E-41, E-42, E-43, E-46. Nieznaczgce wytgczenia
awaryjne obejmuja: E-01, E-11, E-21, E-22, E-24.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
nastaw domyslna
F316 Wybor logiki zacisku wyjsciowego LO- 0~1 0

CLO (wyjscie logiczne)

0: F311 ORAZ F312. Logiczny iloczyn (AND) F311 i F312 bedzie wyjsciem na LO1-
CLO1.

1: F311 LUB F312. Logiczna suma (OR) F311 i F312 bedzie wyjsciem na LO1-
CLO1.
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Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
F317 Opodznienie wyjscia LO-CLO 0~60,0 s 0,0
F317 okresla czas opdznienia wyjscia LO1-CLO1.
Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslna
F318 Czas opdznienia zamkniecia przekaznika 1 0~60,0 s 0,0

F318 okresla czas opdznienia zatgczenia styku normalnie otwartego przekaznika
1.

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslina

F319 Wejscie styku zewnetrznego - czas 0,0~10,0 s 0,1
odpowiedzi GORA

F320 Wejscie styku zewnetrznego - krok 0,0 Hz ~f007 0,1
czestotliwosci GORA

F321 Wejscie styku zewnetrznego - czas 0,0~10,0 s 0,1
odpowiedzi DOt

F322 Wejscie styku zewnetrznego - krok 0,0 Hz ~f007 0,1

czestotliwosci DOt

Funkcje te dziatajg, gdy FOO3 lub FOO5 jest ustawione na 5. Dwa styki wejsciowe
sg wymagane do regulacji zadanej czestotliwosci: jeden stuzy do zwiekszania
zadanej czestotliwosci (patrz funkcja zacisku wejsciowego 23), a drugi do
zmniejszania zadanej czestotliwosci (patrz funkcja zacisku wejsciowego 24). Uzyj
styku wejsciowego, aby wyczysci¢ ustawienie czestotliwosci nagromadzone przez
operacje GORA/DOL (patrz funkcja zacisku wejsciowego 25).

Uzyj F319-F322, aby ustawic gradient przyrostu/spadku czestotliwosci.
Gradient przyrostu zadanej czestotliwosci = F320 / czas ustawienia F319

Gradient spadku zadanej czestotliwosci = F322 / czas ustawienia F321
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Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslna
F323 Poczatkowa czestotliwos¢ 0,0 Hz ~f007 0,0

(gbra/dot)

Aby dostosowac czestotliwos¢ rozpoczynajacy sie od okreslonej czestotliwosci
innej niz 0.0 Hz (domysina czestotliwos¢ poczatkowa) po wigczeniu falownika,
okresl zadang czestotliwos¢ za pomoca f323 (poczatkowa czestotliwosé gora/dot).

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
F324 Zmiana poczatkowej czestotliwosci 0~6 0

narastania/opadania

F324 Czy F323 jest zapisywane

Ustawienia po utracie zasilania

0 Nie zapisuj, F323 nie zmieni
sie za kazdym razem, gdy
zasilanie zostanie
wytgczone lub wtgczone.

1 Zapisz, F323 jest ustawione
na ostatnio odebrang
zadang czestotliwos¢ po
utracie zasilania.

2 Nie zapisuj, F323 nie zmieni
sie za kazdym razem, gdy
zasilanie zostanie
wytgczone lub wigczone.

3 Zapisz, F323 jest ustawione
na ostatnio odebrang
zadang czestotliwos¢ po
utracie zasilania.

4 Nie zapisuj, F323 nie zmieni
sie za kazdym razem, gdy
zasilanie zostanie
wytgczone lub wtgczone.

Falownik serii D32

Opcja resetu F323

F323 przywraca sie do FO09 po
zresetowaniu za pomocy funkcji
wejscia  logicznego 25  (reset
specjalny) lub 75 (reset
zatrzymania).

F323 jest przywracane do 0.0Hz po
zresetowaniu za pomocy funkcji
wejscia  logicznego 25  (reset
dedykowany) lub 75 (reset
zatrzymania).

F323 wraca do swojej pierwotnej
wartosci po zresetowaniu za
pomocy funkcji wejscia logicznego
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5 Zapisz, F323 jest ustawione 25 (reset dedykowany) lub 75 (reset
na ostatnio odebrang zatrzymania).
zadang czestotliwos¢ po
utracie zasilania.

6 Zapisuje poczatkowg wartosc F323, szczegdty w uwadze.

Uwaga: Jesli F323 ma powrdécic¢ do swojej pierwotnej wartosci (tj. : F324 =4 lub 5)
po zresetowaniu za pomocg funkcji zacisku wejscia logicznego 25 lub 75, nalezy
ustawic¢ F324 =6 po ustawieniu F323, lub ustawi¢ F323 na podstawie F324 =6, aby
zapisa¢ pierwotng wartos¢ F323, w przeciwnym razie czestotliwos¢ po
zresetowaniu moze by¢ nieprawidtowa.

Przyktad: gdy czestotliwoéé jest zadana przez jednokanatowe GORA/DO,
czestotliwos¢ nie jest zapisywana przy kazdym wyfaczeniu i zaniku zasilania, a
czestotliwos¢ jest przywracana do pierwotnej zadanej czestotliwosci F323.

<& Ustawienia to: FO03=5, F021 =0, F023 =25, F303 =23, F304 =24, F310 =75, F323
=25 (F323 musi by¢ ustawione na F324=6i F323=f023), F324=4.

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
F325 Ustawienie 1. punktu wejscia All 0~100% 0
F326 Czestotliwos¢ 1. punktu wejscia All 0.0~400.0 Hz 0.0
F327 Ustawienie 2. punktu wejscia All 0~100% 100
F328 Czestotliwosc 2. punktu wejscia All 0.0~400.0 Hz 50.0
F329 Ustawienie 1. punktu wejscia Al2 0~100% 0
F330 Czestotliwos$¢ 1. punktu wejscia Al2 0.0~400.0 Hz 0.0
F331 Ustawienie 2. punktu wejscia Al2 0~100% 50
F332 Czestotliwosc 2. punktu wejscia Al2 0.0~400.0 Hz 50.0

Parametry te dostosowujg czestotliwos¢ wyjsciowg zgodnie z zewnetrznie
podanym sygnatem analogowym (napiecie 0-5Vdc, napiecie 0-10Vdc, prad 4-
20mAdc) oraz wprowadzong komendg do ustawiania czestotliwosci
zewnetrznego styku, patrz rysunek 6.11.

Uwaga 1: Nie ustawiaj tej samej wartosci dla F325 i F327 (lub F329 i F331), w
przeciwnym razie zostanie wywotany alarm A-05.
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Uwaga 2: Przy regulacji wejscia pragdowego 4-20mAdc, ustaw 20(%) dla F325
(F327).

Uwaga 3: Przesuniecie i nachylenie sygnatu wejscia analogowego mozna
dodatkowo dostosowac za pomocg parametrow F333 i F336.

Hz &

Alx input point 2
frequency

Alx input point 1
frequency

0 -
Alx input point 1 Al input point 2 %
setting setting

Rysunek 6.11 Zalezno$¢ miedzy wejsciem analogowym a ustawieniem
czestotliwosci

Nr.  Nazwa parametru Zakres ustawien = Wartos¢ domysina
F333 Offset wejscia All 0~255 zalezne od modelu
F334 Wzmocnienie wejscia All 0~255 zalezne od modelu
F335 Offset wejscia Al2 0~255 zalezne od modelu
F336 Wzmocnienie wejscia Al2 0~255 zalezne od modelu

Aby precyzyjnie dostosowac charakterystyki polecenia czestotliwosci dla wejs¢
Al1/AI2, uzyj parametréw F333 do F336.

W " increase F334
z z q y
Frequency Frequency hi - or F3360
command & command
increase default
FOO7 . FOOT . 4
decrease dacraase
F333
for £335) default
] - Q -
0% 100% 0% 100%
CAM . AIZI L) Al . AIZ i)
ov e 10Vele oV ' neu 10vde
Did)jma, 20madc {4 pmaA 20mAdc
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Rysunek 6.12 Kalibracja wejscia analogowego

Uwaga 1: Jesli chcesz zmniejszy¢ luz, ustaw F470 lub F472 na wiekszg wartosc.
Pamietaj, ze ustawienie zbyt duzej wartosci moze spowodowac pojawienie sie
czestotliwosci na wyjsciu, mimo ze czestotliwos¢ pracy wynosi O (zero) Hz.

Uwaga 2: Jesli chcesz dostosowac falownik tak, aby na wyjsciu dawat maksymalng
czestotliwosc przy maksymalnym napieciu i pragdzie wejsciowym, ustaw F471 lub
F473 na mniejszg wartos¢. Pamietaj, ze ustawienie zbyt matej wartosci moze
spowodowaé, ze czestotliwos¢ pracy nie osiggnie maksymalnej czestotliwosci,
nawet jesli zostang przytozone maksymalne wartosci napiecia i pradu
wejsciowego.

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslna
F337 Czestotliwos¢ wyjsciowa sygnatu 0.0 Hz ~f007 0.0

niskiej predkosci

Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa przekroczy ustawienie F337, zostanie
wygenerowany sygnat ON. Sygnat ten moze by¢ uzyty jako sygnat
wzbudzenia/zwolnienia hamulca elektromagnetycznego. Sygnat ten moze by¢
rowniez uzyty jako sygnat pracy, gdy F337 jest ustawione na 0.0Hz, poniewaz
sygnat ON jest wysyfany, jesli czestotliwos$¢ wyjsciowa przekroczy 0.0Hz. Jesli
falownik jest tak ustawiony, sygnat zostanie wyprowadzony przez wyjscie
otwartego kolektora OUT(LO-CLO) oraz zaciski wyjsciowe PRZEKAZNIKA.

Operationt function

(Hz}
F337
0 = time (5)
ON
Output function 4 OFF

Rysunek 6.13 Opis czestotliwosci wyjsciowej sygnatu niskiej predkosci

102

Falownik serii D32 EBMiA.PL



Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
F338 Czestotliwosc¢ wyjsciowa detekcji 0.0 Hz ~f007 0.0
osiggniecia predkosci
F339 Pasmo detekcji osiggniecia predkosci 0.0 Hz ~f007 2.5
Cperation frequency N
iHz
F338+F 339
F338 . ]
F338-F338
] = flime (5]
O
Output function 8 |_| I—l OFF

Rysunek 6.14 Opis czestotliwosci wyjsciowej wykrywania osiggniecia predkosci

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslna
F340 Poziom detekcji osiggniecia dla wejscia All 0~100 % 0
F341 Pasmo detekcji osiggniecia dla wejscia All 0~20 % 3
Operation frequency n
‘Hz Al
FIHO+FIY I
F340
FIY0-F3Y !
0 = time (5)
ON
Cutput function 16 OFF
Rysunek 6.15 Opis wyjscia osiggniecia wejscia All
Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslina
F342 Poziom wykrywania zasiegu wejscia Al2 0~100 % 0
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F343 Pasmo wykrywania zasiegu wejscia Al2 0~20 % 3

Operation frequency A
(Hz) l|||:|,,‘|2

FI42+F 347 |
F3y42
F342-F343

0 & time (s5)
ON

Qutput function 18
P OFF

Rysunek 6.16 Opis wyjscia osiggniecia wejscia Al2

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslna

F344 0.0 Hz ~FO07 2.5

Zakres detekcji zgodnosci zadanej
czestotliwosci

Operation frequency A
(Hz) AI/AI2

FC+F AN |
FC
FC-F 34y

0 = time (5]
ONMN

Output function12/14 |_|
OFF

Rysunek 6.17 Opis wyjscia wykrywania zgodnosci polecenia czestotliwosci

Jesli wartos¢ polecenia czestotliwosci okreslona za pomocg FOO3 (lub FOO5)
prawie zgadza sie z wartoscig polecenia czestotliwosci z zaciskéw VA i VIB z
doktadnoscia + F344, zostanie wystany sygnat ON lub OFF.
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Uwaga: Funkcja ta moze by¢ uzywana, na przyktad, do wysytania sygnafu
wskazujgcego, czy ilos¢ przetwarzania i ilos¢ sprzezenia zwrotnego zgadzajg sie ze
sobg, gdy uzywana jest funkcja PID. Wyjasnienie funkcji PID.

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien  domysina
F345 Wybdr wyjscia logicznego / wyjscia o £
impulsowego (LO—CLO)
0: Wyjscie logiczne
1: Wyjscie impulsowe
Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien  domyslna
F346 0~ 14 0
Wybor funkcji wyjscia impulsowego (LO1 —
CLO1)

Tabela 6.4 Wybér funkcji wyjscia impulsowego

Nr. Opis Odniesienie warto$ci maksymalnej
0 Czestotliwos¢ wyjsciowa F007
1 Prad wyjs$ciowy 185% znamionowego pradu falownika
2 Zadana czestotliwo$¢ (przed PID) F007
3 Warto$¢ zadana czgstotliwosci (po PID)  F007
4 Napigcie DC 150% znamionowego napiecia falownika
5 Warto$¢ zadana napiecia wyjsciowego 150% znamionowego napi¢cia falownika
6  Moc wejSciowa 185% mocy znamionowe;j falownika
7 Moc wyjsciowa 185% mocy znamionowej falownika
8 Wartos¢ wejsciowa All S5V / 10V /20mA
9 Warto$¢ wejsciowa Al2 10V
10 Moment obrotowy 250% znamionowego momentu silnika
11  Prad momentu 250% znamionowego pradu momentu
silnika
12 Skumulowany wspolczynnik obcigzenia  100%
silnika
13  Skumulowany wspotczynnik obcigzenia  100%
falownika
14 Skumulowany wspotczynnik obcigzenia 100%

PBR (reaktora hamujacego)
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Uwaga: Gdy warto$¢ parametru F346 osiggnie ,Odniesienie wartosci
maksymalnej”, na wyjsciach (LO-CLO) zostaje wystana liczba impulséw ustawiona
przez F346.

Nr. Nazwa parametru Zakres ustawien  Wartos¢ domysina
F347 Maksymalna liczba impulsow 500~1600 800

Uwaga: Szerokos¢ impulsu ON jest utrzymywana stata. Szerokos$¢ impulsu ON jest
ustalona na szerokosc, ktora powoduje, ze wspdtczynnik wypetnienia osigga 50%
przy maksymalnej liczbie impulséw ustawionej za pomocga F347. W zwigzku z tym
wspofczynnik wypetnienia jest zmienny. Na przyktad, szerokos¢ impulsu ON
wynosi okoto 0.6 ms, gdy F347 = 800, okofo 0.5 ms, gdy F347=1000, lub okoto 0.3
ms, gdy F347 = 1600.

Nr. Nazwa parametru Zakres ustawien  Wartos¢ domysina
F348 Wybodr AO1 0~18 0

Sygnat wewnetrznie obliczonej wartosci moze by¢ wyprowadzany z zacisku AO1.
Domyslnie jest to analogowy sygnat napieciowy. Przetgczenie na wyjscie prgdowe

0-20mAdc (4-20mAdc) mozna wykonaé, ustawiajgc F307 na 0.

Tabela 6.5 Parametry wyboru AO

Nr. Opis Wartos$¢ maksymalna

0 Czestotliwo$¢ wyjsciowa Maksymalna czestotliwo$¢ FOO7

1  Prad wyjsciowy 185% znamionowego pradu
falownika

2  Zadana czestotliwos$¢ (przed PID) Maksymalna czestotliwo$¢ FOO7

3  Wartos¢ zadana czestotliwosci (po Maksymalna czestotliwo$¢ FOO7

PID)

4  Napiecie DC 150% znamionowego napiecia
falownika

5  Wartos¢ zadana napiecia wyjsciowego  150% znamionowego napiecia
falownika

6 Moc wejsciowa 185% znamionowego napiecia
falownika

7  Moc wyjsciowa 185% znamionowego napiecia
falownika

8  Wejscie All (1023)
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9  Wejscie Al2 (1023)

10 Moment obrotowy 250% znamionowego momentu
falownika
11 Prad momentu 250% znamionowego pradu

momentu falownika

12 Skumulowany wspoétczynnik obcigzenia 100%
silnika

13 Skumulowany wspoétczynnik obcigzenia 100%
falownika

14 Skumulowany wspoétczynnik obcigzenia 100%
rezystora hamujgcego

15 Dane komunikacji szeregowej —

16 F374 =0% "~ 185% odpowiada ——
zakresowi AO

17 F374 =0% "~ 185% odpowiada ——
zakresowi AO

18 F374 =0% ~ 185% odpowiada ——
zakresowi AO

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslna
F349 Skalowanie napiecia wyjscia 1~1280 464
analogowego (AO1)
F350 Charakterystyka nachylenia wyjscia o~1 1
analogowego
F351 Przesuniecie (bias) wyjscia 0~100% 0

analogowego

Charakterystyke wyjscia analogowego mozna regulowac za pomocg parametrow
F349, F350i F351, Patrz rysunek 6.18.

Uwaga: Ten parametr nie moze byc¢ zresetowany przez F120 = 1.
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(VimA) A
10V / 20mA

F350=1 (VimA &
10V / 20mA

F350=0

F34ysg

F351 "
£349 F35 =100

1] 1E|'D'"a{; > 0 1D{J‘b€:
Rysunek 6.18 Opis parametrow 349, f350i f351

Domyslne sygnaty wyjsciowe z zaciskow AO1 to sygnaty napieciowe analogowe.
Ich standardowy zakres ustawien wynosi od O do 10V DC. Za pomocg tych
parametrow mozna skalibrowac wyjscie do 4-20mA DC lub 20-4mA DC.

Uwaga 1: Aby przetaczy¢ wyjscie na 0-20mA DC (4-20mA DC), ustaw F307 = 0.
Uwaga 2: Tylko gdy F348 = 16, wysSwietlana jest ustawiona warto$¢ F349.
Uwaga 3: Po wejsciu w F349, wyswietlana jest czestotliwos¢ pracy (F348 = 0),
nastepnie nacisnij przycisk A lub V¥V, aby wyregulowa¢ F349. Jesli do AO1
podfaczony jest miernik, jego wskazanie zmieni sie (zmieni sie tez F349), ale nalezy
pamietaé, ze nie bedzie to widoczne na wyswietlaczu LED falownika.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien domysina
f352 czestotliwos¢ wyjsciowa, gdy AO1 = 0 Hz ~f007 0.0
oV
f353 czestotliwos¢ wyjsciowa, gdy AO1 = 0 Hz ~f007 0.0
10V
Output volliage Qutput voltfge
10V 10v
i ov
ov 352 P 352 w53
Fregquency settig Frequency settig
Operation frequency Operation frequency
Frequency settig after PID Frequency settig after PID

Rysunek 6.19 Opis ustawien F352 i F353
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Uwaga: Gdy F348 jest ustawione na O (lub 2,3), jesli F352 lub F353 nie s3
jednoczesnie ustawione na 0, F350 i F351 nie bedga aktywne.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien domysina
F354 Kalibracja kompensacji napiecia wyjscia 0~255 126

analogowego (AO1)
Szczegdty dotyczace F354 patrz parametr F348.

Uwaga: Ten parametr nie moze zostac zresetowany przez 120 = 1.

VimA) & F354=128
10V / 20mA F354<128
0 100%
Rysunek 6.20 Opis f354
Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosé
Ustawien domysina
F355 Funkcja terminala wejsciowego dla 0~75 0
LIS
F356 Funkcja terminala wejsciowego dla 0~75 0
LI6
F357 Funkcja terminala wejsciowego dla 0~75 0
LI7
F358 Funkcja terminala wejsciowego dla 0~75 0
LI8

Metoda ustawiania jest taka sama jak dla f301~f304.

Uwaga 1: Wazne tylko, gdy moc znamionowa wynosi 18.5kW lub wiece;.
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Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosé

Ustawien domysina
F359 Gtowne funkcje Przekaznika 2 0~255 0
F360 Funkcje pomocnicze Przekaznika 2 0~255 0
F361 Relacjalogiczna miedzy gtownymi a 0~1 0
pomocniczymi funkcjami Przekaznika 2

F362 Czas opoznienia zamkniecia Przekaznika 2 0~60.0s 0.0
Metoda ustawiania jest taka sama jak dla F315.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Ustawiern  Domyslna
F363 Tryb aktywny terminala wejsciowego 00~FF 00

Ten parametr to 8-bitowy wyswietlacz binarno-szesnastkowy (OxOOOxFF) i
odpowiada od prawej do lewej bitom ustawien dla LI1~LI8, z opcjami ustawien dla
kazdego z nich:

0: Funkcja zacisku wejsciowego aktywna, gdy zacisk wejsciowy jest WYtACZONY.
1: Funkcja zacisku wejsciowego nieaktywna, gdy =zacisk wejsciowy jest
WHACZONY.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien domyslina
F364 Czas filtru terminala wejsciowego 0~200 0

Jednostka statej czasowej filtra 1 odpowiada 2m:s.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Ustawien Wartos¢
domysina
F365 Funkcja B terminala wyjsciowego T1 0~69 0

Metoda ustawiania jest taka sama jak dla F315.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosé
Ustawien domysina
F366 Wybor logiki terminala 0~1 0

wyjsciowego T1
Metoda ustawiania jest taka sama jak dla F316.
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0: AND. f315i f316 muszg spetnia¢ warunek jednoczesnie, wtedy Przekaznik 1
dziata.

1: OR. F315 lub F316 spetniajg warunek, wtedy Przekaznik 1 dziata.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien domyslina
F367 Wybor detekcji pracy terminala przy o~1 0

wtgczeniu zasilania

0: Wytgczone. Po wtgczeniu zasilania falownik nie zasili silnika, nawet jesli zacisk
wejsciowy (do ktorego przypisana jest funkcja biegu do przodu/wstecz) jest
WEACZONY. Silnik uruchomi sie dopiero po otwarciu zacisku wejsciowego i
ponownym jego zamknieciu.

1: Wtaczone. Po wtaczeniu zasilania falownik zasili silnik po wykryciu, ze zacisk
biegu do przodu/wstecz jest WtACZONY.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien domyslna
F368 Wybor wyjscia napieciowo-prgdowego AO2 0~1 0

0: Wyjscie sygnatu pragdowego.

1: Wyjscie sygnatu napieciowego.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien domyslna

F369 Wybdr AO2 0~16 0

F370 Skalowanie pragdu wyjscia 1~1280 375
analogowego (AO2)

F371 Charakterystyka nachylenia wyjscia 0~1 1
analogowego

F372 Przesuniecie wyjscia analogowego 0~100% 0

Ustawienia F369, F371 i F372 s3 przedstawione w odpowiednich parametrach
AO1, F348, F350i F351. Szczegodtowy opis F370, patrz parametr F348.

Uwaga: Parametr F370 nie moze zosta¢ zresetowany przez F120 = 1.
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Nr.

F373

F374

1.

Nazwa Parametru Zakres Wartosé

Ustawien domysina
Kalibracja kompensacji pragdu wyjscia 0~255 107
analogowego (AO2)
Procent monitorowanych wartosci AO 0~250% 0

Kalibracja AO1-0 ~ 10V wyglgda nastepujaco:

F307 =1, F348 =18/17/16 W stanie zatrzymania falownika, ustaw F374
=1%, dostosuj wartos¢ F354 tak, aby rzeczywiste napiecie wyjsciowe
wynosito 0.1V. Nastepnie ustaw F374 =100%/150%/185% i dostosu;
wartos¢ F349 tak, aby rzeczywiste napiecie wyjsciowe wynosito 10V. Po
zakonczeniu kalibracji, F348 wraca do wewnetrznych zmiennych
funkcyjnych, ktore muszg by¢ monitorowane.

Kalibracja AO1-4 ~ 20mA wyglada nastepujgco:

F307 =0, F351 =20%, F348=18/17/16 W stanie zatrzymania falownika,
ustaw f374 =0%, dostosuj wartos¢ F432 tak, aby rzeczywisty prad
wyjsciowy wynosit 4mA. Nastepnie ustaw F374 =100%/150%/185% i
dostosuj wartosc¢ F431 tak, aby rzeczywisty prad wyjsciowy wynosit 20mA.
Po zakonczeniu kalibracji, F348 wraca do wewnetrznych zmiennych
funkcyjnych, ktére muszg by¢ monitorowane.

Kalibracja AO2-0 ~ 10V wyglagda nastepujaco:

F368 =1, F369 =18/17/16 W stanie zatrzymania falownika, ustaw F374 =1%,
dostosuj wartos¢ F434 tak, aby rzeczywiste napiecie wyjsciowe wynosito
0.1V. Nastepnie ustaw F374 =100%/150%/185% i dostosuj wartos¢ F433
tak, aby rzeczywiste napiecie wyjsciowe wynosito 10V. Po zakonczeniu
kalibracji, F369 wraca do wewnetrznych zmiennych funkcyjnych, ktore
muszg by¢ monitorowane.

Kalibracja AO2-4 ~ 20mA wyglagda nastepujgco:

F368 =0, F372 =20%, F369=18/17/16 W stanie zatrzymania falownika,
ustaw F374 =0%, dostosuj wartos¢ F373 tak, aby rzeczywisty prad
wyjsciowy wynosit 4mA. Nastepnie ustaw F374 =100%/150%/185% i
dostosuj wartosc F370 tak, aby rzeczywisty prad wyjsciowy wynosit 20mA.
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Po zakonczeniu kalibracji, F369 wraca do wewnetrznych zmiennych
funkcyjnych, ktore muszg by¢ monitorowane.

Uwaga: Parametry F349 ~ F373 nie mogg zostac zresetowane przez F120 = 1.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Ustawien Wartos¢ domysina
F375 Opodznienie wyjscia T1 0~60.0 s 0.0
Nr.  Nazwa Parametru Zakres Ustawien Wartos$¢ domysina
F376 Opdznienie wyjscia T2 0~60.0 s 0.0

F376 okresla czas opdznienia wyjscia LO2-CLO2.

6.5 Grupa parametréw ochrony przed usterkami

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien domyslna
F400 Wybor ponowienia (Wybor liczby 0~10 0
powtdrzen)

0: wytaczone
1-10 razy.

Ten parametr automatycznie resetuje falownik, gdy falownik zgtasza alarm. W
trybie ponawiania funkcja wyszukiwania predkosci silnika dziata automatycznie w
razie potrzeby, co umozliwia ptynne ponowne uruchomienie silnika.

Sygnaty przekaznikéw detekcji dziatania zabezpieczajagcego (sygnaty zaciskéw
T1A-T1B-T1C lub T2A-T2B-T2C) nie sg wysytane podczas korzystania z funkcji
ponawiania.

Aby umozliwi¢ wysytanie sygnatu do przekaznika detekcji dziatania
zabezpieczajgcego (zaciski TxA, B i C) nawet podczas procesu ponawiania, przypisz
funkcje zacisku wyjsciowego 36 lub 37 do F315.
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Dla wytgczenia awaryjnego z przecigzenia (E-21, E-22) przewidziano wirtualny
czas chtodzenia. W tym przypadku funkcja ponowienia zadziata po wirtualnym
czasie chtodzenia i czasie ponowienia.

W przypadku wytgczenia awaryjnego spowodowanego przepieciem (E-11),
funkcja ponowienia nie zostanie aktywowana, dopoki napiecie w sekcji DC nie
spadnie do normalnego poziomu.

W przypadku wytgczenia awaryjnego spowodowanego przegrzaniem (E-24),
funkcja ponowienia nie zostanie aktywowana, dopdki temperatura w falowniku
nie spadnie na tyle nisko, aby umozliwi¢ ponowne uruchomienie.

Nalezy pamietac, ze gdy F429 jest ustawione na 1 (usterka zatrzymana), funkcja
ponawiania nie zostanie wykonana, niezaleznie od ustawienia F400.

Podczas ponawiania, migajacy wyswietlacz bedzie naprzemiennie pokazywac a-
08 i wyswietlacz monitora okreslony parametrem wyboru trybu wyswietlania
statusu monitora F610.

Liczba ponowien zostanie wyzerowana, jesli falownik nie zostanie wytgczony
awaryjnie przez okreslony czas po udanym ponowieniu. "Udana ponowienie"
oznacza, ze czestotliwos¢ wyjsciowa falownika osiggneta zadang czestotliwosc¢ bez
ponownego wytgczenia awaryjnego falownika. Ponowienie dostepne dla usterek
obejmujacych przetezenie (E-01, E-04), przepiecie (E-11), przegrzanie (E-24),
przecigzenie (E-21, E-22) i chwilowy zanik zasilania.

Funkcja ponowienia zostanie natychmiast anulowana, jesli wytgczenie awaryjne
jest spowodowane zdarzeniem innym niz usterki dostepne dla ponowienia.
Funkcja ta zostanie rowniez anulowana, jesli ponowienie nie zakonczy sie
sukcesem w okreslonej liczbie prob. ,Funkcja zostanie anulowana” oznacza, ze
falownik zostanie wyfgczony awaryjnie i przestanie zasilac silnik.

Czas odstepu jest proporcjonalny do liczby ponowien. Pierwsze ponowienie to 1
sek., drugie ponowienie to 2 sek., a 10. ponowienie to 10 sek.

Numerponowienia 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas sukcesu 1s 2s 3s 4s 5s 6s 7s 8s 9s 10s

Zanim wszystkie proby resetowania usterek zostang zakoniczone:
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Zacisk wyjsciowy, do ktorego przypisana jest funkcja zacisku wyjsciowego 40 (lub
41), nie bedzie wskazywat usterki.

Zacisk wyjsciowy, do ktorego przypisana jest funkcja zacisku wyjsciowego 38 (lub
39), moze by¢ uzywany do wskazywania pojawienia sie usterki dostepnej dla
automatycznego ponowienia.

Zacisk wyjsciowy, do ktorego przypisana jest funkcja zacisku wyjsciowego 30 (lub
31), moze byé uzywany do wskazywania dowolnego typu usterki w falowniku,
nawet w okresie ponawiania.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien domyslna
F401 Wybor charakterystyki elektroniczno- 0~7 0

termicznej ochrony

Tabela 6.6 Opis f401

F401 Typ silnika Witaczenie wytgczenia  Zabezpieczenie przed
awaryjnego przecigzeniem
przecigzeniem
0 TAK NIE
1 Standardowy silnik TAK TAK
2 NIE NIE
3 NIE TAK
4 Specjalny silnik TAK NIE
5 (wymuszone TAK TAK
6 chtodzenie) NIE NIE
7 NIE TAK

Zabezpieczenie przed przecigzeniem: Jest to optymalna funkcja dla urzadzen
takich jak wentylatory, pompy i dmuchawy o zmiennej charakterystyce momentu
obrotowego, gdzie prad obcigzenia maleje wraz ze zmniejszeniem predkosci
pracy. Gdy falownik wykryje przecigzenie, funkcja ta automatycznie obniza
czestotliwosé wyjsciowa, zanim zostanie aktywowane wytgczenie awaryjne silnika
z przecigzenia E-21. Funkcja ta steruje silnikiem na czestotliwosciach, ktére
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pozwalajg na utrzymanie rownowagi pradu obcigzenia, dzieki czemu falownik
moze kontynuowac prace bez wytgczania awaryjnego.

Uwaga: Nie uzywaj funkcji zabezpieczenia przed przecigzeniem z obcigzeniami o
statej charakterystyce momentu obrotowego (takich jak tasmociagi, w ktérych
prad obcigzenia jest staty, niezaleznie od predkosci).

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien domysina
F402 Limit czasu przecigzenia silnika 10~2400s 300
150%

Parametr F403 stuzy do ustawienia czasu, ktory uptywa, zanim silnik zostanie
wytgczony awaryjnie pod obcigzeniem 150% (wytgczenie awaryjne z przecigzenia
E-22) w zakresie od 10 do 2400 sekund.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Ustawienn Wartos$¢ domysina
F403 Wybor zatrzymania awaryjnego 0~2 0
F404 Czas hamowania awaryjnego 0~20.0s 1.0

0: Zatrzymanie swobodne ( WOLNY WYBIEG)
1: Zatrzymanie rampg
2: Hamowanie awaryjne pragdem statym

Parametry te pozwalajg okresli¢ sposdb zatrzymania pracy za pomoca
zewnetrznego urzadzenia sterujgcego w przypadku wystgpienia zewnetrznego
wytaczenia awaryjnego. Po zatrzymaniu pracy wyswietlany jest btagd E-43. Przy
ustawieniu F403 = 2 (hamowanie awaryjne pragdem statym), nalezy rowniez
ustawi¢ F507 (wspotczynnik hamowania DC) i F404 (czas hamowania awaryjnego).
Przypisanie funkcji zatrzymania awaryjnego (funkcja zacisku wejsciowego 11 lub
27) do zacisku wejscia stykowego.

Uwaga 1: Zatrzymanie awaryjne poprzez okreslony zacisk jest mozliwe nawet
podczas pracy z panelu.

Uwaga 2: Jesli hamowanie DC nie jest potrzebne do zatrzymania silnika w
normalnych warunkach, mimo ze F403 jest ustawione na 2 (hamowanie awaryjne
DC), ustaw czestotliwos¢ poczatkowg hamowania DC (F506) na 0.0 Hz.
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Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien domyslna
F405 Wykrywanie zaniku fazy wejsciowej 0~1 0

0: Wytgczone, brak wytaczenia awaryjnego.

1: Wtaczone, wykrywanie zaniku fazy jest wigczone podczas pracy. Parametr ten
wykrywa zanik fazy wejsciowej falownika. Jesli stan nieprawidtowego napiecia
kondensatora obwodu gtdwnego utrzymuje sie przez kilka minut lub dtuzej,
funkcja wytgczenia awaryjnego zostanie aktywowana. Dlatego zaniki faz
wejsciowych nie zawsze mogg by¢ wykryte. Wyswietlona zostanie informacja o
btedzie e-41.

Jesli moc zasilania jest wieksza niz moc falownika (ponad 200kVA lub ponad 10
razy), mogg wystgpi¢ btedy detekcji. Jesli to nastgpi, zainstaluj dtawik AC lub DC.
Uwaga 1: Ustawienie f405 = O (wykrywanie zaniku fazy wejsciowej: wytgczone)
moze spowodowac uszkodzenie kondensatora w gtownym obwodzie falownika,
jesli praca bedzie kontynuowana pod duzym obcigzeniem pomimo wystgpienia
zaniku fazy wejsciowej.

Uwaga 2: Parametr f405 jest nieprawidtowy dla modelu z wejsciem
jednofazowym.

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosc
nastaw domysina
F406 Wybor trybu wykrywania zaniku fazy 0~5 0
na wyjsciu

0: Wytaczone.

1: Przy uruchomieniu (tylko raz po wtgczeniu zasilania).
2: Przy uruchomieniu (za kazdym razem).

3: Podczas pracy.

4: Przy uruchomieniu i podczas pracy.

5: Wykrywanie odciecia po stronie wyjsciowe].
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F406=0: Brak wytgczenia awaryjnego.

FA06=1: Po wigczeniu zasilania, wykrywanie zaniku fazy jest wigczone tylko przy
pierwszym uruchomieniu. Falownik wytgczy sie, jesli stan zaniku fazy utrzyma sie
przez jedng sekunde lub dtuzej.

FA406=2: Falownik sprawdza zaniki faz wyjsciowych za kazdym razem, gdy
rozpoczyna prace. Falownik wytgczy sie, jesli stan zaniku fazy utrzyma sie przez
jedng sekunde lub dtuzej.

FA06=3: Falownik sprawdza zaniki faz wyjsciowych podczas pracy. Falownik
wytgczy sie, jesli stan zaniku fazy utrzyma sie przez jedng sekunde lub dtuzej.

FA06=4: Falownik sprawdza zaniki faz wyjsciowych przy uruchomieniu i podczas
pracy. Falownik wytgczy sie, jesli stan zaniku fazy utrzyma sie przez jedng sekunde
lub dtuzej.

FA06=5: Jesli wykryje zanik wszystkich faz, ponownie uruchomi sie po ponownym
pofaczeniu. Falownik nie sprawdza zanikow faz wyjsciowych przy ponownym
uruchomieniu po chwilowym zaniku zasilania.

Uwaga 1: Sprawdzenie zaniku fazy wyjsciowej jest przeprowadzane podczas
autostrajania, niezaleznie od ustawienia tego parametru.

Uwaga 2: Ustaw F406=5, aby otworzy¢ potaczenie silnik-falownik poprzez
przetgczenie zasilania z sieci na prace falownika. Mogg wystgpic¢ btedy detekcji dla
silnikow specjalnych, takich jak silniki wysokopredkosciowe.

Nr.  Nazwa parametru Zakres nastaw Wartos¢
domyslina
F407 Wybor alarmu niedocigzenia 0~1 0

0: Tylko alarm. Usterka pod obcigzeniem moze by¢ sygnalizowana poprzez
ustawienie parametru wyboru funkcji zacisku wyjsciowego.

1: Wytgczenie awaryjne. Falownik wytgczy sie, jesli prad ponizej pradu
ustawionego w F408 ptynie przez okres czasu okreslony w F410. Informacja o
btedzie wyswietlana jest jako "E-06".
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Nr.  Nazwa parametru Zakres nastaw  Wartosc

domysina
F408 Prad detekcji niedopragdowe] 0~100% 0.00
F409 Histereza detekcji prgdu niedoprgdowego 1~20% 10
F410 Czas detekcji niedoprgdowej 0~255s 0

Jesli prgd mniejszy niz wartosc okreslona w F408 ptynie przez czas dtuzszy niz czas
okreslony w F410. Gdy wybrane jest wytgczenie awaryjne (patrz F407), wprowadz
czas detekcji do wytgczenia awaryjnego.

Informacja o btedzie wyswietlana jest jako "E-12". Patrz rysunek 621. 80

Ciufpat current g
(%) ti=FW9 [0
2=FYiQ
F4ag
FY08-FYO9
Small currant i
slgnal aulpul oM
£ t2
— -

OFF

Rysunek 6.21 Opis matego pradu

Uwaga: Standardowa wartos¢ 100% dla F408 i F409 to znamionowy prad
wyjsciowy wskazany na tabliczce znamionowej silnika.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
F411 Wybor sygnalizacji przekroczenia 0~5 0

momentu obrotowego / nadpradu
0: Alarm przecigzenia momentu obrotowego: (70%)

o Gdy pragd momentu obrotowego osiggnie 70% wartosci F412, przekaznik z
funkcja ustawiong na 48 natychmiast zadziata;

o Gdy pragd momentu obrotowego osiggnie 100% wartosci F412, a czas
trwania osiggnie F414, funkcja jest ustawiona jako dziatanie przekaznika 32;

o Gdy powyzszy przekaznik (funkcja 48 lub 32) zadziata, panel nie bedzie
dziatat, a przetwornica nie zatrzyma sie.
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1: Usterka przecigzenia momentu obrotowego

Gdy prgd momentu obrotowego osiggnie 70% wartosci F412, przekaznik z
funkcjg ustawiong na 48 natychmiast zadziata, ale panel nie bedzie dziafat,
a przetwornica nie zatrzyma sie;

Gdy pragd momentu obrotowego osiggnie 100% wartosci F412, a czas
trwania osiggnie F414, funkcja jest ustawiona jako dziatanie przekaznika 32,
a przetwornica zgtasza btad E-07;

2: Alarm przecigzenia momentu obrotowego: (100%)

Gdy prgd momentu obrotowego osiggnie 100% wartosci F412, przekaznik
z funkcjg ustawiong na 48 natychmiast zadziata;

Gdy pragd momentu obrotowego osiggnie 100% wartosci F412, a czas
trwania osiggnie F414, funkcja jest ustawiona jako dziatanie przekaznika 32;
Gdy powyzszy przekaznik (funkcja 48 lub 32) zadziata, panel nie bedzie
dziatat, a przetwornica nie zatrzyma sie.

3: Alarm przecigzenia pragdowego: (70%)

Gdy prad wyjsciowy osiggnie 70% wartosci F412, przekaznik z funkcja
ustawiong na 48 natychmiast zadziata;

Gdy prad wyjsciowy osiggnie 100% wartosci F412, a czas trwania osiggnie
F414, funkcja jest ustawiona jako dziatanie przekaznika 32;

Gdy powyzszy przekaznik (funkcja 48 lub 32) zadziata, panel nie bedzie
dziatat, a przetwornica nie zatrzyma sie.

4: Usterka przecigzenia prgdowego

Gdy prad wyjsciowy osiggnie 70% wartosci F412, przekaznik z funkcja
ustawiong na 48 natychmiast zadziata, ale panel nie bedzie dziatat, a
falownik nie zatrzyma sie;

Gdy prad wyjsciowy osiggnie 100% wartosci F412, a czas trwania osiggnie
F414, funkcja jest ustawiona jako dziatanie przekaznika 32, a przetwornica
zgtasza btad E-07;

5: Alarm przecigzenia pragdowego: (100%)

Gdy prad wyjsciowy osiggnie 100% wartosci F412, przekaznik z funkcja
ustawiong na 48 natychmiast zadziata;
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Nr.

1

2

3

Nr

Gdy prad wyjsciowy osiggnie 100% wartosci F412, a czas trwania osiggnie
F414, funkcja jest ustawiona jako dziatanie przekaznika 32;
Gdy powyzszy przekaznik (funkcja 48 lub 32) zadziafa, panel nie bedzie
dziatat, a przetwornica nie zatrzyma sie.

Ustawienie F411

(dla mome

obrotowego)

F411=0

F411=1

F411=2

Ustawieni
e F411
(Moment
obrotowy)
FA411=0

F411=1
F411=2

ntu

Ustawieni
e F411
(Prad
wyjsciowy)
F411=3

F411=4
F411=5

Falownik serii D32

Ustawienie F411

(dla pradu

wyjsciowego)

F411=3

F411=4

Opis dziatania falownika

Brak akcji na panelu, falownik nie

zatrzymuje sie.

Moment obrotowy / prad

wyjsciowy osiggnaf wartosc
F412, a czas trwania przekroczyt
FA14. Panel zgtasza btad E-07,
falownik zatrzymuje sie.

FA11=5

Przekaznik (Funkcja
48)

Gdy pragd momentu
obrotowego/wyjsciow
y osiggnie 70%
wartosci F412,
przekaznik zadziata
natychmiast.

Gdy pragd momentu
obrotowego/wyjsciow
y osiggnie 100%
wartosci F412,
przekaznik zadziata
natychmiast.

Brak akcji na panelu, falownik nie

zatrzymuje sie.

Przekaznik (Funkcja
32)

Pragd momentu
obrotowego/wyjsciow
y osiggnie 100%
wartosci F412, a czas
trwania przekroczy
FA14. Przekaznik
zadziata.

Gdy prad momentu
obrotowego/wyjsciow
y osiggnie 100%
wartosci F412,
przekaznik zadziata
natychmiast.
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Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢

ustawien domyslina
F412 Poziom detekcji przekroczenia 0~250% 130
momentu obrotowego
F413 Histereza poziomu detekgcji 0~100% 10
przekroczenia momentu obrotowego
F414 Czas detekcji przekroczenia momentu 0.0~10.0s 0.5
obrotowego

Uzyj parametru F411, aby wyfaczy¢ falownik lub wywotac¢ alarm, jesli prad
momentu obrotowego przekraczajgcy poziom okreslony w F412 ptynie przez czas
dtuzszy niz czas okreslony w F414. Informacja o btedzie wyswietlana jest jako "E-

07".

Torque current .l
(%)

FY 12x0.7
FY 12x07-FY 13

I
Owvertorgue alarm A oN

OFF

a) Wyjscie alarmu wykrycia przecigzenia momentu obrotowego
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Torque current ‘ H<FYy Iy

(%) 2=FY Y
Fy o
FYyi2-FY9!3
COvertorque trip [ | -
output A “ : 2 ON
™ . OFF

b) Wyjscie wyfgczenia awaryjnego wykrycia przecigzenia momentu obrotowego
Rysunek 6.22 Opis wykrywania przecigzenia momentu obrotowego

Uwaga 1: Wyjscie alarmu wykrycia przecigzenia momentu obrotowego poprzez
przypisanie funkcji zacisku wyjsciowego 48 do T1 (T2, LO-CLO). Wyjscie
wytgczenia awaryjnego wykrycia przecigzenia momentu obrotowego poprzez
przypisanie funkcji zacisku wyjsciowego 32 do T1 (T2, LO-CLO).

Uwaga 2: Standardowa wartos¢ 100% dla F412 i F413 to znamionowy prad
wyjsciowy wskazany na tabliczce znamionowej silnika.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslina
F415 Dziatanie limitu nadnapieciowego 0~3 2

0: Wtaczone. Gdy falownik wykryje zblizajgca sie usterke przepiecia, podejmuje
jedno z ponizszych dziatan, aby unikng¢ przepiecia: zwieksza czas zwalniania,
utrzymuje predkosc silnika lub zwieksza predkos¢ silnika.

1: Wytgczone.

2: Wiaczone (Szybkie zwalnianie). Falownik zwiekszy napiecie do silnika
(sterowanie wzbudzeniem), aby zwiekszy¢ ilos¢ energii zuzywanej przez silnik, gdy
napiecie osiggnie poziom ochrony przed przepieciem, a zatem silnik moze by¢
zwalniany szybciej niz w normalnym zwalnianiu.

3: Wtaczone (Dynamiczne szybkie zwalnianie). Falownik zwiekszy napiecie do
silnika (sterowanie wzbudzeniem), aby zwiekszy¢ ilos¢ energii zuzywanej przez
silnik, gdy tylko silnik zacznie zwalnia¢, a zatem silnik moze by¢ zwalniany jeszcze
szybciej niz w szybkim zwalnianiu.
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Uwaga: Gdy predkos¢ silnika spada, falownik pochtania energie regeneracyjng z
obcigzenia i silnika. Czesto prowadzi to do usterki przepiecia szyny DC. Jesli F415
jest ustawione na 3, ta czes¢ energii nie zostanie przekazana z powrotem do
falownika, ale zostanie przeksztatcona w ciepto rozpraszane w silniku. W tym
przypadku silnik intensywnie oddaje ciepto.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
F416 Poziom dziatania limitu 100~150% 130

nadnapieciowego

FA16 okresla poziom dziatania limitu przepiecia.

I
DC-link voltage

FY I8 g e,

L)

A
operation frequency

{HZ} j

< >
Decelerarion

Y

Rysunek 6.23 Opis poziomu dziatania limitu przepiecia

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
F417 Wybor sygnalizacji pracy podnapieciowej 0~2 0

0: Tylko alarm (poziom detekcji ponizej 60%), falownik jest zatrzymany. Nie jest
jednak wytaczony awaryjnie.

1: Wytgczenie awaryjne (poziom detekcji ponizej 60%). Falownik jest zatrzymany.
Jest rowniez wytgczony awaryjnie.

2: Tylko alarm (poziom detekcji ponizej 50%, potrzebny dtawik wejsciowy).
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Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslna
F418 Wybor trybu zatrzymania wybiegiem po 0~2 0
chwilowym zaniku zasilania

0: wytgczone
1: zarezerwowane fabrycznie

2: Zatrzymanie wybiegiem. Zatrzymanie wybiegiem w przypadku chwilowego
zaniku zasilania: Jesli podczas pracy wystgpi chwilowy zanik zasilania, falownik
wymusi zatrzymanie wybiegiem. Po zatrzymaniu pracy na klawiaturze
wyswietlany jest komunikat ,A-06” (naprzemiennie). Po wymuszonym
zatrzymaniu wybiegiem falownik pozostaje w stanie statycznym, dopodki chwilowo
nie wyfaczysz polecenia pracy.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslna
F419 Funkcja wymuszonego sterowania o~1 0

predkoscig pozarowa
0: Wytgczone.

1: Wtgczone. Aby wtaczyc tryb wymuszonej predkosci, ustaw F419 na 1 i przypisz
funkcje zacisku wejsciowego 33 do styku wejsciowego. Jesli F419 jest ustawione
na 1 i funkcja zacisku wejsciowego 33 jest WLACZONA, falownik bedzie pracowat
z czestotliwoscig ustawiong przez F730. W tym momencie, wytgczenie funkgji
zacisku wejsciowego 33 nie zatrzyma falownika. Nastepujgce wytgczenia awaryjne
falownika nie spowodujg jego zatrzymania, lecz zostanie wykonany automatyczny
restart: E-O1, E-O4, E-11, E-21, E-22, E-23, E-24.

Gdy falownik jest w trybie lokalnego sterowania, falownik moze by¢ zatrzymany
tylko poprzez wytaczenie zasilania.

Uwaga 1: Kierunek pracy silnika jest do przodu, a falownik pracuje zgodnie z
zadang czestotliwoscig F730.

Uwaga 2: Nastepujgce operacje nie spowodujg zatrzymania falownika ani silnika:
wytaczenie funkcji 33, nacisniecie klawisza STOP lub wystgpienie lekkiego
wytgczenia awaryjnego.
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Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslna
F420 Wykrywanie zwarcia na wyjsciu 0~3 0
podczas uruchamiania

0: Za kazdym razem (impuls standardowy)
1: Tylko raz po wtgczeniu zasilania (impuls standardowy)
2: Za kazdym razem (impuls krotkotrwaty)
3: Tylko raz po wigczeniu zasilania (impuls krotkotrwaty)

Uwaga 1: Gdy rezystancja fazowa silnika jest mata (duza moc silnika), zalecany
jest impuls krétkotrwaty.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
F421 Wybor podtrzymania zabezpieczenia 0~1 0

elektryczno-termicznego silnika

0: wytaczone. Jesli falownik zostanie wtgczony i wytgczony, jego pamie¢ stanu
termicznego silnika (uzywana do obliczen przecigzenia) zostanie wyczyszczona.

1: Wtaczone. Nawet jesli falownik zostanie wytgczony, pamiec stanu termicznego
silnika falownika jest nadal zachowana. Jesli w falowniku wystgpi btad
przecigzenia silnika E-22, silnik moze zosta¢ ponownie uruchomiony dopiero po
okresie czasu chtodzenia (obliczonego przez falownik).

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
F422 Utrata wejscia All 0~100% 0

0: Wytaczone. Falownik nie bedzie monitorowat stanu sygnatu na analogowym
zacisku wejsciowym All.

1-100: Poziom detekcji usterki. Jesli sygnat na All spadnie ponizej wybranego
poziomu detekcji usterki i ten niski poziom sygnatu utrzyma sie przez 300 ms lub
dtuzej, w falowniku wystgpi usterka. Na panelu klawiatury zostanie wyswietlony
kod btedu E-38.
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Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslna
F423 Aktywacja falownika podczas utraty sygnatu 4- 0~4 0
20mA

0: Brak dziatan.
1: Zatrzymanie wybiegiem.

2: Przetgczenie na predkosc¢ awaryjnga. Przetgczenie na predkos¢ awaryjng F424.
Czas trwania jest rowny czasowi zycia usterki, a polecenie uruchomienia jest nadal
wazne.

3: Utrzymanie predkosci. Utrzymanie predkosci w momencie wystgpienia usterki
w falowniku. Czas trwania jest rowny czasowi zycia usterki, a polecenie
uruchomienia jest nadal wazne.

4: Zatrzymanie z wyhamowaniem.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslna
F424 Predkos¢ awaryjna 0.0 Hz ~FO04 0.0

Patrz f423 = 2.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
F425 Wybor termiczny PTC 0~2 0

0: Wytaczone

1: Wtaczone (tryb wytgczenia awaryjnego), Jesli sonda PTC wyzwoli sygnat btedu,
falownik przechodzi w stan btedu i wyswietla , E-25”.

2: Witgczone (tryb alarmowy), jesli sonda PTC wyzwoli sygnat btedu, falownik
wygeneruje sygnat btedu i kontynuuje prace. Funkcja ta stuzy do ochrony silnika
przed przegrzaniem za pomocg sygnatu termistora PTC wbudowanego w silnik.

Ustawienie F425 na 1 lub 2 moze przeksztatci¢ zacisk sterujgcy Al2 w wejscie
sondy termicznej PTC silnika. Okablowanie pokazano na ponizszym rysunku.
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Inverter
. () bv
3.3k - 114 m
O A2
PTC |
. l COM

Rysunek 6.24 Przyktad okablowania PTC

Uwaga: Rezystor PTC musi by¢ podfgczony do zacisku Al2. Nalezy zewnetrznie
podtgczyc rezystor 3.3k-1/4 W miedzy 5V a Al2.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslna

F426 Wartosc rezystancji dla detekcji PTC 100~9999 Q 3000
Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslina

F428 Ustawienie alarmu skumulowanego 0.0~999.9 610.0

czasu pracy

Ten parametr pozwala ustawic falownik tak, aby wygenerowat sygnat alarmowy
(Funkcja zacisku wyjsciowego =

50) po uptywie skumulowanego czasu pracy
ustawionego w F428.

Uwaga: 0.1=10h.

Nr. Nazwa Parametru

Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F429 Wybodr zapamietywania stanu awarii 0~1 0

falownika

0: Kasowanie. Usterka wystepuje i po wytgczeniu i wtgczeniu falownika,

Jesli przyczyna usterki zostata usunieta, falownik zostanie zresetowany i bedzie
mogt zosta¢ uruchomiony.
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Informacje o witasnie usunietej usterce zostang przekazane do rejestru historii
usterek.

Jesli przyczyna usterki nie zostata jeszcze usunieta, usterka zostanie ponownie
wyswietlona, a informacje o pracy zwigzane z usterka zostang przekazane do
rejestru historii usterek. Informacje o czwartej od konca usterce zostang usuniete
z rejestru historii usterek.

1: Utrzymywanie. Usterka wystepuje i po wytgczeniu i wtgczeniu falownika,

Jesli przyczyna usterki zostata usunieta, falownik zostanie zresetowany i bedzie
mogt zosta¢ uruchomiony. Informacje o wtasnie usunietej usterce zostang
przekazane do rejestru historii usterek.

Jesli przyczyna usterki nie zostata jeszcze usunieta, oryginalne kody usterek i
wszystkie dane pracy mogg by¢ sprawdzane jako biezgca usterka w trybie
monitorowania.

Informacje o czwartej od korica usterce zostang zachowane w rejestrze historii
usterek. Automatyczny reset usterek zostanie wytgczony.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosé
Ustawien Domysina
F430 Wartos¢ alarmowa temperatury 0~100 °C 60
radiatora

Gdy temperatura radiatora osiggnie ustawiong wartos¢ F430, falownik moze
wygenerowa¢ sygnat alarmowy poprzez wyjscie logiczne lub wyjscie
przekaznikowe. Prosze odniesc sie do funkcji wyjscia logicznego 66.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslna
F431 Skalowanie pradu wyjscia 1~1280 377

analogowego (AO1)

129

Falownik serii D32 EBMiA.PL



Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosé

Ustawien Domyslina
F432 Kalibracja przesuniecia pradu wyjscia 0~255 108
analogowego (AO1)
Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F433 Skalowanie napiecia wyjscia 1~1280 463
analogowego (AO2)
Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslina
f434 Kalibracja przesunigcia napiecia wyjscia 0~255 126

analogowego (AO2)
Szczegdtowy opis F431 ~F433 patrz parametr F348.
Uwaga: Parametry F431 ~ F433 nie mogg zostac zresetowane przez F120 = 1.

6.6 Grupa parametrow ochrony przed usterkami

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslna
F500 Wybor sterowania automatycznym 0~4 0

ponownym uruchomieniem
0: Wytaczone
1: Przy automatycznym ponownym rozruchu po chwilowym zatrzymaniu

2: Przy wtgczaniu lub wytgczaniu trybu czuwania (funkcja zacisku wejsciowego
=1)

3: Przy automatycznym ponownym rozruchu lub przy wtaczaniu/wytgczaniu
trybu czuwania (funkcja zacisku wejsciowego =1)

4: Przy rozruchu
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Parametr F500 wykrywa predkos¢ obrotowaq i kierunek obrotu silnika podczas
wybiegu w przypadku chwilowego zaniku zasilania, a nastepnie, po przywroceniu
zasilania, ptynnie ponownie uruchamia silnik (funkcja wyszukiwania predkosci
silnika). Ten parametr umozliwia réwniez przetagczenie pracy z zasilania
sieciowego na prace falownika bez zatrzymywania silnika.

Podczas pracy wyswietlany jest komunikat ,A-08”. W trybie ponawiania (patrz
F400), funkcja wyszukiwania predkosci silnika dziata automatycznie w razie
potrzeby, co umozliwia ptynne ponowne uruchomienie silnika.

Przy ponownym rozruchu, falownik potrzebuje okoto 300 ms na sprawdzenie
liczby obrotow silnika. Z tego powodu rozruch trwa dfuzej niz zwykle.

Uzywaj tej funkcji, gdy system pracuje z jednym silnikiem podtgczonym do
jednego falownika. Funkcja ta moze nie dziata¢ prawidtowo w konfiguracji
systemu z wieloma silnikami podfgczonymi do jednego falownika.

Ustawienie F500 =1, (3): Funkcja ta dziata po przywrdceniu zasilania po wykryciu
podnapiecia w obwodach gtownych i zasilaniu sterujgcym.

Ustawienie f500 =2, (3): Funkcja ta dziata po tym, jak potgczenie zacisku czuwania
(funkcja zacisku wejsciowego =1) zostanie najpierw otwarte, a nastepnie
ponownie podtgczone.

Ustawienie f500 =4: wyszukiwanie predkosci silnika jest wykonywane za kazdym
razem, gdy rozpoczyna sie operacja. Funkcja ta jest szczegdlnie przydatna, gdy
silnik nie jest napedzany przez falownik, ale pracuje z powodu sity zewnetrznej.

Ustawienie f500 = 0 (Wytgczone) i wytgczenie funkcji ponawiania (F400=0), gdy
falownik jest stosowany do dzwigu lub wciggnika. Takie maszyny mogg miec
przesuniety tadunek w dot podczas powyzszego czasu oczekiwania od momentu
wprowadzenia polecenia rozpoczecia operacji do ponownego rozruchu silnika.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslina
F501 Limit czasu automatycznego zatrzymania  0.0~600.0 s 0.1

dla pracy przy dolnej granicy
czestotliwosci

0: wytagczone (0.0). Brak.
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1: Wtaczone (0.1-600.0sek). Jesli praca jest prowadzona ciggle z czestotliwoscia
ponizej dolnej czestotliwosci granicznej (FO09) przez czas ustawiony w F501,
falownik przejdzie w tryb uspienia i automatycznie spowolni silnik az do
zatrzymania. W tym czasie na klawiaturze wyswietlany jest (naprzemiennie)
komunikat ,,A-10”. Funkcja ta zostanie anulowana, jesli zadana czestotliwos¢
przekroczy dolng czestotliwosé graniczng (FO09) +0.2Hz.

Operation frequancy &

(Hz2
FOOG+F906
T
F5O !
i
0 P time (5]

oM
Run command

JE— OFF

Rysunek 6.25 Opis trybu uspienia

Uwaga: Funkcja ta jest wtgczona nawet przy rozpoczeciu pracy i podczas
przetgczania miedzy biegiem do przodu i wstecz.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F502 Wybor ptynnej pracy (bez szarpniec) 0~1 1

0: Wytaczone.
1: Wtgczone.

Przy przetgczaniu z trybu zdalnego na tryb lokalny za pomocg F601, status
uruchomienia i zatrzymania oraz czestotliwos¢ pracy w trybie zdalnym sg
przenoszone do trybu lokalnego. Natomiast przy przetgczaniu z trybu lokalnego
na tryb zdalny, nie sg one przenoszone do trybu zdalnego.

Tabela 6.7 Opis F502
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Ustawi  Przetaczanie
enie miedzy
F502 trybem

zdalnym a

lokalnym
Zdalny -
Lokalny

0 Lokalny -
Zdalny

Zdalny -
Lokalny

Lokalny =
Zdalny

Opis

silnik zatrzymuje sie

uruchamia sie
natychmiast z
poleceniem
uruchomienia i
ustawieniem
czestotliwosci w trybie
zdalnym.

silnik pracuje w sposéb
ciagty z oryginalnym
poleceniem
uruchomienia i
ustawieniem
czestotliwosci w trybie
zdalnym.

uruchamia sie
natychmiast z
poleceniem
uruchomienia i
ustawieniem
czestotliwosci w trybie
zdalnym.

Np., gdy F601=1, falownik pracuje z czestotliwoscig 20 Hz w trybie zdalnym. Jesli
zostanie przetgczony na tryb lokalny (ustaw F713=0), falownik kontynuuje prace
z czestotliwoscig 20 Hz w trybie lokalnym.

Zakres
Ustawien
0.5~10.0 Hz

Nr. Nazwa Parametru
F503 Ustawienie czestotliwosci
rozruchowej
Falownik serii D32

Wartos¢
Domysina
0.5

EBMiA.PL
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Czestotliwos¢ ustawiona za pomocg F503 jest wysytana natychmiast po
rozpoczeciu pracy. Uzyj parametru F503, gdy opdznienie w odpowiedzi momentu
rozruchowego zgodnie z czasem przyspieszania/zwalniania prawdopodobnie
wptywa na prace. Zaleca sie ustawienie czestotliwosci poczgtkowej na wartosc od
0.5 do 3Hz (F503 jest zazwyczaj ustawiane na znamionowg czestotliwosé poslizgu
silnika). Wystepowanie przetezenia mozna sttumié, ustawiajgc te czestotliwosc
ponizej znamionowego poslizgu silnika.

Znamionowg czestotliwos¢ poslizgu mozna obliczy¢ na podstawie parametrow
zapisanych na tabliczce znamionowej silnika:

Fs=fo- (nn* P/ 60)
Gdzie:
P — liczba par biegunow.
nn — predkos$¢ znamionowa silnika (obr/min).
fo — czestotliwos$é bazowa (Hz).

Fs — znamionowa czestotliwos$¢ poslizgu silnika (Hz).

Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslina
F504 Czestotliwosc¢ startowa pracy 0.0 Hz ~FO07 0.0
F505 Histereza czestotliwosci startowej 0.0 Hz ~FO07 0.0
pracy

Rozruch/zatrzymanie pracy mozna kontrolowac po prostu za pomocg tych dwéch
parametrow. Falownik rozpoczyna przyspieszanie po tym, jak sygnat ustawienia
czestotliwosci osiggnat punkt B. Zwalnianie konczy sie, gdy sygnat ustawienia
czestotliwosci spadnie ponizej punktu A.
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Operation frequency A
(Hz)

0 L >

0
A B 100% Frequency setting

Rysunek 6.26 Opis czestotliwosci poczatkowej pracy

Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F506 Czestotliwosc rozruchowa 0.0 Hz ~f007 0.0
hamowania DC
F507 Prad hamowania DC Zalezy od Zalezy od
modelu modelu
F508 Czas hamowania DC 0.0~20.0s 1.0

Duzy moment hamowania mozna uzyskac, przyktadajac prad staty do silnika. Te
parametry ustawiajg prad staty, ktéry ma byc¢ przyktadany do silnika, czas
przyktadania i czestotliwos¢ poczatkowa. Podczas hamowania DC wyswietla sie A-
07.

Hamowanie DC mozna aktywowa¢ dwiema metodami:

Automatyczne hamowanie DC: gdy czestotliwos¢ pracy spadnie ponizej F506,
aktywowane jest hamowanie DC. Sygnat z zacisku wejsciowego: gdy funkcja
zacisku wejsciowego 13 jest WEACZONA, aktywowane jest hamowanie DC.
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Run command

-
DC breaking command
{Input function 13
-
Freguency command
FEOE
-
T
DCbreaking L | F508 F588 | Fsog |
-

Rysunek 6.27 Sekwencja hamowania DC

Uwaga 1: Podczas hamowania DC, czutos¢ ochrony falownika przed
przecigzeniem wzrasta. Prgd hamowania DC moze by¢ regulowany
automatycznie, aby zapobiec wytgczeniu awaryjnemu.

Uwaga 2: Podczas hamowania DC, czestotliwos¢ nosna wynosi 6 kHz lub mniej,
niezaleznie od ustawienia parametru FO12 (czestotliwos¢ nosna PWM).

Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domysina
F510 Profil przyspieszania/zwalniania 1 0~3 0

O: Liniowy, Liniowy, stosowany w wiekszosci przypadkow.

1: Krzywa S typu 1, dla potrzeby minimalizacji czasu nachylenia przy jednoczesnej
minimalizacji wptywu na sytuacje.

2: Krzywa S typu 2, moze by¢ uzywana dla szybkich gtéwnych osi, gdzie
przyspieszenie musi by¢ zmniejszone, gdy silnik pracuje powyzej znamionowe;j

czestotliwosci pracy (stabe pole magnetyczne, moment elektromagnetyczny
wyjsciowy maleje).

3: Krzywa przyspieszania/zwalniania windy.
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Operation frequency A
Hz)
( S pattern
|- [ ]

FOO

Frequency command

Linear pattern

S pattern
[

Actual Acc time (s)

Rysunek 5.28 Przyspieszanie/zwalnianie typu S, wzorzec 1

Operation frequency(Hz)4

ool

Frequency command |----------

Base frequency |-----------

Flux weakening

range

Foi0

Actual Acc time (s) "

Time (s)

Rysunek 6.29 Przyspieszanie/zwalnianie typu S, wzorzec 2
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LI1

Li4 L3

OFF OFF OFF

ON

ON

ON

ON

ON

ON

ON

ON

OFF OFF

OFF OFF

OFF ON

OFF ON

ON OFF

ON OFF

ON ON

ON ON

Rysunek 6.30 Tabela wyboru predkosci

LI2

OFF
OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

Wybrana predkos¢

Czasy

referencyjna (czestotliwo$é) przyspieszania/zwalnia

Predkos¢ 0 (0.00Hz)

Predkos¢ 1 (Okreslona
predkos¢ pracy) okreslona
przez FOO3

Predkosc¢ 2 (Okreslona
predkos¢ pracy) okreslona
przez F716

Predkosc¢ 3 (Predkosc
konserwacji) okreslona
przez F717

Predkos¢ 4 (Predkos¢
petzania) okreslona przez
F718

Predkos¢ 5 (Okreslona
predkos¢ pracy) okreslona
przez F719

Predkosc 6 (Okreslona
predkosc pracy) okreslona
przez F720

Predkos¢ 7 (Predkosé
konserwacji) okreslona
przez F721

Predkos¢ 8 (Predkosé
petzania) okreslona przez
F722

Falownik serii D32

nia
F518

F518

f010

FO10/F011

FO11

F518

FO10

FO10/F011

FO11
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Rysunek 6.31 Krzywa przyspieszania/zwalniania windy

Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domysina
F511 Profil przyspieszania/zwalniania 2 0~2 0
F512 Profil przyspieszania/zwalniania 3 0~2 0
F513 Czestotliwos¢ przetgczania profilu 0.0 Hz ~FO08 0.0
przyspieszania/zwalniania 1i 2
F514 Czestotliwos¢ przetgczania profilu 0.0 Hz ~FO08 0.0

przyspieszania/zwalniania 2 i 3

Operation frequency
(Hz)

Frequency command

° (A) .(B) (C) ©) () (F) Time (s)

Rysunek 6.32 Automatyczne przetaczanie parametréw Acc/Dec
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Gdy F513#0 i czestotliwos¢ wyjsciowa falownika wzrosnie powyzej (lub spadnie

ponizej) ustawienia F513, F518 (lub F519) bedzie aktywne.

Uwaga: (A) i (F) zgodnie z Acc/Dec 1; (B) i (E) zgodnie z Acc/Dec 2; (C) i (D) zgodnie

z Acc/Dec 3.

Nr. Nazwa Parametru

F515 Wybor profilu
przyspieszania/zwalniania

1: Acc/Dec 1, FO10, FO11 i F510 sg aktywne.
2: Acc/Dec 2, F518, F519i F511 sg aktywne.

3: Acc/Dec 3, F520, F521 i FO12 s3 aktywne.

Ustawien

Wartos¢
Domyslna

1

Output frequency ,
(Hz)
]
LI S N Ay | ’l
i
e
’
l' /
e
’
e
L
*
’
’
L
’
’
0
FSI5 =1 |FO:D
Foi5 = F5 I8
FR 15 =3 F520

Rysunek 5.33 Opis parametréw Acc/Dec

Nr. Nazwa Parametru

F516 llosc¢ regulacji dolnej granicy
profilu S

F517 llos¢ regulacji gornej granicy
profilu S

Falownik serii D32

Ustawien

Wartos¢
Domyslna
10

10
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F516i F517 sg uzywane do regulacji wzglednych proporcji gornego i dolnego tuku
krzywej S w stosunku do catkowitego czasu przyspieszania/zwalniania.

Nr.

F518
F519
F520
F521

Nazwa Parametru Zakres Ustawien Wartos¢ Domysina
Czas przyspieszania 2 0.0~3200 s 20.0
Czas zwalniania 2 0.0~3200s 20.0
Czas przyspieszania 3 0.0~3200 s 20.0
Czas zwalniania 3 0.0~3200 s 20.0

Mozna indywidualnie okresli¢ trzy czasy przyspieszania i trzy czasy zwalniania.
Metode wyboru lub przetgczania mozna wybrac sposréd nastepujgcych:

1. Wybodr za pomocg parametréw, patrz F515
2. Przetgczanie przez zmiane czestotliwosci, patrz F513, F514
3. Przetaczanie za pomocg zaciskow, patrz funkcja zacisku wejsciowego 5, 64

Operation frequency y
(Hz)

-

Frequency command

Input terminal function 5

Input terminal function 64

Rysunek 6.34 Wybdér Acc/Dec za pomocg zacisku wejsciowego
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Tabela 6.8 Wybdr Acc/Dec za pomocg zacisku wejsciowego

Funkcja zacisku wejsciowego = Funkcja zacisku wejsciowego

64 5
0 0
0 1
1 0
1 1

Wybér
Acc/Dec
Acc/Decl
Acc/Dec 2
Acc/Dec 3
Acc/Dec 3

Tabela 6.9 Wybdr Acc/Dec za pomocy zacisku wejsciowego i czestotliwosci

przetgczania

Warunek zadanej Funkcja Funkcja Wybér profilu
czestotliwosci (Fc) terminala terminala przyspieszania/zwalniania
wejsciowego wejsciowego

5 64

0 0 ACC1
Fc<=f513 1 0 ACC2

0 1 ACC1

1 1 ACC2

0 0 ACC2
f513 < Fc<=1514 1 0 ACC1

0 1 ACC2

1 1 ACC1

0 0 ACC3
Fc>f514 1 0 ACC3

0 1 ACC3

1 1 ACC3

Uwaga: (A) i (F) zgodnie z Przyspieszeniem/Hamowaniem 1; (B) i (E) zgodnie z

Przyspieszeniem/Hamowaniem 2; (C) i (D)
Przyspieszeniem/Hamowaniem 3.

Nr. Nazwa parametru Zakres
ustawien
F522 Zakaz biegu wstecznego 0~2

0: Bieg do przodu/wstecz dozwolony.

zgodnie

Wartos¢
domyslina
0

Falownik serii D32 EBMiA.PL
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1: Bieg wsteczny zabroniony.

2: Bieg do przodu zabroniony.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domyslna
F523 Wzorzec zatrzymania 0~3 2

0: Zatrzymanie rampa. Jesli F506 ~ F508 jest ustawione efektywnie, falownik
wykona hamowanie DC.

1: Zatrzymanie swobodne z klawiatury. Gdy kanat sterowania to panel
klawiatury, silnik zatrzymuje sie swobodnie.

2: Zatrzymanie swobodne sterowanle 2-przewodowym. Gdy polecenie pracy jest
sterowane sposobem 2-przewodowym na zacisku 2, silnik zostanie zatrzymany
swobodnie.

3: Zatrzymanie swobodne sterowania przewodowego; zatrzymanie swobodne
silnika, gdy polecenie pracy to sterowanie 3-przewodowe z zaciskow.

Uwaga 1: Niezaleznie od tego, czy parametry hamowania DC sg aktywne, czy nie,
falownik nie moze wykonac¢ hamowania DC podczas zatrzymania swobodnego.

Uwaga 2: Tak dtugo, jak ustawienie F523 nie jest zatrzymaniem swobodnym w
odpowiednim trybie, falownik zwolni i zatrzyma sie.

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
F526 Preferowany tryb pracy dwukierunkowej 0~4 1

0: Gdy polecenia w przdd i w tyt sg wydane jednoczesnie, przetwornica bedzie
pracowac wstecz.

1: Falownik zatrzymuje sie, gdy polecenia w przdd i w tyt sg wydane jednoczesnie.

2: Gdy polecenia w przod i w tyt sg wydane jednoczesnie, falownik dziata zgodnie
z poleceniami wydanymi najpierw.

3: Gdy polecenia w przdd i w tyt sg wydane jednoczesnie, przetwornica dziafa
zgodnie z poleceniami wydanymi pdznie;.
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4: Jednoczesnie falownik dziata jako polecenie obrotdw w przod i w tyt.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslna
F527 Wybor hamowania rekuperacyjnego 0~2 2

0: Wytgczone
1: Wtaczone (z ochrong przed przecigzeniem rezystora)

2: Wtaczone (bez ochrony przed przecigzeniem rezystora) Podtgcz zewnetrzny
rezystor hamujacy w nastepujgcych przypadkach, aby wtgczy¢ funkcje hamowania
dynamicznego:

1. Przy nagtym zwalnianiu silnika lub gdy podczas zatrzymania z
wyhamowaniem wystgpi wytgczenie awaryjne z powodu przepiecia (E-11).

2. Gdy wystgpi ciggty stan regeneracji podczas opuszczania windy lub operacji
odwijania maszyny do kontroli naciggu.

3. Gdy obcigzenie ulega wahaniom i wystepuje ciggty stan regeneracji nawet
podczas pracy ze statg predkoscig maszyny, takiej jak prasa.

Uwaga 1: Aby podtaczy¢ rezystor hamowania dynamicznego, ustaw parametr
limitu przepiecia F415 = 1 (Wytaczone).

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domysina
F528 Rezystancja hamowania 1.0~1000.0 Q 20.0
rekuperacyjnego
F529 Moc rezystora hamowania 0.01~30.0 kW 0.12
rekuperacyjnego
Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domysina
F530 Czas strefy nieczutosci dla kierunku 0.0~25.0s 0

dodatniego i ujemnego

F530 jest uzywany tylko do przetgczania kierunkow, gdy polecenia pracy sg wazne.
Ustawienie F530 jest niewazne, jesli najpierw wyczyscisz polecenie pracy, a
nastepnie zmienisz kierunek pracy.

Uwaga 1: Gdy czestotliwos¢ jest ustawiona przez Alli F754 =1 (krzywa 2):
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(1) Po odebraniu przez falownik polecenia zatrzymania i zatrzymaniu, jesli zadana
czestotliwos¢ wynosi OHz, najpierw uruchom, a nastepnie dostosuj czestotliwosc
wyjsciowg. Niezaleznie od tego, czy zadana czestotliwo$¢ jest dodatnia, czy
ujemna, uruchom bezposrednio, niezaleznie od czasu martwej strefy;

(2) Kierunek OHz jest spojny w przdd, to znaczy, wczesniej byt obrét w przdd, a
OHz to obrét w przdd; Wezesniej byto to odwrdcenie, OHz to odwrdcenie. Dlatego
w trakcie pracy, po zmianie zadanej czestotliwosci na OHz i zatrzymaniu obrotéow
silnika, jesli czestotliwos¢ w tym samym kierunku zostanie zadana ponownie
przed wytgczeniem, czas martwej strefy jest ignorowany, a silnik uruchamia sie
bezposrednio. Jednakze, na ostateczny efekt moze miec¢ wptyw fluktuacja
zadanego napiecia, gdy do zadawania czestotliwosci uzywany jest potencjometr.

Uwaga 2: F530 jest réwniez wazne, z wyjatkiem przypadkow, gdy All ustawia
czestotliwos¢ i F754 =1 (krzywa 2). Istniejg jednak dwie uwagi:

(1) F530 nie ma obecnie wptywu na ruch impulsowy. Na przyktad, gdy ustawione
sg F002=0, F301=2, F302=19i F526=3, odwrocony ruch impulsowy jest wyzwalany
przez bieg do przodu LI1, a nastepnie LI2 jest jednoczesnie zamykany. W tym
momencie czas martwej strefy ustawiony w F530 jest niewazny i nie bedzie pauzy
przy OHz podczas przetgczania w przod i w tyt.

(2) Kierunek OHz nie jest utrzymywany konsekwentnie w przéd.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslna
F531 Wybor protokotu Modbus dla portu 0~1 0

komunikacyjnego RS485 HMI
0: Port komunikacyjny RS485 HMI uzywa standardowego protokotu MODBUS.

1: Port komunikacyjny RS485 HMI uzywa protokotu DisplayModBus. Te opcje
nalezy wybrac, gdy uzywany jest chinski panel HMI lub wyswietlacz.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslna
F532 Dolna granica krzywej S 0~50 % 10
przyspieszania/zwalniania 3
F533 Gorna granica krzywej S 0~50 % 10

przyspieszania/zwalniania 3
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F530/F532 i F531/F533 dziatajg podobnie do parametrow F516 i F517.

Stuzg one do modyfikacji wzglednych proporcji tukdw goérnej i dolnej czesci
krzywej S w stosunku do catego czasu przyspieszania/zwalniania.

6.7 Grupa parametréw panelu klawiatury

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslina
F600 Zakaz operacji resetowania z panelu 0~1 0

0: Dozwolone
1: Zabronione

Ten parametr moze blokowaé/zezwalaé na operacje resetu klawiszem <STOP>.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domysina
F601 Przefgczanie miedzy sterowaniem 0~2 1

zdalnym a lokalnym

0: Tryb sterowania lokalnego. Uruchamianie i zatrzymywanie oraz ustawianie
czestotliwosci s3 mozliwe tylko za pomoca klawiszy klawiatury. FO02-FOO5 jest
nieaktywne.

1: Tryb sterowania zdalnego. Uruchamianie i zatrzymywanie oraz ustawianie
czestotliwosci odbywa sie zgodnie z wyborem F002, FOO3.

2: Funkcja klawisza JOG jest ustawiana w koordynacji z F700. Szczegoty patrz
parametr F700.

Uwaga: Gdy F700 = 0, a F601 = 0/2, klawisz JOG stuzy do przetaczania funkc;ji
lokalnej/zdalnej, ustawienie F601 jest nieaktywne, dziatanie klawisza JOG ma
pierwszenstwo, szczegoty patrz parametr F700.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domysina
F602 Sprawdzenie/wprowadzenie hasta 0~9999 0
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1. Gdy F772 = 0, funkcja ochrony hastem jest nieaktywna: niezaleznie od
wartosci F602, kazdy parametr moze by¢ modyfikowany;
2. Gdy F772 #0, funkcja ochrony hastem staje sie aktywna:

(1) Jesli F602 # F772, mozna modyfikowac tylko zadang czestotliwos$é samego
F602 oraz klawiature w domyslnym stanie po wigczeniu zasilania;

(2) Jesli F602 = F772, kazdy parametr moze by¢ modyfikowany; Jednakze, po
czasie ustawionym przez F773, F602 automatycznie resetuje sie do 0, a parametr
ochrony zostat zmodyfikowany. Aby kontynuowa¢ modyfikacje parametrow,
nalezy ponownie wprowadzi¢ hasto za posrednictwem F602.

3. Gdy funkcja ochrony hastem jest aktywna, jesli F602 # F772, wartos¢ F772
zostanie wyswietlona jako "---"; Jesli F602 = F772, podczas przegladania wartosci
F772 wyswietlane s3 normalne ustawienia hasta.

4. Gdy funkcja ochrony hastem jest aktywna i F602 = F772, jesli F773 =0, F602
jest zawsze aktywne i nie zresetuje sie automatycznie.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F603 Tryb wyswietlania prgdu/napiecia 0~1 1

0: %, wyswietlanie w procentach.
1: A (amper)lub V (wolt), wyswietlanie w amperach/woltach.

Parametry te stuzg do zmiany jednostki wyswietlania na monitorze. Np.
wyswietlanie monitora pradu i napiecia. (% < A (amper)/V (wolt))

Uwaga 1: F603 konwertuje nastepujgce ustawienia parametréw: Poziom
elektronicznego zabezpieczenia termicznego silnika 1 i 2 (F106, F110), Prad
hamowania DC (F507), Poziom zabezpieczenia przed blokada 1i 2 (F107, F111),
Prad wykrywania za matego pradu (F408).

Uwaga 2: Napiecie czestotliwosci bazowej 1i 2 (f102, F109) zawsze wysSwietlane
jest w jednostce V.
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Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslna
F604 Wspotczynnik skalowania czestotliwosci 0.00~200.0 0.00
(jednostka dowolna)

0.00: Wyswietlanie jednostki dowolnej wytgczone (wyswietlanie czestotliwosci).
0.01-200.0: Wyswietlana wartos¢ = rzeczywista czestotliwos¢ [x] F604. np.
czestotliwos¢ wyjsciowa = 50Hz, jesli F604=30.0, wartos¢ wyswietlana na panelu
to 1500.

Uwaga: Ten parametr wyswietla czestotliwos¢ wyjsciowg falownika jako wartosc
uzyskang przez pomnozenie jej przez liczbe dodatnig. Nie oznacza to, ze
rzeczywista predkosc silnika lub predkos¢ liniowa jest wskazywana z doktadnoscia.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F605 Opcje konwersji jednostek dowolnych 0~1 0

0: Czestotliwos¢ moze by¢ konwertowana na dowolng jednostke.
1: Czestotliwosc nie moze by¢ konwertowana na dowolne jednostki.

UWAGA: Gdy F605 =1, F604 jest nieaktywne.

Value Value
displayed) FG06=0 displayedy  F505=1
700 Ko-p 70.0
F&07=70.0
20.0
z -

0 50 (Hz) Operation 0 50 (Hz) Operation
frequency frequency

Rysunek 6.35 Opis jednostki dowolne;j

Jesli F604 nie jest ustawione na 0.00, wyswietlana wartosc jest uzyskiwana w
nastepujacy sposob:
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o Gdy F606=0, wyswietlana wartos¢ = F604 x (F607 — rzeczywista wartosc
czestotliwosci)

o Gdy F606=1, wyswietlana wartos¢ = F604 x (F607 + rzeczywista wartosc
czestotliwosci)

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosé
Ustawien Domyslna
F606 Charakterystyka nachylenia wyswietlania 0~1 1

jednostek dowolnych
0: Nachylenie ujemne (zbocze w dét)

1: Nachylenie dodatnie (zbocze w gore)

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F607 Przesuniecie wysSwietlania jednostek 0.00Hz ~FO07 0.0
dowolnych
Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F608 Swobodny krok 1 (jednokrotne 0.00 Hz ~FO07 0.00

nacisniecie klawisza na panelu)
0.00: wytaczone.
0.01-FO07: wtaczone.

W normalnych warunkach wartos¢ zadanej czestotliwosci z klawiatury zwieksza
sie w krokach co 0.1 Hz za kazdym naci$nieciem klawisza A. Jesli F608 nie jest
0.00, wartos¢ zadanej czestotliwosci bedzie zwiekszac¢ sie o wartos¢ F608 za
kazdym nacisnieciem klawisza A. Podobnie, bedzie zmniejsza¢ sie o wartosé¢
ustawiong w F608 za kazdym nacisnieciem klawisza ¥. W tym przypadku
czestotliwo$¢ wyjsciowa wyswietlana w standardowym trybie monitorowania
zmienia sie w krokach co 0.1 Hz, jak zwykle.

Czestotliwos¢ (FO00) ustawiona na klawiaturze zmienia sie w krokach co 10.0 Hz:
0.0 = 20.0 = ... 50.0 (Hz), za kazdym nacisnieciem klawisza A. Funkcja ta jest
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bardzo przydatna podczas pracy z obcigzeniem przy ograniczonych
czestotliwosciach, ktdre zmieniajg sie w krokach co 1Hz, 5Hz, 10Hz i tak dalej.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domysina
F609 Swobodny krok 2 (wyswietlacz panelu) 0~255 0

0: wytaczone.
1-255: wtgczone.
Gdy F608 nie jest 0.00, a F609 nie jest O (wtgczone):

Czestotliwos¢ wyjsciowa wyswietlana w standardowym trybie monitorowania =
Wewnetrzna czestotliwos¢ wyjsciowa * F609 / F608.

Przyktad: Gdy F608 = 1.00 (Hz), a F609 = 1: Za kazdym nacisnieciem klawisza A,
ustawienie czestotliwosci zmienia sie w krokach co 1Hz: 0> 1 - 2 - ... - 50(Hz),
a takze wartos¢ wyswietlana na klawiaturze zmienia sie w krokach co 1. Uzyj tych
ustawien, aby ukry¢ miejsca dziesietne. Ustawienia F609 i F608 nie majg wptywu,
gdy wtgczone jest wybieranie jednostki dowolnej (F604).

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domysina
F610 Wybodr wyswietlania monitora 0~11 0
standardowego

0: Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz(dowolna))
1: Zadana czestotliwos¢ (Hz(dowolna))
2: Prad wyjsciowy (%/A)
3: Znamionowy prad falownika (A)
4: Obcigzenie falownika (%)
5: Moc wyjsciowa (kW)
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6: Czestotliwos$¢ stojana (Hz (dowolna))
7: Wyswietlanie danych komunikacji

8: Predkos¢ wyjsciowa

9: Licznik komunikacji

10: Normalny licznik komunikacji

11: Zatrzymanie - zadana czestotliwos¢ (F900 =0) / zadanie PID (F900 #0), praca -
czestotliwos¢ wyjsciowa

Uwaga: Parametr F610 okresla domysing wartos¢ wyswietlang w pierwszej linii
panelu klawiatury w trybie zasilania.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosé
Ustawien Domyslna
F611 Wybdr kasowania kolejnosci 0~1 1

uruchamiania na panelu
0: Wyczysc¢ (gdy zacisk czuwania WYL.).
1: Zachowaj (gdy zacisk czuwania WY+t.).

Uwaga 1: Gdy F611=0, wytagczenie zacisku czuwania (patrz funkcja wejscia 1)
zatrzyma silnik.

Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosé
Ustawien Domyslna
F612 Zakaz obstugi panelu (FOOO) 0~1 0

0: Dozwolone
1: Zabronione

Ten parametr moze blokowac/zezwala¢ na ustawianie czestotliwosci pracy z
panelu (FO00) klawiszami A i V.
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Nr. Nazwa Parametru Zakres

Ustawien
F613 Zakaz obstugi panelu (klawisze 0~1
RUN/STOP)
0: Dozwolone.
1: Zabronione.
Nr.  Nazwa Parametru Zakres
Ustawien
F614 Zakaz operacji zatrzymania z panelu 0~1
0: Dozwolone.
1: Zabronione.
Nr.  Nazwa Parametru Zakres
Ustawien
F616 Wybor zachowania catkowej mocy 0~1

wyjsciowej

0: (Wyczy$¢), po wytgczeniu zasilania gtownego, brak
skumulowanej mocy wyjsciowej.

1: (Zapamietaj), po wytaczeniu zasilania gtéwnego,
skumulowanej mocy wyjsciowe;.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres
Ustawien
F617 Wybor jednostki wyswietlania 0~3

mocy wyjsciowe]j catkowej

0: 1kWh.
1: 10kWh.

2: 100kWh.

Falownik serii D32

Wartos¢
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Wartos¢
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Wartosc
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3: 1000kWh.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslna
F618 Wybor wyszukiwania i resetowania 0~1 0

zmienionych parametrow
0: Wytacz. Nie wyswietla grupy parametréw ,-uf-".

1: Wtacz. Wyswietla grupe parametréow ,,-uf-". Uzytkownicy mogg automatycznie
wyszukiwa¢ parametry, ktére sg zaprogramowane z wartosciami innymi niz
standardowe ustawienia domysine i wyswietla¢ je w grupie parametrow ,,-uf-".
Ustawienia parametréow mogg by¢ réwniez zmieniane w tej grupie.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F619 Monitorowanie temperatury wewnetrzne;j - -
przemiennika czestotliwosci 1
F620 Monitorowanie temperatury wewnetrznej - -
przemiennika czestotliwosci 2
F621 Sterowanie kontrastem wyswietlacza LCD 15-40 25
F622 Zarezerwowane fabrycznie - -

Nr. Opis Zakres Wartosé
Ustawien Domysina

F623

Bit Opis Bitu 0 1

0 Wentylator gérny pracuje OFF ON
samodzielnie

1 Monitorowanie dodatniej mocy OFF ONN
wyjsciowej

2-15 Zarezerwowane fabrycznie
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Nr.  Nazwa Parametru Zakres Ustawien Wartosé
Domyslna
F624 Wyswietlanie na panelu
klawiatury 2 / Takie same jak F610 2
Szybkie monitorowanie 1

F625 Wyswietlanie na panelu Takie same jak F610
klawiatury 3
1~ 8: patrz F610 1
9: Wartos¢ zadana
Szybkie monitorowanie 2 PID
10: Sprzezenie
zwrotne PID
F626 Wyswietlanie na panelu Takie same jak F610
klawiatury 4
1~ 8: patrz F610 5
9: Wartos$¢ zadana
Szybkie monitorowanie 2 PID

10: Sprzezenie
zwrotne PID

Szybki monitoring:

Szybki monitoring jest uzywany gtéwnie do paneli LED (w tym: pojedynczych LED,
podwdjnych LED). W domysinym stanie po wigczeniu zasilania, parametry
ustawione przez F610, F624, F625 i F626 mogg by¢ wyswietlane poprzez
przetgczanie przyciskiem ENT. (Jesli jest to panel z podwdjnym wyswietlaczem
LED, przetacz wyswietlanie w pierwszym rzedzie)

F624 ma te same opcje co F610;

Opcje 1-8 F625 i F626 sg takie same jak dla F610. Opcja 9 to zadanie PID, a opcja
10 to sprzezenie zwrotne PID, w nastepujgcy sposob:

0: Czestotliwos¢ pracy silnika (Hz lub wyswietlanie dostosowane).
1: Zadana predkosc¢ (Hz lub wyswietlanie dostosowane). (oznaczone literg F)

2: Prad silnika (% lub A). (oznaczone literg C)
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3: Pragd znamionowy falownika (A). (oznaczone literg C)
4: Stan termiczny falownika (%).
5: Moc wyjsciowa (kW).

6: Wewnetrzna zadana predkosc (Hz lub wyswietlanie niestandardowe po funkgji
PID).

7: Dane komunikacji szeregowe].

8: Predkos¢ wyjsciowa (obr./min).

9: Zadane cisnienie PID. (oznaczone literg G)

10: Cisnienie sprzezenia zwrotnego PID. (oznaczone literg B)
Monitoring wieloliniowy:

Monitoring wieloliniowy jest uzywany gféwnie dla paneli LCD i paneli z
podwdjnym wyswietlaczem LED. Parametr F624 okresla typ wartosci
wyswietlanej domysinie w drugiej linii panelu klawiatury w trybie wtgczenia
zasilania. Parametr F625 okresla typ wartosci wyswietlanej domysinie w trzeciej
linii panelu klawiatury w trybie wtgczenia zasilania. Parametr F626 okresla typ
wartosci wyswietlanej domysinie w czwartej linii panelu klawiatury w trybie
witgczenia zasilania.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domysina
F627 Wyjscie przekaznikowe - Sprawdzanie 0.00~99.99 0.00
sprzezenia zwrotnego PID
F628 Wyijscie przekaznikowe - Pasmo 0.00~99.99 0.00

wykrywania sprzezenia zwrotnego PID

F627 i F628 wspodtpracujg gtownie z funkcjg przekaznika [84] w celu realizacji
sterowania pompg obnizajacg cisnienie; F628 jest rowniez uzywany w funkgji
przekaznika [86] do monitorowania stanu cisnienia sprzezenia zwrotnego.
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Nr. Nazwa Parametru

Zakres Wartosé

Ustawien Domyslna
F629 Zarezerwowane fabrycznie - -
6.8 Grupa parametrow funkcji dodatkowych
Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domysina
F700 Wybor trybu JOG z panelu o~1 0

Klawisz JOG stuzy do wielofunkcyjnego ponownego wykorzystania; F700 i F601
mozna ustawiac razem, aby uzyskac nastepujace funkcje: przetgczanie przdd/tyt,
przetgczanie lokalny/zdalny, funkcja menu skrotéw (domysinie), funkcja trybu
impulsowego (inching).

Nr. Wartosé
f700

O 00 N O U1 b
o Uk, WN

Wartosc¢

fe01
0

0/1/2
0/1/2
0/1/2
0/1/2
0/1/2
0/1/2

Funkcja klawisza JOG

Przetgczanie trybu lokalny/zdalny, zachowanie
stanu po wytaczeniu zasilania; (Wskaznik lokalny:
diody SET i MON $wiecg jednoczesnie)

Brak funkcji

Przetaczanie trybu lokalny/zdalny, przywracanie
ustawien domysinych po zaniku zasilania;
(Wskaznik lokalny: diody SET i MON $wiecg
jednoczesnie)

Funkcja Ching

Menu skrétéw 1

Menu skrétéw 2

Menu skrotéw 3

Tak samo jak dla f700=4

Przetaczanie kierunku (bieg przod/tyt) (bez
identyfikacji LED)

Uwaga: Gdy klawisz JOG stuzy do przetaczania funkcji lokalnej/zdalnej, ustawienie
F601 jest nieaktywne, a dziatanie klawisza JOG ma pierwszenstwo.

DODATEK
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"Funkcja Ching" (czasami nazywana tez "Jog" lub "Inching") to funkcja

umozliwiajaca precyzyjne, impulsowe sterowanie silnikiem.

Gdy ta funkcja jest aktywna:

o Silnik porusza sie tylko wtedy, gdy przycisk JOG jest wcisniety

o Pozwolnieniu przycisku silnik zatrzymuje sie

o Ruch odbywa sie z predefiniowang, zwykle niskg predkoscig
o Stuzy do dokfadnego pozycjonowania lub powolnego, kontrolowanego

ruchu maszyny
Jest to szczegolnie przydatne przy:

« Ustawianiu maszyny w pozycji poczatkowej
e Precyzyjnym pozycjonowaniu

o Pracach konserwacyjnych

« Testowaniu ruchu urzadzenia

Nr. Nazwa Parametru Zakres Ustawien
F701 Czestotliwosc¢ pracy Jog 0.0~20.0

Nr. Nazwa Parametru Zakres Ustawien
F702 Tryb zatrzymywania JOG 0~2

0: Zatrzymanie z wyhamowaniem.
1: Zatrzymanie wybiegiem.

2: Hamowanie DC.

Wartos¢ Domysina
5.0

Wartos$¢ Domysina
0

Uzyj parametrow trybu JOG, aby uruchomic silnik w trybie JOG. Wprowadzenie
sygnatu pracy JOG natychmiast generuje na wyjsciu czestotliwos¢ ustawionej dla
trybu JOG, niezaleznie od wyznaczonego czasu przyspieszania.
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Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosé

Ustawien Domysina
F703 Czestotliwos¢ pomijana 1 0.0 Hz ~F0O07 0.0
F704 Szerokos¢ przeskoku 1 0.0~30.0 Hz 0.0
F705 Czestotliwos¢ pomijana 2 0.0 Hz ~FO07 0.0
F706 Szerokos¢ przeskoku 2 0.0~30.0 Hz 0.0
F707 Czestotliwos¢ pomijana 3 0.0 Hz ~F0O07 0.0
F708 Szerokos¢ przeskoku 3 0.0~30.0 Hz 0.0

Rezonans spowodowany czestotliwoscig wtasng uktadu mechanicznego mozna
unikng¢, przeskakujgc czestotliwos¢ rezonansowg podczas pracy. Podczas
przeskoku, dla silnika podane s charakterystyki histerezy wzgledem
czestotliwosci przeskoku. Nie ustawiaj parametrow przeskoku, jesli naktadaja sie
szerokosci ustawien wielu czestotliwosci przeskoku. Podczas przyspieszania lub
zwalniania, funkcja przeskoku jest wytgczona dla czestotliwosci pracy.

Operation A
frequency
********************************************************* FAOT+F 108
FI107 A R ] SR 1 -
fffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff FaOoa-Fune
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, el g i N
[j L 0 Ny
S, S S — E
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, [ I o I Y i Y Y
I LN e e | o
---------------------------------- FOOd+F 104
Fi103 - e E -
————————————————————————————————— FaO3-FaoM
>
Frequency
command
Rysunek 6.36 Opis czestotliwosci przeskoku
Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domysina
F709 Wybor trybu hamowania 0~3 0
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0: WYt.
1: Kierunek do przodu.
2: Kierunek wstecz.

3: Ten sam kierunek ustawiony w f522.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosé
Ustawien Domyslna
F710 Czestotliwosc rozprzegania hamulca 0.0~20.0 Hz 3.0
F711 Czas rozprzegania hamulca 0.0 ~25.0s 0.5
F712 Czestotliwos¢ petzania hamulca 0.0~20.0 Hz 3.0
(hamowania)
F713 Czas petzania hamulca (hamowania) 0.0 ~25.0s 1.0
Run
command A
-
Braking | |
command j ' {
' | Creep time
| | < > }
|
I I . -
Relay [ | ' : I !
output l ' Release time ! I | !
ON A . &
| ! |
|
OFF ! : | >
Operation : : }
frequenc | ! |
y‘——ﬂ !
I
Release frequency|— — — }
Creep frequency — ——1I >
Exitation‘ : :
current : : Brake release Brake engage

Pre-exitation level [ — —

™~ ~
|
|
|
Nomal exitation level - — — 4+ — — :
} } -
Torque : : : }
current I | | \
T~ T
I |
I |
+ t -
A : g ! C : D ‘ E

Rysunek 6.37 Opis sekwencji trybu hamowania
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Nr. Nazwa Parametru Zakres Wartosé

Ustawien Domyslina
F714 Wzmocnienie sterowania droop 0~100% 0
F715 Pasmo nieczutosci momentu 0~100% 10

obrotowego sterowania droop

Funkcja sterowania statyzmem odnosi sie do funkcji pracy silnika napedzanego z
czestotliwoscig pracy F1 (Hz), ktdra jest nizsza od zadanej czestotliwosci FO (Hz) o
czestotliwos¢ statyzmu Af (Hz), gdy prad momentu obrotowego wynosi T1 (%).
Czestotliwos¢ statyzmu Af mozna obliczy¢, uzywajac nastepujacego wyrazenia:

Czestotliwos¢ statyzmu Af (Hz) = F101 x 714 x (Prgd momentu obrotowego T1 —
F715)

Gdy prad momentu obrotowego jest powyzej okreslonego pasma nieczutosci
momentu obrotowego (F715), czestotliwos¢ jest redukowana podczas pracy
napedowej lub zwiekszana podczas hamowania regeneracyjnego.

Powyzszy rysunek przedstawia przyktad czestotliwosci pracy podczas pracy
napedowej. Podczas hamowania regeneracyjnego, sterowanie odbywa sie w taki
sposob, aby zwiekszy¢ czestotliwosé. Funkcja statyzmu jest aktywowana powyzej
pragdu momentu obrotowego ustawionego w F715. Wartos$¢ czestotliwosci
statyzmu Af zmienia sie w zaleznosci od wartosci prgdu momentu obrotowego T1.

Uwaga: Jesli czestotliwos¢ bazowa przekracza 100Hz, licz jg jako 100Hz.
Sterowanie odbywa sie miedzy czestotliwoscia poczatkowg (F503) a
czestotliwoscig maksymalng (FOO7).

[Przyktad obliczen] Ustawienie parametrow: Czestotliwos¢ bazowa F101=60 (Hz),
wzmocnienie statyzmu F714=10 (%), Pasmo nieczutosci momentu obrotowego
statyzmu f715=30 (%), Czestotliwos¢ statyzmu Af (Hz) i czestotliwos¢ pracy F1,
gdy zadana czestotliwos$¢ FO wynosi 50 (Hz), a pragd momentu obrotowego T1
wynosi 100 (%), sg nastepujace.

Czestotliwos¢ statyzmu Af (Hz) = f101 x f714 x (T1 — f715) = 60 (Hz) x 10 (%) x
(100 (%) - 30 (%)) = 4.2 (Hz) Czestotliwos¢ pracy F1 (Hz) = FO - Af =50 (Hz) - 4.2
(Hz) = 45.8 (Hz)
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Kontrola statyzmu (Droop control) to metoda sterowania uzywana w falownikach,
ktéra pozwala na automatyczne dostosowanie predkosci silnika w zaleznosci od
obcigzenia.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domysina

F716 Wstepnie ustawiona predkos¢ 1 f009~f008 3.0

F717 Wstepnie ustawiona predkosc 2 f009~f008 6.0

F718 Wstepnie ustawiona predkos¢ 3 f009~f008 9.0

F719 Wstepnie ustawiona predkos¢ 4 f009~f008 12.0

F720 Wstepnie ustawiona predkosc 5 f009~f008 15.0

F721 Wstepnie ustawiona predkosc 6 f009~f008 18.0

F722 Wstepnie ustawiona predkos¢ 7 f009~f008 21.0

F723 Wstepnie ustawiona predkosc 8 f009~f008 24.0

F724 \Wstepnie ustawiona predkosc¢ 9 f009~f008 27.0

F725 Wstepnie ustawiona predkosé f009~f008 30.0
10

F726 Wstepnie ustawiona predkosc f009~f008 33.0
11

F727 Wstepnie ustawiona predkos¢ f009~f008 36.0
12

F728 Wstepnie ustawiona predkosc f009~f008 39.0
13

F729 Wstepnie ustawiona predkosc f009~f008 45.0
14

F730 Wstepnie ustawiona predkosc f009~f008 50.0
15

Maksymalnie 15 krokow predkosci mozna wybrac po prostu przez przetgczenie
zewnetrznego sygnatu stykowego. Czestotliwosci wielobiegowe mogg byc
programowane w dowolnym zakresie od dolnej czestotliwosci granicznej FO09 do
gornej czestotliwosci granicznej FO08. Uzyj funkcji wyboru zacisku wejsciowego,
aby przypisac ,Polecenie predkosci zadanej 1” do zacisku , Polecenie predkosci
zadanej 4”. Wiecej informacji znajduje sie w tabeli 6.8.

Tabela 6.8 Zaleznos¢ miedzy poleceniem predkosci zadanej a predkoscia zadang
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Ustawienie Polecenie Polecenie Polecenie Polecenie

czestotliwosci predkosci predkosci predkosci predkosci
zadanej 4 zadanej 3 zadanej 2 zadanej 1
polecenia predkosci 0 0 0 0
zadanej s
nieaktywne
Predkosc zadana 1 0 0 0 1
Predkos$¢ zadana 2 0 0 1 0
Predkosc zadana 3 0 0 1 1
Predkosc zadana 4 0 1 0 0
Predkos$¢ zadana 5 0 1 0 1
Predkos$¢ zadana 6 0 1 1 0
Predkos¢ zadana 7 0 1 1 1
Predkos¢ zadana 8 1 0 0 0
Predkos$¢ zadana 9 1 0 0 1
Predkos¢ zadana 10 1 0 1 0
Predkos¢ zadana 11 1 0 1 1
Predkos$¢ zadana 12 1 1 0 0
Predkos$¢ zadana 13 1 1 0 1
Predkos¢ zadana 14 1 1 1 0
Predkos$¢ zadana 15 1 1 1 1
Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domyslna
F731 Zarezerwowane fabrycznie - -
F732 Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 0 0~6500.0 s 0.0
(min)
F733 Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 1 0~6500.0 s 0.0
(min)
F734 Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 2 0~6500.0 s 0.0
(min)
F735 Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 3 0~6500.0 s 0.0
(min)
F736 Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 4 0~6500.0 s 0.0
(min)
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F737

F738

F739

F740

F741

F742

F743

F744

F745

F746

F747

Predkos¢ wielobiegowa 0 oznacza wartosc ustawiong w FO00. Gdy PLC dziata.

Nr.

F748

Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 5
Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 6
Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 7
Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 8
Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 9
Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 10
Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 11
Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 12
Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 13
Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 14

Czas pracy dla predkosci wielobiegowej 15

0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)
0~6500.0 s
(min)

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

Nazwa Parametru Zakres Wartosé
Ustawien Domysina
Wybor kierunku predkosci PLC 0~65535 0

Metoda ustawiania: Kierunek pracy jest zgodny z parametrem, tj. Konwertuj 16-
bitowg liczbe binarng na wartos¢ dziesietna.
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americal ) g T 1 D DY

Bit [15]14]13]12]11]10({9/8/7]6/54/3/12|1/0

A d
0 FWD T—Muﬂi—speed 1 Running direction
: ————Multi-speed 2 Running direction

1 'REV —————————Vlulti-speed 3 Running direction

Multi-speed 0 Running direction

Multi-speed 4Running direction

Multi-speed 5Running direction

Multi-speed 6Running direction

Multi-speed 7 Running direction

Multi-speed 8 Running direction

Multi-speed 9Running direction
Multi-speed 10 Running direction
Multi-speed 11 Running direction

Multi-speed 12 Running direction

Multi-speed 13Running direction

Multi-speed 14 Running direction

Multi-speed 15 Running direction

Instrukcja ustawiania

Numerical 15

weighted 2 2 2 2 2 22222222222
Bit 10 10 |1,10 10 10 [0]0/1]1/0]0/0{0|1]0

Mutti-speed 0 Running direction = FWD

&
|—Multi—speed 1 Running direction = REV
0 : FWD —Multispeed 2 Running direction = FWD
1 . R EV ————————Multi-speed 3 Running direction = FWD

Multi-speed 4 Running direction = FWD
Multi-speed 5 Running direction = FWD
Multi-speed 6 Running direction = REV
Multi-speed 7 Running direction = REV
Mutti-speed 8 Running direction = FWD
Multi-speed 9 Running direction = FWD
Multi-speed 10 Running direction = FWD
Multi-speed 11 Running direction = FWD
Multi-speed 12 Running direction = FWD
Multi-speed 13 Running direction = REV
Multi-speed 14 Running direction = FWD
Multi-speed 15 Running direction = FWD

Przyktad

Wartos¢ ustawienia parametru
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F748 = Bit15 * 2715 + Bit14 * 2714 + ... + Bit1 * 2~1 + Bit0 * 270
Przyktad obliczenia:

=0*2M5+0* 284+ 1 *2M3+ . +1* 207 +1* 206+ ..+ 1 %2201 +0* 270
=8192 + 128 + 64 + 2 = 8386

Tabela poteg liczby 2 (do szybkiego przeliczania wartosci bitéw)

o 2M5=32768
o 2714 =16384

e 27M13=8192

o 2712 =4096

o« 2711=2048

« 27"10=1024

e 279=512

e 27"8=256

e 2°7=128

e 2"6=64

e 2°5=32

e 2M =16

(] 2N3=8

o« 2M2=4

e 2N =2

e 2"0=1
Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢

Ustawien Domyslna

F749 Wybor trybu pracy prostego PLC 0~2 0

0: Zatrzymanie po jednokrotnym uruchomieniu. Falownik konczy jeden cykl pracy,
a nastepnie automatycznie sie zatrzymuje. Wymaga ponownego polecenia
uruchomienia, aby wystartowac.

1: Wykonaj jeden raz i utrzymuj kofcowa wartosé. Falownik automatycznie
utrzymuje koncowa czestotliwosc i kierunek pracy po zakoriczeniu jednego cyklu.
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2: Praca cykliczna. Falownik automatycznie przejdzie do nastepnego cyklu po
zakonczeniu poprzedniego i bedzie kontynuowat prace cykliczng, az do wydania
polecenia zatrzymania.

Funkcja wyjscia logicznego.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domysina
F750 Wybor trybu restartu prostego PLC 0~1 0

0: Uruchom od pierwszego segmentu. Jesli maszyna zatrzyma sie podczas pracy
(przez polecenie zatrzymania, usterke), po ponownym uruchomieniu zacznie od
pierwszej sekcji.

1: Kontynuuj prace od czestotliwosci z czasu przerwania. Jesli maszyna zatrzyma
sie podczas pracy (przez polecenie zatrzymania, usterke), falownik automatycznie
zapisze czas pracy biezgcego etapu i automatycznie wejdzie w ten etap po
ponownym uruchomieniu, kontynuujac prace przez pozostaty czas z
czestotliwoscig okreslong w tym etapie.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslna
F751 Wybor pamieci prostego PLC po zaniku 0~1 0
zasilania

0: Nie zapamietuj historii wytgczen zasilania.
1: Zapamietuj historie wytgczen zasilania.

Pamie¢ wytgczenia zasilania PLC oznacza zapisywanie fazy pracy PLC |
czestotliwosci pracy przed wytgczeniem zasilania.

Nr. F750 F751 Stan przed zanikiem Zachowanie po ponownym

zasilania wigczeniu zasilania
1 0 0  Zatrzymany Uruchamia sie od pierwszej sekgcji
PLC
W trakcie pracy Uruchamia sie od pierwszej sekgcji
PLC
2 1 0  Zatrzymany Uruchamia sie od pierwszej sekgcji
PLC
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W trakcie pracy Uruchamia sie od pierwszej sekgcji

PLC
3 0 1  Zatrzymany Uruchamia sie od pierwszej sekgcji
PLC
W trakcie pracy Wznawia prace od czestotliwosci z
chwili zaniku zasilania
4 1 1  Zatrzymany Wznawia prace od czestotliwosci, z
ktorg sie zatrzymat
W trakcie pracy Wznawia prace od czestotliwosci z

chwili zaniku zasilania

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosé
Ustawien Domysina
F752 Wybor jednostki czasu pracy 0~1 0

prostego PLC
0: Sekundy (s)

1: Minuty (min)

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartosc
Ustawien Domysina
F753 Wybor funkcji niestandardowych 0~65535 0

0: Funkcje standardowe
1~65535: Funkcje niestandardowe.

Uwaga 1: Ten parametr bedzie aktywny po wigczeniu falownika po wytgczeniu
zasilania.

Uwaga 2: Ten parametr nie moze zostac zresetowany przez F120 = 1.

Nr.  Nazwa Parametru Zakres Wartos¢
Ustawien Domyslina
F754 Wybor krzywej All o~1 0

0: Krzywa 1 (punkt 2, patrz F325 ~ F328)
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1: Krzywa 2 (4 punkty, patrz F755 ~F762)

Al1l ma dwie krzywe ustawien, ktore mozna wybrac za pomocg parametru F754.
Gdzie krzywa 1 to linia 2-punktowa, a krzywa 2 to krzywa 4-punktowa (jak
pokazano na ponizszym rysunku).

Al - Settings ‘
(%)
100%
point 3 outputf---—----—--———-----——- .
point 4 output | -—-—-=-=--=-—m b A :::7 |
| I
point 2 output f-------==--===----=---=-- # i i
| | I
point 1 input i i | Alinput (%)
! point 2 input point 4 input 100%
i point 3 input
point 1 output '
-100%

Gdy odpowiednia czestotliwos¢ All jest ustawiona poprzez krzywg 4-punktowq
na powyzszym rysunku:

(1) Czestotliwos$¢ ustawiona przez All moze by¢ dodatnia lub ujemna. Gdy jest
dodatnia, operacja moze by¢ odwrdcona; gdy jest ujemna, operacja moze byc
odwrdécona. Ponadto, F530 moze ustawi¢ czas martwe] strefy podczas
przetgczania przéd-tyt.

(2) Gdy wejscie All < F755, czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi F756;
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Gdy wejscie All > F761, czestotliwo$é wyjsciowa wynosi F762.

(3) Dopuszczalne jest wystgpienie skoku przy danej czestotliwosci All.

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartos¢
Ustawien domyslna

F755 All krzywa 2, punkt nastawy 1, wartos¢ 0.0 ~ 100.0% 0.0%
wejsciowa

F756 Al1 krzywa 2, punkt nastawy 1, wartos¢ -100% ~ 100% 0.0%
wyjsciowa

F757 All krzywa 2, punkt nastawy 2, wartos¢ 0.0 ~ 100.0% 30.0%
wejsciowa

F758 All krzywa 2, punkt nastawy 2, wartos¢ -100% ~ 100% 30.0%
wyjsciowa

F759 Al1l krzywa 2, punkt nastawy 3, wartos¢ 0.0 ~ 100.0% 60.0%
wejsciowa

F760 All krzywa 2, punkt nastawy 3, wartos¢ -100% ~ 100% 60.0%
wyjsciowa

F761 All krzywa 2, punkt nastawy 4, wartos¢ 0.0 ~ 100.0% 100.0%
wejsciowa

F762 All krzywa 2, punkt nastawy 4, wartos¢ -100% ~ 100% 100.0%
wyjsciowa

F763 LI1 opdznienie efektywne 6500.0~0.0s 0.0

F764 LI1 opdznienie zaniku 6500.0~0.0s 0.0

F765 LI2 opdznienie efektywne 6500.0~0.0s 0.0

F766 LI2 opdznienie zaniku 6500.0~0.0s 0.0

F767 Al1 wspotczynnik filtrowania 0.00-10.00 0.30

F768 Al2 wspotczynnik filtrowania 0.00-10.00 0.30

F769 AO1 wspotczynnik filtrowania 0.00-10.00 0.00

F770 AO2 wspotczynnik filtrowania 0.00-10.00 0.00

Uwaga: F767 i F768 to wspotczynniki filtrowania wejs¢ analogowych All i Al2.
Odpowiednie zwiekszenie tej wartosci moze poprawi¢ odpornos¢ na zaktdcenia
wejscia analogowego, ale ostabi jego czutosc.

F769 i F770 to wspdtczynniki filtrowania wyjs¢ analogowych AO1 i AO2.
Zwiekszenie tej wartosci moze poprawic stabilnos¢ wyjscia analogowego, ale
ostabi jego czutosé.

169

Falownik serii D32 EBMiA.PL



Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosé
Ustawien domysina
F771 Czestotliwos¢ pracy impulsowej wstecznej 0.0 ~ 20Hz 0.0

0: Czestotliwos¢ impulsowa (INCHING) wsteczna jest zabroniona. W tym czasie,
nacisnij F701 dla czestotliwosci impulsowej, czas przyspieszenia impulsowego
wynosi 0.1s (nie podlega regulacji), a czas zwalniania to FO11.

0.1-20.0: wtacz czestotliwos¢ impulsowg wsteczng. W tym momencie, nacisnij
F701 dla czestotliwosci impulsowej, a F518 i F519 dla czasu zwalniania
impulsowego. Dla impulsowego biegu wstecznego, czestotliwos¢ impulsowa
wynosi F771, a czas przyspieszania i zwalniania impulsowego wstecznego to F520
i F521.

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosc
Ustawien domyslna

F772 Ustawienie hasta 0~9999 0

F773 Czastrwania hasta 0~9999 5

Szczegdtowy opis F772 i F773 patrz parametr F602.
6.9 Grupa parametréw funkcji komunikac;ji

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
Ustawien domyslna
F800 Predkosc¢ transmisji Modbus 0~1 1
0: 9600 bps.
1: 19200 bps.
2: 4800 bps.
3: 2400 bps.
4: 1200 bps.

Uwagi: Zmiana parametru f800 zadziata dopiero po ponownym witgczeniu
zasilania.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
F801 Parzystos¢ Modbus 0~2 1

0: BRAK, format danych : < §, N, 2 >.
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1: PARZYSTE, format danych :< 8, E, 2 >.
2: NIEPARZYSTE, format danych :< 8, O, 2 >.

Uwagi: Zmiana parametru F801 zadziata dopiero po ponownym wtgczeniu

zasilania.
Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domyslina
F802 Adres Modbus 0~247 1
Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domysina
F803 Limit czasu Modbus 0~100 0
0: Kontrola limitu czasu wytaczona.
1-100: 1 = 1s.
Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domysina
F804 Czas oczekiwania na transfer Modbus 0~2.00s 0.00
Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslna
F805 Zachowanie Modbus w przypadku 0~4 4

btedu komunikacji

0: zatrzymanie falownika, polecenie komunikacji, tryb czestotliwosci otwarty

(przez FO02, FOO3)

1: Brak (kontynuacja pracy)

2: Zatrzymanie z wyhamowaniem
3: Zatrzymanie wybiegiem

4: Btgd komunikacji (wyzwolenie E-33) lub Btad sieci (wyzwolenie E-35)

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartos¢
ustawien domysina
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F806 Liczba biegundw silnika dla 1~8 2
komunikacji

Ustawienie parametru wptynie na wyswietlanie u010.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
F813 Modut zapisuje dane 1 0~6 1
F814 Modut zapisuje dane 2 0~6 3

0: Wytgczone

1: Sterowanie poleceniami komunikacyjnymi (FAOS5)

2: Rezerwacja

3: Ustawienie czestotliwosci komunikacji (FAO8)

4~ 6: rezerwacja

Uwaga:

(1) Ustawienie F813-F814 musi zosta¢ aktywowane po wytaczeniu zasilania, az
wyswietlacz LED zgasnie.

(2) Pierwszy adres bloku to 1813H (szesnastkowo 1813).

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslina
F815 Modut odczytuje dane 1 0~21 1
F816 Modut odczytuje dane 2 0~21 2
F817 Modut odczytuje dane 3 0~21 12
F818 Modut odczytuje dane 4 0~21 18
F819 Modut odczytuje dane 5 0~21 8
: Wytgczone

: Informacje o statusie (FDO3)

: Czestotliwosé wyjsciowa (FD12)

: Prad wyjsciowy (FEOS8)

: Napiecie wyjsciowe (FE10)

: Informacje o btedach (FC39)

: Wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID (FA36)

: Informacje o terminalu wejsciowym (FDO1)
: Informacje o terminalu wyjsciowym (FD02)
: Wejscie All (FE30)

10: Wejscie Al2 (FE31)

O 00O Ul b WNEFE O
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11: Predkos¢ silnika (FE50)

12: Wartosc bezwzgledna pradu wyjsciowego (E002), jednostka 0.01A

13: Wartosc bezwzgledna napiecia wyjsciowego (E006), jednostka V

14: Wartos$¢ bezwzgledna napiecia wejsciowego magistrali DC (E009), jednostka
V

15: Wartos¢ zadana PID (FA35)

16: Moment wyjsciowy (FE20), 0.01% momentu znamionowego na jednostke
silnika

17: Moc wejsciowa (FE28), 0.01kW

18: Moc wyjsciowa (FE29), 0.01kW

19: Akumulacja mocy wejsciowej/energia elektryczna wejSciowa (FE44),
jednostka okreslana jest zgodnie z parametrem F617

20: Akumulacja mocy wyjsciowej/energia elektryczna wyjsciowa (FE45), jednostka
okreslana jest zgodnie z parametrem F617

21: Skumulowany czas pracy (FE17), jednostka h (godziny)

Uwaga:

(1) Ustawienie F815-F819 musi zostac aktywowane po wytgczeniu zasilania, az
wyswietlacz LED zgasnie.

(2) Pierwszy adres bloku 1815H (szesnastkowo 1815)

(3) Zakres liczby odczytywanych rejestrow wynosi 2-5 (2-5).

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé

ustawien domyslna
F821 Zarezerwowane fabrycznie
F822 Zarezerwowane fabrycznie
F823 Zarezerwowane fabrycznie
F824 Zarezerwowane fabrycznie
F825 Zarezerwowane fabrycznie
F826 Zarezerwowane fabrycznie
F827 Zarezerwowane fabrycznie
F828 Zarezerwowane fabrycznie
F829 Zarezerwowane fabrycznie

Nr. Nazwa parametru Zakres ustawien Wartos$¢ domysina
F830 Ustawienie PID z klawiatury 0~100% 0.0

F830=100% moze spowodowac, ze czujnik wygeneruje maksymalng wartos¢
wyjsciowa.

173

Falownik serii D32 EBMiA.PL



Standardowa wartos¢ 100% dla F830 odpowiada zakresowi pomiarowemu
czujnika. Na przyktad, jesli zakres pomiarowy czujnika cisnienia wynosi
0.0~1.6Mpa, ustawienie F830 =100% oznacza, ze ustawione cisnienie wynosi
1.6Mpa.

Uwaga 1: Gdy F900=0, F830 nie jest aktywne.

Uwaga 2: F830 jest catkowicie powigzane z F916. Gdy jedno ulegnie zmianie,
drugie zostanie automatycznie zaktualizowane.

6.10 Grupa parametréw PID procesu

Sterowanie PID jest powszechng metodg stosowang w sterowaniu procesami.
Poprzez wykonywanie operacji proporcjonalnych, catkujgcych i rozniczkujacych
na odchyfce miedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego wielkosSci sterowanej a
wartoscig docelowg, czestotliwos¢ wyjsciowa falownika moze by¢ regulowana w
celu utworzenia systemu ujemnego sprzezenia zwrotnego stabilizujgcego
wielko$¢ sterowang na wartosci docelowej. Nadaje sie do kontroli przeptywu,
kontroli cisnienia, kontroli temperatury i innych rodzajéw kontroli procesow.
Schemat blokowy podstawowej zasady sterowania przedstawiono ponizej:

Frequency
setting after Operation ‘
PID frequenc
PID control =i Motor control —‘ 4| ‘ -°

Feedback
Filter

Rysunek 6.38 Schemat blokowy sterowania procesem PID

Parametry FO900~F916 definiuja wbudowane parametry funkcji sterowania PID
procesu falownika. Schemat blokowy funkcji sterowania PID procesu
przedstawiono ponizej:
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Rysunek 6.39 Schemat blokowy wbudowanego sterownika PID
Tryb uspienia PID (priorytet jest zmniejszany w kolejnosci):

« USpienie z powodu cisnienia (kluczowy parametr: F912)
« USpienie przy nizszej czestotliwosci (kluczowy parametr: FO09)

Tryb wybudzenia PID (priorytet jest zmniejszany w kolejnosci):

o Wybudzenie z odchytki (kluczowy parametr: F907)

« Wybudzenie z wartosci sprzezenia zwrotnego (kluczowy parametr: F908)
o Wybudzenie z powodu cisnienia (kluczowy parametr: F911)

« Wybudzenie z czestotliwosci (kluczowe parametry: FO09, F906)

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
F900 Sterowanie PID wtgczone/wytgczone 0~2 0

0: Wytgczone

1: Wtaczone (Sprzezenie zwrotne: All)

2: Wtgczone (Sprzezenie zwrotne: Al2)

Uwaga 1: Parametrem sterujgcym wigczaniem lub wytgczaniem funkcji PID jest
F900, a nie FO03, ktory stuzy do wyboru zrodta wartosci zadanej PID.

Uwaga 2: Zrodto wartosci zadanej PID (FO03) i zrédto sprzezenia zwrotnego (F900)
nie mogg by¢ ustawione na ten sam kanat.
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Rysunek 6.40 Przyktad okablowania PID

Dane wejsciowe wielkosci procesu (czestotliwos¢ lub wartos¢ procentowa) oraz
dane wejsciowe sprzezenia zwrotnego mogg byc tgczone w nastepujgcy sposob
dla sterowania PID. Patrz tabela 6.9.

Tabela 6.9 Ustawienie PID i sprzezenie zwrotne PID

Zrédto wartoéci zadanej PID Zrddto sprzezenia
zwrotnego PID
FOO3(F005) Ustawienia Zrddto sygnatu

0 Wbudowany potencjometr

1 All FO00=1:

2 Al2 Al1, 05V DC lub

3 Panel klawiatury (zadawana 010V DC lub
czestotliwosc) - niezalecane 4~20mA DC

4 Ustawienie komunikacji
(zadawana czestotliwosc) FO900=2:

5 GORA/DOL z zewnetrznego Al2, 0~10V DC-
styku

6 i

7 Panel klawiatury (zadawanie
PID) - F918

- (gdy pod zdalnym Ustawienia predkosci

sterowaniem, F002=0). wielostopniowej.
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Uwaga 1: FOO3 jest parametrem multipleksowania dla zrodta wartosci zadanej
czestotliwosci i PID

Gdy F900 =0 (PID jest wytagczone), f003 jest Zrodtem wartosci zadanej
czestotliwosci;

Gdy F900 #0 (PID wfaczone), f003 jest zrodtem wartosci zadanej dla PID.

Uwaga 2: Parametrem sterujgcym wtgczaniem lub wytgczaniem funkcjonalnosci
PID jest F900, a nie FOO3.

Uwaga 3: Gdy zrédtem wartosci zadanej PID jest FOO3=7, mozna ustawi¢ PID
domyslinie za pomocg V¥ lub parametrem F918. Obie metody majg ten sam efekt.

Uwaga 4: Za pomocg odpowiednich parametrow, takich jak FO21, parametry
zadane FOO3 (ustawienie gtowne) i FOOS5 (ustawienie wtdrne) mogg by¢ obliczane
jako koncowa wartos¢ PID w celu uzyskania funkcji pracy podstawowej i wtérne;j
dla wartosci zadanej PID. Aby uzyskac szczegdtowe informacje, patrz parametry
FO21 ~ FO24 i FOO6.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domyslina
F901 Wzmocnienie proporcjonalne 0.01~100.0 Zalezy od modelu
F902 Wzmocnienie catkujgce 0.01~100.0 Zalezy od modelu
F903 Wzmocnienie rézniczkujgce 0.00~2.55 0.00

Efekt sterowania F901: Im wieksza wartos¢ zadana, tym mniejsze odchylenie
miedzy wartoscig docelowg, a wartoscig sprzezenia zwrotnego po stabilizacji.
Jednakze, nadmiernie duza wartos¢ zadana moze wywotac¢ drgania w obiekcie
sterowanym i uczyni¢ go niestabilnym. Ponadto, jesli warto$¢ zadana jest mafta,
odchylenie miedzy wartoscig docelowg, a wartoscig sprzezenia zwrotnego po
stabilizacji staje sie wieksze.

Efekt sterowania F902: Wszelkie pozostate odchylenia po dostrojeniu
wzmocnienia proporcjonalnego mogg zosta¢ z czasem usuniete dzieki funkc;ji
wzmocnienia catkujgcego. Wyzsze wzmocnienie catkujgce moze zapewnic szybkg
reakcje na odchylenie procesu, ale moze prowadzi¢ do niestabilnosci, takiej jak
oscylacje.
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Efekt sterowania F903: Wzmocnienie rodzniczkujgce dostosuje czas reakcji
falownika do szybkich zmian podczas procesu. Niepotrzebne zwiekszanie wartosci
wzmocnienia rézniczkujgcego moze prowadzi¢ do wiekszych wahan predkosci
silnika i niestabilnosci systemu.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien  domyslna
F904 Czas oczekiwania/opdznienia sterowania PID ~ 0~2400s 0

Gdy F904 #0, falownik nie wejdzie natychmiast w tryb sterowania PID po
uruchomieniu, a PID zostanie wtgczony dopiero po uptywie czasu opdznienia
ustawionego przez F904.

W czasie ustawionym przez F904, PID jest wytgczone, FOO3 jest przetgczane w celu
wyboru kanatu dla zrodta wartosci zadanej czestotliwosci, a silnik jest
przyspieszany do predkosci odpowiadajgcej temu zrédfu. Na przyktad, gdy FOO3
=7, odpowiadajgca czestotliwos¢ wyjsciowa =FO07*F918/F917.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien = domyslna
F905 Odwrdcenie dziatania regulatora Pl dla 0~1 0

sygnatu wejsciowego

0: Wyltaczone/dodatnie. Sprzezenie zwrotne PID < wartosci zadanej, moc
wyjsciowa falownika wzrasta; w przeciwnym razie czestotliwos¢ wyjsciowa
falownika maleje.

1: Wigczone/odwroécone. Sprzezenie zwrotne PID < wartosci zadanej, moc
wyjsciowa falownika maleje; w przeciwnym razie czestotliwos¢é wyjsciowa
falownika wzrasta.

Uwaga: Dziatanie regulatora PID mozna odwréci¢ na dwa sposoby: Ustaw F905=1
lub zdefiniuj funkcje wejscia logicznego jako 38 i zamknij odpowiedni terminal
wejsciowy.

Nr. Nazwa parametru Zakres Wartosé
ustawien domysina
F906 Szerokosc¢ pasma histerezy wybudzeniaz 0.0 Hz ~ FOO7 0.2
trybu uspienia
F907 Prog wybudzenia z trybu uspienia oparty 0.0 Hz ~ FOO7 0.0

na odchytce PI
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F908 Prog wybudzenia z trybu uspienia oparty 0.0 Hz ~ FOO7 0.0
na sprzezeniu zwrotnym PI

F910 Opodznienie wybudzenia 0~600.0s 0.0
F911 Poziom automatycznego wybudzenia 0~100.0% 0.0
frequency A
(Hz) o FR
Frequency ______

command

cong N /1 { Operation
i frequency
0 —————————— P» time (s)
Run ON
command | OFF

Rysunek 6.41 Opis wybudzania z trybu uspienia

Istniejg trzy typy wybudzania: wybudzenie z odchytki, wybudzenie z progu
(wartos¢ bezwzgledna lub procentowa) i wybudzenie z czestotliwosci. Ponizej
opisano F905 =0 (sygnat odchytki jest traktowany jako odwrécony/dodatni efekt).

(1) Wybudzenie z odchytki: Jesli spetnione sg ponizsze warunki, falownik opusci
stan uspienia.

* (wartosc zadana - sprzezenie zwrotne) > odchytka wybudzenia (parametr F907);
* Czas trwania stanu = czas sterowania/opdznienia wybudzenia (F910).

(2) Wybudzenie progowe: Jesli spetnione sg ponizsze warunki, falownik opusci
stan us$pienia.

* sprzezenie zwrotne > prog wybudzenia (parametr F908 lub (F918*F911%));
* Czas trwania stanu > czas sterowania/opdznienia wybudzenia (F910).

(3) Wybudzenie z czestotliwosci: Jesli spetnione sg ponizsze warunki, falownik
wyjdzie ze stanu us$pienia.
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* Czestotliwosc pracy > czestotliwosc uspienia (F919) + szerokos¢ pasma histerezy
czestotliwosci wybudzenia (F906);

* Czas trwania powyzszych dwodch standow > czas sterowania/opdznienia
wybudzenia (F910).

Uwaga 1: Priorytet to: wybudzenie z odchytki > wybudzenie progowe (wartos¢
bezwzgledna) > wybudzenie progowe (procentowe) > czestotliwosé¢, co oznacza,
ze tryb wybudzenia o nizszym priorytecie zostanie aktywowany tylko wtedy, gdy
parametr o wyzszym priorytecie =0.

Uwaga 2: Przyjmowana jest wartos¢ bezwzgledna FS07 i F908. W przypadku
sygnatu cisnienia, 1.00 oznacza 1.0 MPa.

Uwaga 3: Przyjmowana jest wartos¢ procentowa F911, a wartoscig referencyjna
100% jest wartosc zadana PID dla F918.

Uwaga 4: F906 nie moze by¢ 0 podczas uspienia przez nizszg czestotliwosé, w
przeciwnym razie moze wystapi¢ btedne dziatanie.

Nr.  Nazwa parametru Zakres Wartosc
ustawien domysina
F909 Dziatanie w trybie uspienia 0~1 0

0: Silnik zwalnia do zatrzymania.
1: Silnik kontynuuje prace z predkoscig ustawiong przez FOO09.

Nr. Nazwa parametru Zakres ustawien = Wartosc
domysina
F912 Prog uspienia (procentowy) 0~100% 0.0
F915 Czas sterowania/opdznienia uspienia 0~600.0s 0.1
F919 Czestotliwosc uspienia 0.0 Hz ~ fO08 0.0
F920 Tolerancja uspienia 0.0~25.0% 0.0

Istniejg dwa sposoby usSpienia: usSpienie progowe sprzezenia zwrotnego
(procentowe) i uspienie czestotliwosciowe. Ponizej opisano F905 =0 (sygnat
odchvytki jest traktowany jako odwrécony/dodatni efekt).
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(1) USpienie progowe sprzezenia zwrotnego: Gdy wartosc sprzezenia zwrotnego
jest wyzsza niz prég uspienia (F918*F912%), a czas trwania > czasu uspienia
(F915), system przejdzie w stan uspienia.

(2) Uspienie czestotliwosciowe: Gdy jednoczesnie spetnione sg nastepujgce trzy
warunki, falownik przejdzie w stan uspienia.

* Sprzezenie zwrotne > (F918-F918 * F920%);
* Czestotliwos¢ wyjsciowa < czestotliwosé uspienia F919;

* Jednoczesny czas trwania powyzszych dwdch warunkow jest > czasu uspienia
F915.

Uwaga 1: Priorytet: uspienie progowe > uspienie czestotliwosciowe (co oznacza,
ze tryb uspienia czestotliwosciowego zostanie aktywowany tylko wtedy, gdy prog
uspienia F912=0).

Uwaga 2: Gdy F915 =0, funkcja uspienia jest wytgczona.

Uwaga 3: Zaréwno F912, jak i F920 s3 ustawiane w procentach, a wartoscig
referencyjng odpowiadajaca 100% jest WARTOSC ZADANA przez PID F918.

Nr. Nazwa parametru Zakres ustawien Wartosc
domyslina
F913 Gorny limit PID 0~100% 100.0
F914 Dolny limit PID 0~f913 0.0

Gdy F900 #0, F913 i F914 sg wazne, a wartos¢ zadana PID jest ograniczona do
F913 ~ F914.

Przyktad: Gdy F918 jest ustawione na wartos¢ zadang, wartos¢ F918 sama w sobie
moze wykracza¢ poza zakres [F914, F913], ale ostateczna rzeczywista wartos¢
zadana zostanie ograniczona do [F914, F913].

Ustawienie F913 i F914 przyjmuje wartos¢ procentowg, a wartoscig referencyjng
odpowiadajgcg 100% jest zakres czujnika F917.
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Nr. Nazwa parametru

F916 Odchytka sterowania wartosci zadanej PID
F917 Zakres czujnika
F918 Wartosc zadana PID

Zakres Wartosé

ustawien domyslna
0.0~100.0% 0.0
0.00~99.99 1.00
0.00~ 917 0.00

Zarowno F917, jak i F918 s3g ustawiane jako wartosci bezwzgledne. W przypadku
sygnatu cisnienia, 1.00 oznacza 1.0 MPa.

F916 to maksymalna dopuszczalna odchytka sprzezenia zwrotnego od wartosci
zadanej. W zakresie odchytki regulator PID przestaje dziata¢, a doktadnosc i
stabilnos¢ systemu PID mozna regulowac, ustawiajgc wartos¢ w sposob rozsadny.
Ustawienie F916 WYKORZYSTUJE procenty, a wartoscig referencyjng 100% jest
wartosc¢ zadana PID dla F918. Zatem dopuszczalny zakres odchytki rzeczywistego
cisnienia wynosi: [F918 - F918 * F916%, F918 + F918 * F916%)].

6.11 Grupa parametréow funkcji monitorowania

Tabela 6.10 Tryb monitorowania statusu

Nr. Nazwa parametru Opis

u000 Wersja CPU1 Np.: ul00, typ G, v=g; typ P, v=p;

u001 Czestotliwosé Wartos$¢ wyswietlana w Hz/jednostkach
pracy swobodnych. Patrz F604.

u002 Kierunek obrotéw 0 Praca w przdd, 1 Praca w tyt.

u003 Wartos¢ zadana  Wartos¢ wyswietlana w Hz/jednostkach
czestotliwosci swobodnych. Patrz F604.

u004 Prad obcigzenia Wyswietlany jest prad wyjsciowy falownika (%/A).

u005 Napiecie Wyswietlane jest napiecie wejsciowe falownika
wejsciowe (AC (%/V).
RMS)

u006 Napiecie Wyswietlana jest wartos¢ zadana napiecia
wyjsciowe (AC wyjsciowego falownika (%/V).
RMS)

u007 Wskazanie

statusu terminali
wejsciowych

AlT-AIZ LM LIBLIZLIA

15kWW or below:

L LN
rraarrra

i, OFF 1, ON

18.5kW or above:

LIg -~ LI3LIZ LI
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u008

u009

u010

u011l

u012

u013

u014

u015

u016

u017

u018

u019

u020

u021

u022

u023
u024

Wskazanie
statusu terminali
wyjsciowych
Skumulowany
czas pracy
Predkosc
wyjsciowa

Prad znamionowy
Prad momentu
obrotowego

Prad obcigzenia

Moment
obrotowy

Moc wejsciowa
Moc wyjsciowa
Sprzezenie
zwrotne PID
Wartosc¢ zadana
czestotliwosci
(obliczona przez
PID)

Catkowita moc
wejsciowa
Catkowita moc
wyjsciowa
Licznik
komunikacji
Licznik
komunikacji w
normalnym
stanie

Wersja CPU2
Informacja
alarmowa o
koniecznosci
wymiany czesci

i
[}

w O without T2 at 15kW or below

T2 LOELD T

(0.01=1 godzina, 1.00=100 godzin)

Wyswietla predkos¢ silnika (obr/min) obliczong na
podstawie czestotliwosci wyjsciowej i liczby
biegunow.

Wyswietlany jest prad znamionowy falownika (A).
Wyswietlany jest prgd momentu obrotowego
(%/A).

Wyswietlany jest prad wyjsciowy falownika (prad
obcigzenia) (%/A).

Wyswietlany jest moment obrotowy (%).

Wyswietlana jest moc wejsciowa falownika (kW).
Wyswietlana jest moc wyjsciowa falownika (kW).
Wyswietlana jest wartosc sprzezenia zwrotnego
PID. (Hz/jednostki swobodne)

Wyswietlana jest wartosc¢ zadana czestotliwosci
obliczona przez PID. (Hz/jednostki swobodne)

Wyswietlana jest catkowita ilos¢ energii (kWh)
dostarczonej do falownika.

Wyswietlana jest catkowita ilo$¢ energii (kWh)
dostarczonej z falownika.

Wyswietla liczbe zliczen komunikacji przez siec.

Wyswietla liczbe zliczert komunikacji tylko w stanie

normalnym dla catej komunikacji sieciowej.

v1o
WtACZONE: Wymaga wymiany

Falownik serii D32 EBMiA.PL
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u025 Rewizja CPU1
u026 Ustawienie PID Wyswietlane w %.

u027 Sprzezenie Wyswietlane w %.
zwrotne PID

ul-- Poprzednie Wejscie do wyswietlania szczegotowych informacji
wyzwolenie 1 o poprzednim wyzwoleniu 1

u2-- Poprzednie Wejscie do wyswietlania szczegdtowych informacji
wyzwolenie 2 0 poprzednim wyzwoleniu 2

u3-- Poprzednie Wejscie do wyswietlania szczegotowych informacji
wyzwolenie 3 o poprzednim wyzwoleniu 3

u4-- Poprzednie Wejscie do wyswietlania szczegdtowych informacji
wyzwolenie 4 0 poprzednim wyzwoleniu 4

Uwaga 1: Wyswietlane elementy mozna zmieniac, naciskajac klawisz A lub ¥ w
trybie monitorowania.

Uwaga 2: Mozna przetgcza¢ miedzy % a A (amper)/V (volt), uzywajgc parametru
F604 (wybor jednostki pradu/napiecia).

Uwaga 3: Wyswietlane napiecie wejSciowe/wyjsciowe jest réwne wartosci
skutecznej (RMS) napiecia wejsciowego AC.

Uwaga 4: Skumulowane ilosci mocy wejsciowej i wyjsciowej zostang zresetowane
do zera, jesli nacisniesz i przytrzymasz klawisz ENT przez 3 sekundy lub dfuzej, gdy
zasilanie jest wytgczone, lub gdy funkcja terminala wejsciowego 32 jest wtgczona
lub wyswietlona.

Uwaga 5: Skumulowany czas pracy zwieksza sie tylko, gdy urzgdzenie jest w pracy.
Uwaga 6: W przypadku wystgpienia wyzwolenia zabezpieczenia, wartosci
maksymalne nie zawsze sg rejestrowane i wyswietlane z powodu czasu detekcji.

Tabela 6.11 Wyswietlanie szczegétowych informacji o poprzednim wyzwoleniu n
(n=1,2,3,4)

Nr. Nazwa parametru Opis
- Przyczyna Np. E-O1
wyzwolenia
zabezpieczenia
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un00 Ciagte Wyswietlana jest liczba kolejnych wystgpien tego
wyzwolenia samego wyzwolenia zabezpieczenia. (Jednostka:
razy)
un0l Wersja CPU1 Np.: ul00, typ G, v=g; typ P, v=p;
un02 Czestotliwosc Wartos$¢ wyswietlana w Hz/jednostkach
pracy swobodnych. Patrz F604.
un03 Kierunek O Praca w przod, 1 Praca w tyt.
obrotéw
un04 Wartos$¢ zadana  Wartos¢ wyswietlana w Hz/jednostkach
czestotliwosci swobodnych. Patrz F604.
un05 Prad obcigzenia Wyswietlany jest prad wyjsciowy falownika (%/A).
un06 Napiecie Wyswietlane jest napiecie wejsciowe falownika
wejsciowe (AC (%/V).
RMS)
un07 Napiecie Wyswietlana jest wartos¢ zadana napiecia
wyjsciowe (AC wyjsciowego falownika (%/V).
RMS)
un08 Wskazanie m— soed| v, oFF 1, oN
8 Statusu termina“ T5kW or below: Al1-AlZ LM LI3LI2LNA i
wejsciowych M
18.5kW or above: e e
un09 Wskazanie !

statusu terminali
wyjsciowych

1, OFF 1, ON

™ without T2 at 15kW or below

T oL m

Uwaga 1: Jesli w przesztosci nie wystgpito zadne wyzwolenie zabezpieczenia,
zostanie wyswietlony komunikat ,nerr”. Szczegétowe informacje o poprzednim

wyzwoleniu sg niedostepne.

Uwaga 2: Szczegoty dotyczace poprzedniego wyzwolenia mogg by¢ wyswietlane,

nawet po wytgczeniu lub zresetowaniu falownika.

Falownik serii D32
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7. DIAGNOSTYKA | SRODKI ZARADCZE W PRZYPADKU AWARII

Gdy wystapi btad (awaria), falownik podejmuje nastepujgce dziatania: panel
klawiatury miga, wyswietlajgc kod btedu, falownik przestaje podawac sygnat
wyjsciowy, a silnik zatrzymuje sie swobodnie.

Tabela 7.1 Wyswietlanie btedow i srodki zaradcze

Kod
btedu

E-01

E-02

Typ btedu

Zabezpieczenie
nadpragdowe

/warcie
miedzyfazowe

Falownik serii D32

Mozliwa przyczyna

Czas
przyspieszania
jest zbyt krotki.
Parametr V/f jest
btednie
ustawiony.

Gdy falownik
startuje,
obcigzenie jest
nadal w ruchu.
Falownik zasila
silnik o niskiej
impedancji.
/Zwarcie
miedzyfazowe lub
doziemne.

Nagte wahania
obcigzenia

Zwarcie wyjscia
miedzyfazowego.

Srodki zaradcze
(rozwigzywanie

problemow)
Zwieksz parametr
przyspieszania
(FFO10 lub F618)
oraz czas zwalniania
(FO11 lub F519).
Wybierz prawidtowe
ustawienie dla V/f.
Zastosuj funkcje
Sledzenia predkosci
do przodu/do tytu i
ponownego
uruchomienia
(funkcja STR).
Dostroj
czestotliwosc
przetgczania.
Sprawdz
okablowanie pod
katem zwarcia
miedzyfazowego lub
doziemnego.
Zmniejsz wahania
obcigzenia
Potwierdz stan
okablowania i
izolacji.
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E-03

e-04

e-06

E-07

E-11

Przekroczenie

pradu przy
rozruchu

Btad
uziemienia

Btad
niedocigzenia

Btad
nadmiernego
momentu
obrotowego

Bfad za
niskiego
napiecia

Falownik serii D32

Impedancja
silnika jest zbyt
niska.

Bfad uziemienia.
Uszkodzenie
modutu IGBT
falownika.

Btad uziemienia.

Uszkodzenie
modutu IGBT.

Prad wyjsciowy
falownika jest
nizszy niz prog
wykrywania
niskiego pradu.
Silnik ocenia, ze
moment
obrotowy
0siggnaf poziom
ustawiony przez
F412.
Nieprawidtowe
wahania napiecia
wejsciowego;
Pojemnos¢ sieci
zasilajgcej

powyzej 200 kVA;

Istnieje
przetgczalny
kondensator do
poprawy
wspotczynnika
mocy W sieci;

Potwierdz, czy
okablowanie i
urzadzenie s3
uziemione.
Skontaktuj sie z
producentem.
Potwierdz, czy
okablowanie i
urzgdzenie sg
uziemione.
Skontaktuj sie z
producentem.
Sprawdz, czy
FA07~F410 s3
prawidtowo
ustawione.

Dostosuj ustawienia
FA11~F414.
Potwierdz stan
obcigzenia.

Zainstaluj dtawik
wejsciowy lub uzyj
rezystora
hamujacego.
Zastosuj funkcje
Sledzenia predkosci
do przodu/do tytu i
ponownego
uruchomienia
(funkcja STR) (f500 =
1).
Ustaw f418 = 2.
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E-12

E-21

Btad niskiego
napiecia na
szynie DC

Przecigzenie
falownika

Falownik serii D32

Maszyna z
tyrystorami (SCR)
podfaczona do
sieci.

Falownik
uruchamia
obcigzenie
bedace juz w
ruchu.

Napiecie
wejsciowe jest
zbyt niskie.

Czas
przyspieszania
jest zbyt krotki.
Poziom pradu
hamowania DC
jest zbyt wysoki.
Parametr V/f jest
btednie
ustawiony.

Ustal przyczyne
zaniku fazy
wyjsciowej (np.
stabe pofaczenie,
otwarty obwaod
wyjscia lub otwarty
obwod uzwojenia
silnika) i popraw ja.
Zwieksz czas
zwalniania (FO11 lub
f519).

Witacz
zabezpieczenie
przed przepieciem
(F415).

Sprawdz napiecie
wejsciowe.

Ustaw F417, aby
wybrac alarm lub
wyzwolenie
zabezpieczenia.
Zastosuj funkcje
Sledzenia predkosci
do przodu/do tytu i
ponownego
uruchomienia
(funkcja STR) (F500
=1).

Ustaw F418= 2.
Zwieksz parametr
przyspieszania FO10
lub F518).
Zmniejsz ustawienie
F507 lub F508.
Prawidtowo ustaw
parametr V/f.
Ustaw parametr
F418 = 2.
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E-22

E-23

E-24

Przecigzenie
silnika

Przecigzenie
rezystora
hamujgcego

Btad
przegrzania
falownika

Falownik serii D32

Gdy falownik
startuje,
obcigzenie jest
nadal w ruchu.
Obcigzenie jest
zbyt duze.
Parametr V/f jest
btednie
ustawiony.
Silnik jest
zablokowany.
Silnik pracuje
nadal z niska
predkoscia.
Obcigzenie
przytozone do
silnika jest zbyt
duze.
Nieprawidtowy
dobor specyfikacji
rezystora
hamujgcego

Wentylator
chtodzacy
falownika nie
dziata.
Temperatura
otoczenia jest
zbyt wysoka.
Niektore otwory
wentylacyjne sg
zablokowane.
W poblizu
falownika

Zastosuj falownik o
WYyZzszej mocy
Znamionowej.

Prawidfowo ustaw
parametr V/f.
Sprawdz obcigzenie.

Wybierz odpowiedni
rezystor hamujacy.
Wytacz
zabezpieczenie
przed przecigzeniem
rezystora
hamujgcego
F527=2.
Zresetuj bfad
falownika po
ostygnieciu i
uruchom falownik
ponownie.
Zwieksz wolng
przestrzen wokot
falownika; Usun
wszelkie zrédta
ciepta w poblizu
falownika, aby
obnizyc
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E-25

E-31

E-32

E-33

E-34

E-35

Btad
przegrzania
silnika (PTC)

Btagd EEPROM

Btad ptyty
sterujgcej

Btad
komunikacji

Bfad czujnika
pradu

Btad sieci

Falownik serii D32

znajduje sie
zrodto ciepta.
Zewnetrzny
termistor PTC
wbudowany w
uzwojenie silnika
wskazuje na
przegrzanie
silnika.
Wystepujg btedy
zapisu i odczytu
danych.
Falownik stracit
zasilanie podczas
resetowania
parametrow.

Ptyta sterujgca
nie dziata.

Btad komunikacji
sieciowej.

Czujnik pradu jest
w stanie
nieprawidtowym.
Btad sieci.

temperature
otoczenia.

Usun przyczyne
przegrzania silnika.
Sprawdz, czy PTC
dziata prawidfowo.
Sprawdz funkcje
wejsc logicznych 27
i 28.

Wtacz falownik
ponownie, aby
usungac btad. Jesli
btedu nie mozna
usunac, skontaktuj
sie znami lub
naszym
dystrybutorem w
celu konserwacji lub
naprawy falownika.
Skontaktuj sie z
producentem w
celu konserwacji.
Sprawdz urzadzenia
sterujgce siecig |
kable.

Sprawdz ustawienie
parametru limitu
czasu komunikacji
F803.

Sprawdz kabel
zdalnego panelu
klawiatury.
Wymien falownik.

Sprawd?z urzadzenia
sterujgce siecig |
kable.
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E-36

E-38

E-39

E-41

E-42

E-43

Bfad typu
falownika

Utrata sygnatu
All

Bfad
wewnetrznej
komunikacji
falownika
Zanik fazy
wejsciowej

Zanik fazy
wyjsciowe;j

Btad
zatrzymania
awaryjnego

Falownik serii D32

Bfad sprzetowy
falownika.
F120=7

Poziom sygnatu
analogowego All
jest nizszy niz
poziom
ustawiony
parametrem
FA22.

Btad komunikacji
miedzy klawiaturg
a procesorem
ptyty sterujgce;.
Strona wejsciowa
obwodu
gtownego ma
zanik fazy.
Wewnetrzny
komponent
falownika jest w
stanie
nieprawidtowym.
Strona wyjsciowa
obwodu
gtownego ma
zanik fazy.

Uzycie panelu
klawiatury do
wykonania

Jesli btad nadal
wystepuje,
skontaktuj sie z
producentem w
celu konserwacji.
Sprawdz sygnat na
All, aby
wyeliminowac
przyczyne utraty
sygnaftu.
Potwierdz, czy F422
jest prawidtowo
ustawiony.
Skontaktuj sie z
producentem w
celu konserwacji.

Ustal przyczyne
zaniku fazy
wejsciowej i popraw
ja.

Ustaw F405 = 0.

Ustal przyczyne
zaniku fazy
wyjsciowej (np.
stabe potgczenie,
otwarty obwdd
wyjscia lub otwarty
obwdd uzwojenia
silnika) i popraw ja.
Ustaw F406 = 0.
Wykonaj reset
btedu.
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E-45

E-46

E-98

E-99

Zbyt duze
wzmochienie
momentu
obrotowego

Bfad
autostrojenia

Btad
komunikacji z
wysuwanym
panelem
klawiatury

Btad
komunikacji

Falownik serii D32

operacji

zatrzymania, gdy

silnik pracuje w

trybie zdalnym.
Ustawienie °
parametru

wzmochienia

momentu

obrotowego F203

jest zbyt wysokie.
Impedancja

silnika jest zbyt

niska.

Potwierdz, czy °
ustawienia

parametrow
znamionowych °
silnika sg

prawidtowe. °
Moc silnika jest
znacznie mniejsza °
niz moc

falownika.

Kabel silnika jest

zbyt cienki.

Silnik jest nadal w

ruchu podczas
rozpoczynania
autostrojenia.

Bfagd komunikacji °
miedzy

wysuwanym

panelem

klawiatury a
wewnetrznym
procesorem.

Btad komunikacji °
dla falownikow

Powtdérz autotuning
falownika i obniz
wartos¢ parametru
F203.

Prawidtowo ustaw
parametry
znamionowe silnika.
Uzyj falownika o
wiekszej mocy.
Zastosuj grubszy
kabel silnika.
Potwierdz, ze silnik
zatrzymat sie przed
rozpoczeciem
autostrojenia.

Prosimy o kontakt.

Prosimy o kontakt.
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wyswietlacza o
duzej mocy

powyzej 18.5kW
(wtgcznie) miedzy
wyswietlaczem/kl
awiaturg a
wewnetrznym
procesorem.

7.2. Opis kodoéw alarmowych i informacyjnych

Kod
A-00

A-01

0.0

(MIGA)

A-05

A-06

A-07

Tabela 7.2 Wyswietlanie alarmoéw i Srodki zaradcze

Opis
Reset bfedu jest
mozliwy.

Za niskie napiecie

,Gotowos¢ do
pracy” jest
nieprawidfowa
(miga)

Nieprawidtowe
ustawienie
punktu
czestotliwosci

Zatrzymanie
wybiegiem
podczas
chwilowego
zaniku zasilania
W trakcie
hamowania DC

Falownik serii D32

Przyczyna
W stanie wysSwietlania
kodu btedu, nacisnij
klawisz STOP i wyswietli
sie A-00.
Niewystarczajgce napiecie
wejsciowe

W trybie zdalnego
sterowania odpowiedni
terminal przypisany do
funkcji wejscia logicznego
1 nie jest zwarty.

Punkty czestotliwosci dla
punktu 1ipunktu 2 sg
ustawione zbyt blisko
siebie.

FA418 jest ustawione na 2 i
wystepuje chwilowy zanik
zasilania.

Aktywowana jest funkcja
hamowania DC.

Srodki zaradcze
Nacisnij ponownie
klawisz STOP, a btad
zostanie usuniety.

Sprawdz trojfazowe
zasilanie wejsciowe.
Jesli zasilanie jest
normalne, falownik
wymaga naprawy.
Skonfiguruj jedng
funkcje wejscia
logicznego jako 1 i
zwieraj ten
terminal.
Nie ustawiaj F3251i
F327 zbyt blisko
siebie. Nie ustawiaj
F329i F331 zbyt
blisko siebie.
Ponownie podaj
sygnaft
uruchomienia do
falownika lub
zresetuj falownik.
Jesli kod zniknie po
kilku sekundach,
falownik powraca
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A-08

A-10

A-11

A-12

A-13

El

EtUnl

W trakcie
ponownego
rozruchu

W trybie uspienia

przy niskiej
predkosci

Bfad klawisza na

klawiaturze

W trakcie
inicjalizacji
parametrow

Utrata sygnatu
analogowego

Przekroczenie
liczby
wyswietlanych
cyfro 1 cyfre
W trakcie
autostrojenia

Falownik serii D32

Falownik jest w trakcie

ponownego uruchamiania.

Aktywowana jest funkcja
Sledzenia predkosci do
przodu/do tytu i
ponownego uruchomienia
(funkcja STR).

Patrz parametr F501.

Pewien klawisz na panelu
klawiatury jest ciggle
naciskany przez ponad
20sek lub panel jest
uszkodzony.

Patrz parametr F120.

Poziom detekcji terminala
wejscia analogowego jest
nizszy niz poziom
ustawiony dla F422.
Liczba wyswietlanych cyfr
przekracza 4 cyfry.

Falownik wykonuje
autostrojenie.

do normalnego
stanu.

Kod alarmowy jest
wyswietlany
chwilowo, a
nastepnie znika, a
falownik uruchamia
sie ponownie.

Wytacz te funkcje
lub podnie$ wartos¢
zadang
czestotliwosci do
FOO6+F906.

Jesli wszystkie
klawisze sg
zwolnione, ale
alarm nie znika,
falownik wymaga
naprawy.

Jesli kod alarmowy
jest wyswietlany
chwilowo, a
nastepnie znika,
falownik powraca
do normalnego
stanu.

Sprawdz terminal
wejscia
analogowego.
Sprébuj zmniejszy¢

wartos¢ zadang
FA422.

Jesli kod alarmowy
jest wyswietlany
chwilowo, a
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Kod
G

--U-

H---

nastepnie znika,
falownik powraca
do normalnego
stanu.

Tabela 7.3 Wyswietlanie kodéw wczesnego ostrzegania

Typ Opis
Wczesne ostrzezenie  Falownik znajduje sie w stanie ograniczenia
0 za duzym pradzie amplitudy pradu. Patrz parametry F107 i F111.
Wczesne ostrzezenie = Falownik zbliza sie do stanu btedu przepiecia.

O przepieciu Patrz parametry F415 i F416.

Wczesne ostrzezenie Ten kod jest wyswietlany, gdy licznik

0 przecigzeniu przecigzenia silnika lub falownika przekroczy
50%.

Wczesne ostrzezenie = Falownik zbliza sie do stanu btedu przegrzania.
O przegrzaniu

Uwaga: Typy wczesnego ostrzegania mogg wystepowac jednoczesnie. Np. gdy
wczesne ostrzezenie o przegrzaniu i wczesne ostrzezenie o nadpradzie wystapia
w tym samym czasie, odpowiadajgcy kod to H--C.

7.3. Ponowne uruchomienie falownika po wystgpieniu btedu

Po wystgpieniu awarii w falowniku, mozna go ponownie uruchomi¢ dopiero po
usunieciu przyczyny awarii. Prosze postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami,
aby zresetowac btad falownika.

1.

Gdy zrodtem komendy dla falownika jest panel klawiatury (w trybie
sterowania lokalnego lub w trybie zdalnym i FO02 = 1), nacisnij klawisz STOP
na panelu klawiatury po usunieciu btedu. Klawiatura wyswietli A-0O.
Nacisnij klawisz STOP ponownie, a falownik zresetuje btad. W tym
momencie dopuszczalne jest ponowne podanie zasilania do silnika.

Gdy falownik znajduje sie w trybie zdalnego sterowania, a F002 = O,
skonfiguruj dowolny terminal wejscia logicznego jako funkcje wejsciowg
10. Wowczas falownik moze uzy¢ tego terminala do wykonania resetu
btedu.
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3. Gdy falownik znajduje sie w trybie zdalnego sterowania, a FO02 = 2, reset
btedu jest realizowany za posrednictwem zdalnych urzadzen
komunikacyjnych. Patrz Dodatek A: Komunikacja szeregowa.

4. Wytacz falownik i wtgcz go ponownie.

Uwaga: Gdy bfedem jest przecigzenie silnika lub falownika (E-21 lub E-22), funkcja
resetu falownika nie moze zosta¢ wykonana, jesli nie uptynat obliczony czas
chtodzenia. Obliczony czas chtodzenia wynosi: dla E-21, 30 sekund po wystgpieniu
btedu; dla E-22, 120 sekund po wystgpieniu btedu.
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8. DODATEK A: KOMUNIKACJA SZEREGOWA

Komunikacja szeregowa jest kanatem wymiany informacji miedzy falownikiem a
komputerem nadrzednym. Poprzez komunikacje szeregowg uzytkownicy moga
uzywac¢ komputera osobistego lub przemystowego sprzetu sterujgcego (takiego
jak PLC itp.) jako hosta do ustawiania czestotliwosci pracy lub komendy falownika
(urzadzenia podrzednego), modyfikowania lub odczytywania danych,
odczytywania stanu pracy i informacji o btedach itp., a takze do realizacji zdalnego
lub scentralizowanego sterowania falownikiem.

Falowniki serii D32 wykorzystujg magistrale RS-485 i protokét Modbus do
komunikacji szeregowe;j.

Al. Magistrala RS-485

Uktad sprzetowy komunikacji szeregowej dla falownikéw serii D32 jest zgodny ze
standardem RS-485 i jest wyposazony w interfejs RJ45. W tym przypadku
zastosowano dwuprzewodowg metode okablowania RS-485. Kolejnos¢ pindw
odpowiadajacych interfejsowi RJ45 przedstawiono ponizej:

-
L] *
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i - + .‘-I- "‘
-
L .
N
o L] -
-
-
-
N
.
o
|
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* i

Fode
8/ 1

Rysunek A.1 Widok z przodu RJ45
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Tabela A.1 Przypisanie sygnatow wyjsciowych pindw

Pin Opis sygnatu

Zarezerwowane

Port wspdlny (masa sygnatowa i masa zasilania)
Zarezerwowane

A (RS-485)

B (RS-485)

Zarezerwowane

+24 V

Port wspdlny (masa sygnatowa i masa zasilania)

00N U~ WN P

Dwuprzewodowa metoda okablowania RS-485 to komunikacja szeregowa
potdupleksowa. W tym samym momencie host i urzgdzenie podrzedne nie moga
jednoczesnie transmitowac ani odbiera¢ danych. Tylko jedno transmituje dane, a
drugie je odbiera.

Dwuprzewodowa metoda okablowania RS-485 obstuguje topologie magistrali. Do
tej samej magistrali mozna podfgczy¢ maksymalnie 32 wezty. Zazwyczaj w sieci
komunikacyjnej RS-485 stosuje sie metode komunikacji master-slave, to znaczy
jeden master steruje maksymalnie 31 urzadzeniami podrzednymi.

W przypadku komunikacji wielokomputerowej lub komunikacji na duzg odlegtosc,
zaleca sie podfgczenie masy sygnatowej stacji master do wspdlnego portu
falownika, aby zwiekszy¢ odpornosc¢ komunikacji na zaktdcenia.

A2. Protokét Modbus

Modbus jest protokotem komunikacji master-slave. Master zarzgdza catym
procesem komunikacji. Tylko gdy master wysyta komende do urzgdzenia
podrzednego, urzgdzenie podrzedne wykonuje dziatania i/lub wysyta informacje
zwrotng do mastera. W przeciwnym razie urzgdzenie podrzedne nie wykonuje
zadnej operacji i urzadzenia podrzedne nie mogg komunikowac sie ze sobg
bezposrednio.

Istniejg dwa rodzaje dialogdw miedzy masterem a urzagdzeniami podrzednymi:

(1) Punkt-do-punktu: Master wysyta komende indywidualnie do konkretnego
urzgdzenia podrzednego, ktore wykonuje dziatanie i/lub wysyta informacje
zwrotna.
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* Gdy komenda mastera jest prawidtowa, urzadzenie podrzedne wykonuje
odpowiednie dziatania i przekazuje informacje zwrotng o wyniku do mastera.

* Gdy komenda mastera jest btedna, urzadzenie podrzedne przekazuje
informacje zwrotng o btedzie do mastera, ale nie wykonuje zadnych dziatan.

(2) Tryb rozgtoszeniowy (broadcast): Master wysyta komende do wszystkich
urzagdzen podrzednych, ktore wykonujg dziatanie, ale nie wysytajg informacji
zwrotnej.

Protokdét Modbus ma dwa rodzaje wzorcow transmisji: Modbus RTU i Modbus
ASCII. Falownik serii D32 obstuguje Modbus RTU.

A2.1 Opis formatu wiadomosci Modbus-RTU

Gdy tryb Modbus-RTU jest uzywany do komunikacji, informacja komunikacyjna
(wiadomos¢) jest przedstawiana bezposrednio za pomocg koddw szesnastkowych
(1-9, A-F). Dwa kody szesnastkowe tworzg jeden bajt. Format wiadomosci
przedstawiono ponizej:

Rysunek A.2 Format wiadomosci Modbus

Jak pokazano na Rysunku A.2, podczas procesu komunikacji master i slave
okreslajg poczatek i koniec wiadomosci Modbus na podstawie odstepu
Czasowego wynoszgcego co najmniej 3,5 znaku. Wiadomos¢ zawiera petne dane
do transmisji: w sekwencji adres slave, kod komendy, dane i kod CRC. Jej dtugos¢
zmienia sie wraz ze zmiang kodu komendy.

Start: Time interval of End: Time interval of
Slave address Command code Data CRC check code
at least 3.5 characters at least 3.5 characters

iq— Modbus Telegram —ﬂ

Rysunek A2
Wiadomosci Modbus-RTU klasyfikuje sie na trzy typy i dwa formaty:

1. Wiadomos¢ zapytania (interrogacji): Wiadomos$¢ z zadaniem komendy
przesytana przez mastera do slave.

2. Wiadomos¢ normalnej odpowiedzi: Wiadomos$¢ zwrotna slave, gdy
komenda mastera jest poprawna.
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3. Wiadomos¢ odpowiedzi btednej: Wiadomos¢ zwrotna slave, gdy komenda
mastera jest fatszywa / nieprawidtowa.

Typy 1) i 2) majg ten sam format, podczas gdy typ 3) przyjmuje inny format.

1. Format wiadomosci zapytania i wiadomosci normalnej odpowiedzi.

Tabela A.2 Format wiadomosci zapytania i wiadomosci normalnej odpowiedzi

Numer
1

4

Nazwa
Adres
slave

Kod
komendy

Dane

Kod CRC

Funkcja
Konfigurowany od 0 do 247.
Gdy adres slave jest ustawiony na O (adres
rozgtoszeniowy), wszystkie urzadzenia slave
wykonujg komende, ale nie dostarczajg informac;ji
zwrotnej; Jesli adres slave jest ustawiony na 1~247,
dialog odbywa sie w trybie punkt-punkt. Wszystkie
urzadzenia slave pasujace do adresu wykonuja
komende i dostarczajg informacje zwrotna.
W trybie punkt-punkt, gdy pasujgce urzadzenie
slave odpowiada, odsyta swoéj wtasny adres slave.
Falownik serii D32 obstuguje cze$¢ kodow komend
protokotu Modbus.
Kody komend, ktére wszystkie urzagdzenia slave
wykonujg, a pasujgce urzadzenie slave odpowiada,
obejmuja:
(1) O3H: Odczyt jednego stowa (2 bajty)
(2) O6H: Zapis jednego stowa (2 bajty)
Podczas odpowiedzi btednej, kod komendy
zwrotnej slave = kod komendy zapytania mastera +
80H.
Ta czesc stanowi gtéwng zawartos¢ komunikacji i
rdzen wymiany danych. Jej zawartosc i dtugosc
zmieniajg sie wraz ze zmiang kodéw komend.
Szczegotowy opis dla kazdego kodu komendy
znajduje sie ponize;.
Kod CRC (Cyclical Redundancy Check) jest uzywany
do wykrywania btedéw w odebranych danych przez
urzadzenie odbiorcze oraz do oceny, czy odebrane

dane sg poprawne. W celu generowania kodu CRC
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prosze zapoznac sie z ,,A2.3 Suma kontrolna (CRC)”.
Uwaga: Kod CRC wysyta najpierw bajty niskie, a
nastepnie bajty wysokie. Z wyjatkiem tego,
wszystkie wiadomosci Modbus-RTU przyjmuja
kolejnosc¢ transmisji ,najpierw bajty wysokie —
potem bajty niskie”.

A2.2 Szczegbtowy opis wiadomosci dla réznych komend
A2.2.1 Odczyt N stéw (2*N bajtéw) -- kod komendy 03H
1. Wiadomos¢ zapytania mastera

Tabela A.3 Format wiadomosci zapytania mastera dla kodu komendy 03H

Adres Kod Adres Liczba Kod CRC
slave = komendy = komunikacyjny odczytywanych
stow
2 bajty 2 bajty 2 bajty
1 bajt 1 bajt Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt
wysoki niski  wysoki niski wysoki  niski
03H OO0H 01H

1. Adres slave i kod CRC: Patrz , Tabela A.2”.

2. Kod komendy: 03H, Zadanie odczytu N stow (2*N bajtéw) z urzadzenia
slave. Nalezy pamietac, ze N wynosi maksymalnie 5.

3. Adres komunikacyjny: Adres odczytywanych danych. Nie jest to rzeczywisty
fizyczny adres przechowywania danych, lecz numer odpowiadajgcy danym.
Kazdy parametr sterowania, stanu lub monitorowania falownika serii D32
odpowiada adresowi komunikacyjnemu. Patrz ,A2.5 Parametry
komunikacji”.

4. Liczba odczytywanych stéw: Dtugos¢ odczytywanych danych, gdzie
jednostka liczenia jest stowo (2 bajty). Gdy biezgce zgdanie dotyczy odczytu
jednego stowa, ustawia sie O001H.
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3. Wiadomos¢ normalnej odpowiedzi slave

Tabela A.4 Wiadomos$¢ normalnej odpowiedzi slave dla kodu komendy 03H

Adres Kod Liczba Odczytane bajty ... Odczytane Kod CRC
slave = komendy bajtow 1 bajty N
(odczytanych
)
2 bajty 2 bajty 2 bajty
1 bajt 1 bajt 1 bajt Bajt Bajt .. Bajt Bajt  Bajt Bajt
wysoki | niski wysok | niski | wysoki | niski
i
03H

1. Adresslave i kod CRC: Patrz ,Tabela A.2”.

Kod komendy: 03H. Taki sam jak kod komendy zapytania mastera.

3. Liczba bajtéw odczytanych: Diugos¢ odczytanych danych, gdzie jednostka
liczenia jest bajt. Gdy biezgcy master zgda odczytu jednego stowa, ustawia
liczbe bajtéw odczytanych transmitowanych przez slave na 02H.

N

Uwaga: Jednostka liczenia dtugosci odczytanych danych roézni sie od tej w
wiadomosci zapytania.

4. Odczytane dane: Dane odpowiadajgce adresowi komunikacyjnemu w
wiadomosci zapytania.

Uwaga: Odczytane dane sg wysytane najpierw bajtem wysokim, a nastepnie
bajtem niskim (w przeciwienstwie do kodu CRC).

4. Wiadomo$¢ odpowiedzi btednej slave

Tabela A.5 Wiadomos$¢ odpowiedzi btednej slave dla kodu komendy O3H

Adres slave Kod Kod Kod CRC
komendy btedu
2 bajty
1 bajt 1 bajt 1 bajt Bajt niski Bajt Bajt wysoki

wysoki
83H
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Adres slave i kod CRC: Patrz ,Tabela A.2”.

Kod komendy: 83H. Jest to = 03H + 80H.

Kod btedu. Szczegdty patrz ,A2.4 Kody btedow”.

Przyktad: Odczyt gornej granicy czestotliwosci. Wiadomos¢ zapytania
mastera: 01 03 00 08 00 01 05 C8 Wiadomos¢ normalnej odpowiedzi: 01
03 02 13 88 B5 12 (Zatozenie, ze aktualna gdérna granica czestotliwosci
wynosi 50 Hz) Wiadomo$¢ odpowiedzi btednej: 01 83 03 01 31 (Zatozenie,
ze liczba odczytywanych stéw zostata zmieniona z 0001 na 0002)

W e

A2.2.2 Zapis jednego stowa (2 bajty) — Kod komendy O6H
1. Wiadomos¢ zapytania mastera

Tabela A.6 Format wiadomosci zapytania mastera

Adres Kod Adres Dane do zapisu Kod CRC
slave komendy  komunikacyjny
2 bajty 2 bajty 2 bajty
1 bajt 1 bajt Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt
wysoki niski wysoki  niski  niski  wysoki
06H

1. Adres slave i kod CRC: Patrz , Tabela A.2”.

2. Kod komendy: 06H. Zgdanie zapisu 1 stowa (2 bajtéw) do urzadzenia
slave.

3. Adres komunikacyjny: Adres zapisywanych danych. Nie jest to rzeczywisty
fizyczny adres przechowywania danych, lecz numer odpowiadajgcy danym.
Kazdy parametr sterowania, stanu lub monitorowania falownika serii D32
odpowiada adresowi komunikacyjnemu. Patrz ,A2.5 Parametry
komunikacji”.

4. Dane do zapisu: Dane zgdane do zapisu przez slave.

203

Falownik serii D32 EBMiA.PL



4. Wiadomos$¢ normalnej odpowiedzi slave

Tabela A.7 Wiadomos¢ normalnej odpowiedzi slave

Adres Kod Adres Dane do zapisu Kod CRC
slave komendy komunikacyjny
1 bajt 1 bajt 2 bajty 2 bajty 2 bajty
Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt
wysoki niski wysoki  niski  niski | wysoki
06H

Wiadomos¢ normalnej odpowiedzi slave jest taka sama jak wiadomosc¢ zapytania
mastera.

4. Wiadomos$¢ odpowiedzi btednej slave

Tabela A.8 Format wiadomosci odpowiedzi btednej slave

Adres Kod Kod Kod CRC
slave komendy btedu
1 bajt 1 bajt 1 bajt 2 bajty

Bajt niski  Bajt wysoki
86H

Adres slave i kod CRC: Patrz ,, Tabela A.2”.

Kod komendy: 86H. Jest to = 06H + 80H.

Kod btedu. Szczegdty patrz ,A2.4 Kody btedow”.

Przyktad: Zapis goérnej granicy czestotliwosci. Wiadomos¢ zapytania
mastera: 01 06 00 08 13 24 05 23 (Zatozenie, ze ustawiona gérna granica
czestotliwosci wynosi 49 Hz) Wiadomos¢ normalnej odpowiedzi: 01 06 00
08 13 24 05 23 Wiadomos¢ odpowiedzi btednej: 01 86 04 43 A3 (Zatozenie,
ze biezgca operacja zapisu nie moze zosta¢ wykonana)

g N
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A2.2.3 Zapis wielu stéw (2*N bajtéw) -- kod komendy 10H

1. Wiadomos¢ zapytania mastera Tabela A.9 Format wiadomosci zapytania
mastera dla kodu komendy 10H

Adres Kod Adres Liczba stéwdo = Liczba Dane do Dane do Kod CRC
slave = komendy = komunikacyjny zapisu bajtéw zapisu 1 zapisu N
do
zapisu

1 bajt 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 2 bajty

Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt ... Bajt Bajt Bajt Bajt

niski | wysoki | niski = wysoki niski = wysoki niski =~ wysoki | niski = wysoki

10H

(1) Adres slave i kod kontrolny CRC: patrz Tabela A.2.

(2) Kod komendy: 10H, zgdanie zapisu N stow (2*N bajtow) do urzadzenia slave.
Nalezy pamietac, ze N wynosi maksymalnie 5.

(3) Pierwszy adres komunikacyjny: Pierwszy adres do zapisu danych. Adres ten nie
jest rzeczywistym fizycznym adresem danych, lecz numerem odpowiadajgcym
danym. Kazdy parametr sterowania, stanu i monitorowania przemiennika
odpowiada adresowi komunikacyjnemu, szczegéty patrz ,A2.5 Parametry
komunikacji”.

(4) Liczba stow do zapisu: Liczba stow do zapisu w urzadzeniu slave.

(5) Liczba bajtow do zapisu: Liczba bajtéw do zapisu przez slave = liczba stow do
zapisu * 2.

(6) Dane do zapisu 1~ dane do zapisu N: Dane zgdane do zapisu do urzgdzenia.
2. Normalna odpowiedz slave

Tabela A.10 Format wiadomosci normalnej odpowiedzi slave dla kodu komendy

10H
Adres Kod Adres Liczba Kod CRC
slave komendy komunikacyjny  zapisanych stow
2 bajty 2 bajty 2 bajty
1 bajt 1 bajt Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt Bajt
niski wysoki niski  wysoki niski  wysoki

10H
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(1) Adres slave i kod kontrolny CRC: patrz Tabela A.2.

(2) Kod komendy: 10H, ktory jest zgodny z kodem komendy zapytania mastera.
(3) Pierwszy adres komunikacyjny: Taki sam jak pierwszy adres komunikacyjny
mastera.

(4) Liczba stow do zapisu: Taka sama jak liczba stow zapisanych przez mastera.
3. Wiadomos¢ odpowiedzi btednej slave

Tabela A.11 Format wiadomosci odpowiedzi btednej slave dla kodu komendy
10H

Adres slave Kod komendy Kod btedu Kod CRC
1 bajt 1 bajt 1 bajt 2 bajty
Bajt niski  Bajt wysoki

90H

(1) Adres slave i kod kontrolny CRC: patrz Tabela A.2.

(2) Kod komendy: 90H, czyli suma 10H i 80H.

(3) Kod btedu: szczegoty patrz ,A2.4 Kody btedéw”.

4. Przyktad: Zapis pieciu kolejnych parametréw, poczawszy od parametru F300

Wiadomos¢ zapytania mastera: 01 10 03 00 05 OA 00 01 00 03 00 04 00 01 00 00
OB 9D AE (Zatozenie, ze F300=1; F301=3; F302=4; F303=1; F304=11 piec
parametréw) Wiadomos¢ normalnej odpowiedzi: 01 10 03 00 00 05 00 4E
Wiadomos¢ odpowiedzi btednej: 01 90 03 OC 01 (przy zatozeniu nieprawidtowego
ustawienia danych)

A2.3 Suma kontrolna (CRC)

Wiadomosci komunikacyjne Modbus-RTU wykorzystujg cykliczng sume kontrolng
(CRC) do sprawdzania btedéw transmisji. Podczas kazdej komunikacji nadawca
oblicza kod CRC transmitowanych danych zgodnie z zasadami CRC, a nastepnie
wysyta dane, dotgczajgc do nich kod CRC; Po odebraniu danych, odbiorca
ponownie oblicza kod CRC zgodnie z tymi samymi zasadami. Obliczona zawartos¢
nie obejmuje odebranego kodu CRC. Odbiorca porownuje ponownie obliczony
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kod CRC z odebranym kodem. Jesli nie sg identyczne, transmitowane dane sg
uznawane za fatszywe.

Falownik serii D32 przyjmuje regute CRC16 do sprawdzania wiadomosci w
komunikacji szeregowej. Kazdy kod CRC sktada sie z 2 bajtow, zawierajgcych 16-
bitowg wartos¢ binarng. Obliczenie jest nastepujgce:

1. Zainicjuj rejestr CRC (16 bitow) wartoscig OxFFFF;

2. Wykonaj operacje XOR na pierwszym bajcie (adres slave) i niskich 8 bitach
rejestru, a nastepnie umies¢ obliczony wynik z powrotem w rejestrze CRC;

3. Przesun zawartosc rejestru CRC o 1 bit w prawo i wypetnij najwyzszy bit
zerem;

4. Sprawdz bit przesuniety poza zakres po przesunieciu w prawo;

o Jesdli bit przesuniety poza zakres wynosi O, powtorz krok 3), to znaczy
wykonaj kolejne przesuniecie w prawo;

o Jesli bit przesuniety poza zakres wynosi 1, wykonaj operacje XOR na
rejestrze CRC i OxA0O1, a nastepnie umies¢ obliczony wynik z
powrotem w rejestrze CRC;

5. Powtarzaj kroki 3) i 4), az do wykonania 8 przesunie¢ w prawo. Zastosuj te
samg procedure do wszystkich 8-bitowych danych;

6. Powtarzaj kroki 2) ~ 5) w celu przetworzenia nastepnego bajtu w
wiadomosci;

7. Po obliczeniu wszystkich bajtow w wiadomosci zgodnie z powyzszymi
procedurami, zawartosc rejestru CRC jest kodem CRC.

Po uzyskaniu kodu CRC powyzszg metodg, dofgcz go do transmitowanych danych
i wyslij. Konieczne jest zamiana bajtow wysokiego i niskiego kodu CRC, to znaczy
wystanie najpierw bajtu niskiego, a nastepnie bajtu wysokiego.

Istniejg dwie metody obliczania kodu CRC za pomocg oprogramowania:
wyszukiwanie w tabeli i obliczenia na biezgco. Szybkos$¢ obliczen metoda
wyszukiwania w tabeli jest wysoka, ale jej dane tabelaryczne zajmujg znaczng
przestrzen; metoda obliczen na biezgco nie wymaga danych tabelarycznych.
Oszczedza miejsce, ale wymaga wiecej czasu. Odpowiednia metoda obliczeniowa
jest wybierana w zaleznosci od konkretnych okolicznosci podczas aplikacji.
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A2.4 Kody btedow

Gdy urzadzenie slave nie jest w stanie wykonac zgdania mastera, slave przesyfa
informacje zwrotng w postaci odpowiedniego kodu btedu, wskazujac przyczyne
biezgcego btedu. Konkretne znaczenie kodéw btedow znajduje sie w ponizszej
tabeli.

Tabela A.12 Opis kodow btedow

Kod Opis
btedu
01 Btagd kodu komendy
e \W wiadomosci zapytania ustawiono kod komendy inny niz 03H,
06H lub 10H.
02 Btagd adresu komunikacyjnego

e Odwiedzony adres komunikacyjny nie istnieje.
® Rejestr odpowiadajgcy adresowi komunikacyjnemu nie zezwala na
wykonanie dziatania zgdanego przez biezgcy kod komendy.

03 Bfad ustawienia danych

® Zapisane dane przekraczajg dopuszczalny zakres rejestru.
e Nieprawidtowe ustawienie pewnego parametru w wiadomosci
zapytania.

04 Nie mozna kontynuowac realizacji zgdania mastera.
e WYystgpit bfgd podczas procesu zapisu danych.
e Aktualnie rejestr odpowiadajacy adresowi komunikacyjnemu nie
zezwala na wykonanie dziatania zgdanego przez kod komendy.

A2.5 Parametry komunikacji
1. Parametry sterowania

Parametry sterowania sg edytowane poprzez komunikacje szeregowa w celu
realizacji ustawien funkcji falownika, ustawien czestotliwosci pracy, sterowania
start/stop oraz ustawien wyjs¢ logicznych/analogowych.

1. Parametry podstawowe Parametry podstawowe sktadajg sie z 10 grup: FO
— F9. Sg one uzywane do sterowania ustawieniami funkcji falownika. Ich
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szczegdtowy opis, adresy komunikacyjne i zakresy wartosci przedstawiono
w ,,5. Szczegdtowy opis parametrow”.

Uwaga: Adres komunikacyjny parametru podstawowego odpowiada jego
kodowi wyswietlania. Jednakze, nalezy zmienic litere F w najwyzszym bicie na
0;

Przyktad: Kod wyswietlania parametru ,, Wybor komendy pracy” to FOO1, wiec
odpowiadajgcy mu adres komunikacyjny to 0001; Inny przyktad: Kod
wyswietlania parametru ,Domysina wartos¢ wysSwietlana na panelu
klawiatury” to F702, wiec odpowiadajgcy mu adres komunikacyjny to 0702.

2. Stowo sterujgce komunikacji (Adres komunikacyjny: FAOS5)
3. Ustawienie czestotliwosci pracy komunikacji (Adres komunikacyjny: FAO8)

Tabela A.13 Szczegotowy opis stowa sterujgcego komunikacji

Bit Opis funkcji 0 1 Wartosé
domysina

0 JOG BRAK JOG Czestotliwos¢ JOG 0

1  Kierunek obrotéw  Praca do przodu Praca do tytu 0

przod/tyt

2  Praca/stop Stop Praca 0

3  Stop wybiegiem Brak dziatania Stop wybiegiem 0

4  Stop awaryjny Brak dziatania Stop awaryjny 0

5 Reset btedu Brak dziatania Reset 0

6  Czestotliwos¢ Wytacz Witacz 0

zadana przez
komunikacje

7  Kodzadany przez = Wytacz Witacz 0
komunikacje

8  Predkosc WYL, Wt. 0
wielostopniowa 1

9  Predkosc WYL, Wi, 0
wielostopniowa 2

10 Predkos¢ WYL, Wt. 0
wielostopniowa 3

11 Predkos¢ WYL, Wt 0

wielostopniowa 4
209
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12 Przetgcznik 1. Zestaw 2. Zestaw 0
parametrow silnika parametréw silnika  parametréw

silnika
13 Sterowanie PID Wytaczenie Witaczenie 0
sterowania PID sterowania PID
14 Przetgcznik krzywej Krzywa Krzywa 0
przyspieszenia/ha  przyspieszenia/ham  przyspieszenia/ha
mowania owania 1 mowania 2
15 Hamowanie DC Brak hamowania DC Hamowanie DC 0
start

Tabela A.14 Ustawienie czestotliwosci pracy przez komunikacje

Bit Opis funkgji Domyslne
0-15 Dane czestotliwosci pracy ustawiane przez komunikacje.
Ustawienie szesnastkowe: 50Hz—(50Hz)x100 = 0.0

5000—1388H. Jesli ustawienie to 50Hz, zapisz 1388H pod
adresem FAOQS.

4. Ustawienie wyjscia analogowego przez komunikacje (Adres komunikacyjny:
FA16)

Tabela A.15 Ustawienie wyjscia analogowego przez komunikacje

Bit Opis funkcji Dolny Goérny  Domyslne
limit limit
0-15 Dane wyjscia analogowego ustawiane 0 1023 0

przez komunikacje (odpowiadajgce (0000H) (O3FFH)
funkcji wyjscia analogowego 10)

2. Parametry monitorowania

Parametry monitorowania mogg by¢ odczytywane poprzez komunikacje
szeregowg W celu sprawdzenia stanu pracy przemiennika. Ponizsza tabela
przedstawia opis parametrow monitorowania.
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Nr.

O 00 N O Un

11

12

13

14
15

komunikacyjny

Opis funkgji

FDO3 Stan pracy w czasie
rzeczywistym

FD12 Czestotliwos¢ pracy w
czasie rzeczywistym

FE18 Rzeczywista czestotliwosc
wyjsciowa

FEO9 Napiecie wejsciowe
magistrali DC

FE10 Napiecie wyjsciowe

FEOS8 Prad wyjsciowy

FE20 Moment wyjsciowy

FE29 Moc wyjsciowa

FESO0 Predkosc silnika
(szacowana)

FE11 Wejscie logiczne

FE12 Wyjscie logiczne

FE30 Wejscie analogowe Al1l (10-
bitowa precyzja)

FE31 Wejscie analogowe Al2 (10-
bitowa precyzja)

FC39 Monitorowanie btedow

FE41 Prad znamionowy falownika

Falownik serii D32

Tabela A.16 Parametry monitorowania 1

Jednostka

0.01 Hz
0.01 Hz
0.01%

0.01%
0.01 %
0.01 %
0.01 kW
1
obr./min

Uwagi

Patrz
tabela A.18

Patrz
Tabela
A.19
Patrz
Tabela
A.20
Zakres (0-
1023)
Zakres (O-
1023)
Patrz A.21
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Tabela A.17 Specyfikacja parametréw monitorowania 2

Nr. Adres Opis funkgcji Jednostka Uwagi
komunikacyjny
1 EOOO Stan pracy w czasie - Patrz
rzeczywistym tabela A.18
2 EOO1 Czestotliwos¢ pracy w 0.01Hz
czasie rzeczywistym
3 EO0O02 Prad wyjsciowy 0.01A
4 EOO03 Monitorowanie btedéw - Patrz
Tabela
A.21
5 EO04 Wartosc¢ zadana PID
6 EOO5 Sprzezenie zwrotne PID
7 EO006 Napiecie wyjsciowe Vv
8 EO007 Predkosc silnika 1
(szacowana) obr./min
9 EOO08 Moment wyjsciowy 0.01%
10 EO0Q09 Napiecie wejsciowe Vv
magistrali DC
11 EO10 Moc wejsciowa 0.01kW
12 EO11 Moc wyjsciowa 0.01kW
13 EO12 Skumulowana moc W.h
wejsciowa
14 EO013 Skumulowana moc W.h
wyjsciowa
15 EO014 Skumulowany czas pracy h
(godziny)
16 EO15 Wejscie logiczne - Patrz
Tabela
A.19
17 EO16 Wyjscie logiczne - Patrz
Tabela
A.20
18 EO017 Wejscie analogowe Al1l (10- - Zakres (O-
bitowa precyzja) 1023)
19 EO18 Wejscie analogowe Al2 (10- - Zakres (O-
bitowa precyzja) 1023)
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Tabela A.18 Monitorowanie stanu pracy w czasie rzeczywistym

Adres komunikacyjny Opis funkcji
FDO3 Monitorowanie stanu pracy w czasie rzeczywistym
Bit Opis 0 1
0 Zarezerwowane - -
1 Usterka Brak usterki ~ Wyzwolenie /
Zadziatanie
2-8 Zarezerwowane - -
9 Kierunek Obroty w Obroty w tyt
obrotow przod
10 Stan Stop Praca
pracy/postoju
11-15 Zarezerwowane - -

Tabela A.19 Monitorowanie stanu wej$¢ logicznych

Adres Opis funkgiji
komunikacyjny
FE11 Monitorowanie stanu wejs¢ logicznych
Bit Opis 0 1
0 Terminal L1 OFF ON
1 Terminal L2 OFF ON
2 Terminal L3 OFF ON
3 Terminal L4 OFF ON
4 Terminal L5 OFF ON
5 Terminal L6 OFF ON
6 Terminal L7 lub jako Al1 podczas OFF ON
wejscia logicznego
7 Terminal L8 lub jako Al1 podczas OFF ON
wejscia logicznego
8-15 Zarezerwowane - -

Falownik serii D32 EBMiA.PL
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Tabela A.20 Monitorowanie stanu wyjs¢ logicznych

Adres
komunikacyjny
FE12
Bit

Adres
komunikacyjny
FC39
Wartos¢

0[0[0[0]5
0001H

0002H
0003H
0008H
0009H
OOOAH
000BH
O0OO0CH
OOODH
OOOEH
0010H
0011H
0012H
0013H
0014H
0018H
O001AH
OO1EH

Opis funkgji

Monitorowanie stanu wyjsc logicznych

Opis 0
Terminal LO1-CLO1 OFF
Przekaznik T2 OFF
Przekaznik T1 OFF
Zarezerwowane -

Tabela A.21 Monitorowanie btedéw
Opis funkcji

Monitorowanie btedow
Odpowiedni bfad

Brak btedu

Prad przekroczony podczas
przyspieszania

Prad przekroczony podczas hamowania
Prad przekroczony przy statej predkosci
Zanik fazy wejsciowe;j

Zanik fazy wyjsciowe]

Przepiecie podczas przyspieszania
Przepiecie podczas hamowania
Przepiecie przy statej predkosci
Przecigzenie falownika

Przecigzenie silnika

Wyzwolenie przegrzania

Wyzwolenie awaryjne

Btgd EEPROM 1 (btad zapisu)

Btgd EEPROM 2 (btad odczytu)

Btgd EEPROM 3 (btad wewnetrzny)
Zewnetrzny btagd komunikacji

Btad detekcji pradu

Za niskie napiecie

Falownik serii D32

ON

ON
ON

Wyswietlacz
panelu
nErr
E-01

E-O1
E-O1
E-41
E-42
E-11
E-11
E-11
E-21
E-22
E-24
E-43
E-31
E-31
E-31
E-33
E-34
E-12
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9. ZALACZNIK B: SKROCONA LISTA PARAMETROW

[-FO-]

Nr. Nazwa parametru

fO00 Czestotliwos¢ pracy
klawiatury

fo01  Wybor trybu
sterowania V/F

f002  Wybor trybu komend
1

f003  Wybor trybu
nastawiania
czestotliwosci 1

Falownik serii D32

Zakres ustawien

FOO9~FO08

0: Staty V/F
1: Zmienny
moment
obrotowy

2: Bezczujnikowe

sterowanie
wektorowe

3: Oszczednosé
energii

0: Ptytka
zaciskowa

1: Klawiatura
2: Komunikacja
szeregowa

0: Wbudowany
potencjometr
1: Wejscie All
2: Wejscie Al2
3: Klawiatura
(zadana
czestotliwosc)
4: Komunikacja
szeregowa
(zadana
czestotliwosc)
5: Ustawienie
GORA/DOL

6: Al1+Al2

Domy$s ZAP Ustawieni

Ine

0.0

e

uzytkowni

ka

EBMiA.PL
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f004

f005

f006

Wybor trybu komend
2

Wybor trybu
nastawiania
czestotliwosci 2

Konwersja zrédta
czestotliwosci/wartosc
i zadanej PID

Falownik serii D32

7: Ustawienie PID
z klawiatury
(zadana PID)

8: Proste dziatanie
PLC

0: Ptytka 0 o
zaciskowa

1: Klawiatura

2: Komunikacja
szeregowa

0: Wbudowany 2 o
potencjometr

1: Wejscie All

2: Wejscie Al2

3: Klawiatura
(zadana
czestotliwosé)

4: Komunikacja
szeregowa
(zadana
czestotliwosg)

5: Zadawanie
predkosci
GORA/DOL

6: Al1+Al2

7: Ustawienie PID
z klawiatury
(zadana PID)

8: Prosta opcja
uruchamiania PLC
0: Przetgczanie 0 o)
miedzy FOO3 i
FOO5

1: Przefaczanie
wytgczone

2: Przefaczanie
miedzy FOO3 a
wybranym

EBMiA.PL
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f007

f008

f009

fo10

fo11

f012

f013

f014

fo15

Maksymalna
czestotliwosc

Gorna czestotliwosé
graniczna

Dolna czestotliwos¢
graniczna

Czas przyspieszania 1

Czas hamowania 1

Czestotliwosé nosna
PWM

Wybor trybu
sterowania
czestotliwoscig nosng

Tryb losowego PWM

Automatyczne

przyspieszanie/hamow

anie

Falownik serii D32

zrodtem
czestotliwosci/PID
FO21

3: Przefaczanie
miedzy FOO5 a
wybranym
zrodtem
czestotliwosci/PID
FO21

30.0~400.0 Hz

0.5 Hz ~F007/
0.0 Hz ~FO08

0.1~3200 s

0.1~3200 s

1.5k~12.0 kHz

0: nie redukowana
automatycznie

1: redukowana
automatycznie

0: Wytacz.

1: Wiacz.

0: Wytgczone
(reczne).

1: Automatyczne
(podczas

50.0 °
50.0 o}
0.0 o)
Zalezy ©
od
model
u
Zalezy ©
od
model
u
Zalezy O
od
model
u
1 °
0 o)
0 °
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fol6

fo17

Zarezerwowane
fabrycznie
Funkcja trybu
ustawiania
parametréw

Falownik serii D32

przyspieszania i
hamowania)

2: Automatyczne
(tylko podczas
przyspieszania)

0: Wartosc 0 °
domyslna.

1: Sterowanie 2-
przewodowe
(logika
negatywna, stop z
rampa).

2: Sterowanie 3-
przewodowe
(logika
negatywna, stop z
rampa).

3: Zewnetrzne
wejscie UP/DOWN
(logika
negatywna, stop z
hamowaniem).
4~ 16:
Zarezerwowane
fabrycznie

17: Sterowanie
uspieniem i
wybudzeniem PID
(FOO3 =7 F910
=0.1s F911
=75.0% Ff915
=5.0s F919
=38.0Hz)

18: Podstawowe
sterowanie PID
(f002 =1 f003=7

EBMiA.PL
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F367=1F523=2
F900 =1 F91/=100

F918 =20)
19:
Zarezerwowane
fabrycznie
f018 Zarezerwowane - -
fabrycznie
f020 Zarezerwowane - -
fabrycznie
f021 Zadawanie 0: Pojedynczy 0 o)
czestotliwosci/PID kanat zadawania
gtowne i pomocnicze  1: FOO3 + FOO5
2: FO03-FO05
3: MAX (FOO3,
FOO5)
4: MIN (FOO3,
FOO05)
f022  Wspdtczynnik 0.0~ 100.0% 100.0
zadawania %
czestotliwosci FO05
f023 Zadana odchytka 0.0Hz~400.0Hz 0.0Hz
czestotliwosci FOO5
f024 Wybor dolnego limitui 0~5 0
ustawienie FOO5= 3/7
f099 Zarezerwowane Jak FO20
fabrycznie
[-F1-]
Nr. Nazwa parametru Zakres ustawien  Domys ZAP  Ustawieni
Ine : e
uzytkowni
ka
f100 Autostrojenie 0: Autostrojenie 0 °
wytgczone

219

Falownik serii D32 EBMiA.PL



f101

f102

f103

f104

f105

f106

f107

1: Zastosowanie
indywidualnych
ustawien F203
2: Autostrojenie
wtgczone
Czestotliwos¢ bazowa  25.0~400.0 Hz
1
Napiecie czestotliwosci  50~660 V
bazowej 1

Prad znamionowy 0.1~200.0 A
silnika

Predkos¢ znamionowa  100~15000
silnika obr./min

Prad biegu jatowego 10.0~100.0%
silnika

Ustawienie pradu Zalezy od modelu
zabezpieczenia

termicznego silnika

Poziom zapobiegania  Zalezy od modelu
przeciggnieciu 1

Falownik serii D32

50.0

Zale
zy

mod
elu
Zale
zy
od
mod
elu
Zale
zy
od
mod
elu
Zale

zy

mod
elu
Zale
zy
od
mod
elu
Zale
zy
od
mod
elu
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f108

f109

f110

f111

f112

f113

f114

f115

f120

Czestotliwos¢ bazowa
2

Napiecie czestotliwosci
bazowej 2

Poziom elektroniczno-
termicznego
zabezpieczenia silnika
2

Poziom zapobiegania
przeciggnieciu 2

Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
Ustawienie domysine

Falownik serii D32

25.0~400.0 Hz 50.0 °
50~660V Zale °
zy
od
mod
elu
Zalezy od modelu  Zale o)
zy
od
mod
elu
Zalezy od modelu  Zale o)
zy
od
mod
elu
O: - 0 °
1: Standardowe
ustawienia
domysine
(Inicjalizacja)
2: Zapis
parametrow
zdefiniowanych
przez
uzytkownika
3: Wywotanie
parametréow
zdefiniowanych
EBMIiA.PL
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[-F2]
Nr. Nazwa parametru
f201 Korekcja napiecia

zasilania

Falownik serii D32

przez
uzytkownika

4: Kasowanie
zapisu wyfgczen
5: Kasowanie
skumulowanego
Czasu pracy

6: Kasowanie
zapisu
skumulowanego
Czasu pracy
wentylatora

7: Inicjalizacja
informacji o typie
8: Ocena typu P.
9: Ocena typu G.

Zakres ustawien

O: Napiecie
zasilania
nieskorygowane,
napiecie
wyjsciowe
ograniczone.

1: Napiecie
zasilania
skorygowane,
napiecie
wyjsciowe
ograniczone.

2: Napiecie
zasilania
nieskorygowane,
napiecie

Domysl  ZA  Ustawieni
ne P. e
uzytkowni
ka
3 °
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f202

f203

f204

f205

f206

f207

f208

f209

f210

f211

Wzrost napiecia 1

Wzmocnienie
momentu obrotowego

Wzmocnienie
czestotliwosci poslizgu
Wspotczynnik pradu
wzbudzenia

Wzrost napiecia 2

Wspotczynnik reakgji
sterowania predkoscia
Wspotczynnik
stabilnosci sterowania
predkoscia
Wspdtczynnik
sterowania
zapobieganiem
przeciggnieciu 1
Wspdtczynnik
sterowania
zapobieganiem
przeciggnieciu 2
Wspodtczynnik regulacji
maksymalnego
napiecia

Falownik serii D32

wyjsciowe
nieograniczone.
3: Napiecie
zasilania
skorygowane,
napiecie
wyjsciowe
nieograniczone.
0.0~30.0%

0.0~30.0%

0~150%
100~130

0~30%

1~150

1~100

10~250

50~150

90~120%

Zalezy o
od

modelu
Zalezy O
od

modelu

50 0}
100 °
Zalezy O
od

modelu

40 °
20 °
100 °
100 °
104 °

EBMiA.PL
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f212

f213

f214

f215

f216

f217

f218

f219

220

f221

f222

f223

Wspdtczynnik regulacii
przetaczania przebiegu
/Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
/Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie

Wzorzec V/F z
wielopunktowg
charakterystykg

Czestotliwos¢
wyjsciowa punktu 1
(F1)

Napiecie czestotliwosci
wyjsciowej punktu 1
(V1)

Czestotliwos¢
wyjsciowa punktu 2
(f2)

Napiecie czestotliwosci
wyjsciowej punktu 2
(V2)

Czestotliwos¢
wyjsciowa punktu 3
(f3)

Napiecie czestotliwosci
wyjsciowej punktu 3
(V3)

Falownik serii D32

0.1~14kHz

0O:
Zarezerwowane
fabrycznie.

1:
Zarezerwowane
fabrycznie.

2: Wtacz wzorzec
V/F z
wielopunktowa
charakterystyka.
0~F220

0~100%

F218~F220

0~100%

F220~F101

0~100%

14.0

10.0

20.0

20.0

40.0

30.0

60.0

EBMiA.PL
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[-F3

Nr.

300

301

Nazwa parametru

Wybor funkcji zacisku
All

Funkcja zacisku
wejsciowego LI1

Falownik serii D32

Zakres ustawien

0: All - wejscie
analogowe
1: All - wejscie

stykowe (tryb Sink)

2: All - wejscie
stykowe (tryb
Source)

0: Brak przypisanej

funkgji

1: Zacisk gotowosci

2: Komenda jazdy
w przoéd

3: Komenda jazdy
w tyt

4: Tryb pracy
krokowej (Jog)

5: Wybor wzorca
przyspieszenia/ha
mowania 2

6: Komenda
zadanej predkosci
1

7: Komenda
zadanej predkosci
2

8: Komenda
zadanej predkosci
3

9: Komenda
zadanej predkosci
4

Domy ZA Ustawieni

SIne P. e
uzytkowni
ka
0 )
2 )
225
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f302  Funkcja zacisku
wejsciowego LI2

f303  Funkcja zacisku
wejsciowego LI3

f304  Funkcja zacisku
wejsciowego LI4

Falownik serii D32

10: Komenda
resetu

11: Komenda
zatrzymania
awaryjnego z
zewnetrznego
urzadzenia
wejsciowego

13: Komenda
hamowania DC
14: Wytgczenie
sterowania PID
15: Zezwolenie na
edycje parametrow
16: Kombinacja
komend gotowosci
I resetu

17: Przetaczanie
zrodfa
czestotliwosci na
All

18: Kombinacja
jazdy w przod i
pracy krokowe;j

(Jog)
3 °
0 °
19: Kombinacja 10 °

jazdy w tyt i pracy
krokowej (Jog) 20:
Przetgczanie zrodta
nastaw
czestotliwosci 21:
Przetgczanie
ustawienia V/F nr 2

EBMiA.PL
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Falownik serii D32

22: Przetgczanie
silnika nr 2

23: Sygnat
zwiekszania
czestotliwosci z
zewnetrznych
stykow

24: Sygnat
zmniejszania
czestotliwosci z
zewnetrznych
stykow

25: Sygnat
anulowania
GORA/DOL
czestotliwosci z
zewnetrznych
stykow

26: Odwrocenie
komendy
zatrzymania
awaryjnego z
urzadzenia
zewnetrznego
27 Wejscie sygnatu
zatrzymania
awaryjnego
termicznego z
urzadzenia
zewnetrznego
28: Odwrdcenie
sygnatu
zatrzymania
awaryjnego
termicznego z
urzadzenia
zewnetrznego

EBMiA.PL
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Falownik serii D32

29: Wymuszone
przetgczenie ze
sterowania
zdalnego na
lokalne

30: Zatrzymanie
operacji
(zatrzymanie pracy
3-przewodowej)
31: Wymuszone
przetgczanie trybu
komend i komendy
z ptytki zaciskowe]
32: Anulowanie
wyswietlania
skumulowanej
ilosci energii (kWh)
33: Sterowanie
predkoscia
pozarowa (patrz
f419)

34: Zatrzymanie
wybiegiem
(wytaczenie
bramek)

35: Odwrdcenie
resetu

36: Wymuszone
przetaczenie
poziomu
zapobiegania
przeciggnieciu 2
37: Kasowanie
wartosci catkujgcej
sterowania PID 38:
Odwrdcenie
sygnatu btedu PID
39: Komenda jazdy

EBMiA.PL
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f304

Funkcja zacisku
wejsciowego LI4

Falownik serii D32

w przod + krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

40: Komenda jazdy
w tyt + krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

41: Komenda jazdy
w przod + sekcja
predkosci
wielostopniowej 1
42: Komenda jazdy
w tyt + sekcja
predkosci
wielostopniowej 1
43: Komenda jazdy
W przod + sekcja
predkosci
wielostopniowej 2
44: Komenda jazdy
w tyt + sekcja
predkosci
wielostopniowej 2
45: Komenda jazdy
w przdd + sekcja
predkosci
wielostopniowej 3
46: Komenda jazdy
w tyt + sekcja
predkosci
wielostopniowej 3
47: Komenda jazdy
w przod + sekcja
predkosci
wielostopniowej 4

48: Komenda jazdy 10

w tyt + sekcja

EBMiA.PL
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Falownik serii D32

predkosci
wielostopniowej 4
49: Sekcja
predkosci
wielostopniowej 1
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

50: Sekcja
predkosci
wielostopniowej 2
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

51: Sekcja
predkosci
wielostopniowej 3
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

52: Sekcja
predkosci
wielostopniowej 4
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

53: Komenda jazdy
w przod + sekcja
predkosci
wielostopniowej 1
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

54: Komenda jazdy
w tyt + sekcja
predkosci
wielostopniowej 1
+ krzywa
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Falownik serii D32

przyspieszenia/ha
mowania 2

55: Komenda jazdy
w przod + sekcja
predkosci
wielostopniowej 2
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

56: Komenda jazdy
w tyt + sekcja
predkosci
wielostopniowej 2
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

57: Komenda jazdy
w przod + sekcja
predkosci
wielostopniowej 3
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

58: Komenda jazdy
w tyt + sekcja
predkosci
wielostopniowej 3
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

59: Komenda jazdy
w przdd + sekcja
predkosci
wielostopniowej 4
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2
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Falownik serii D32

60: Komenda jazdy
w tyt + sekcja
predkosci
wielostopniowej 4
+ krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 2

61: Wyczyszczenie
predkosci
UP/DOWN + reset
btedu

62: Zezwolenie na
prace + komenda
jazdy w przod
(tylko sterowanie
2-przewodowe)
63: Zezwolenie na
prace + komenda
jazdy w tyt (tylko
sterowanie 2-
przewodowe)

64: Krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 3

65: Krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 3 +
komenda jazdy w
przod

66: Krzywa
przyspieszenia/ha
mowania 3 +
komenda jazdy w
tyt

67: Przetgcznik
zrédta komend
68: Zrédto komend
+ przetgcznik
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305

f306

307

Wybodr wejscia
napieciowo-
prgdowego All

Wybor trybu
Sink/Source

Wybor wyjscia
napieciowo-
prgdowego AO

Falownik serii D32

zrédta
czestotliwosci

69: Sterowanie
tréjprzewodowe
stop rewers

70: Reset po
zatrzymaniu
prostego PLC

71: Wstrzymanie
prostego PLC

/2: Pauza prostego
PLC

73/74: Sterowanie
PID + przetacznik
zrodta wartosci
zadanej
czestotliwosci

75: Wyczyszczenie
predkosci
zatrzymania
(GORA/DOL)

0: Wejscie sygnatu 0 °
napieciowego 05V.
1: Wejscie sygnatu
napieciowego
010Vv.

2: Wejscie sygnatu
pragdowego O-
20mA (4-20mA).

0: Tryb terminala 1 °
logicznego Source
(dodatnia).

1: Tryb terminala
logicznego Sink

(ujemna)
0: Wyjscie sygnatu 1 °
pragdowego.
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308

309

f310

f311

f312

313

f314

f315

Funkcja zacisku
wejsciowego All
Wybodr zawsze
aktywnego zacisku 1
Wybor zawsze
aktywnego zacisku 2
Funkcja zacisku
wyjsciowego A LO1-
CLO1

Funkcja zacisku
wyjsciowego B LO1-
CLO1

Wybor funkcji zacisku
Al2

Funkcja zacisku
wejsciowego Al2
Funkcja zacisku
wyjsciowego A T1
(T1A-T1B-T1C)

Falownik serii D32

1: Wyjscie sygnatu
napieciowego.

F301~F304 0 °
F301~F304 1 °
F301~F304 0 °
F315 4 °
F315 255 °
0: Al2 - wejscie 0 °
analogowe

1: Al2 - wejscie

stykowe (Sink)

2: Al2 - wejscie

stykowe (Source)

F301~F304 0 °

0: Czestotliwos¢ 40 °
wyjsciowa wyzsza
niz dolna
czestotliwos¢
graniczna

2: Czestotliwos¢
wyjsciowa rowna
gornej
czestotliwosci
granicznej

4: Czestotliwos¢
wyjsciowa wyzsza
lub réwna F337

6: (czestotliwosé
zadana -
F339)<czestotliwos
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Falownik serii D32

¢
wyjsciowa<(czestot
liwosc
zadana+F339)

8: (f338-
F339)<czestotliwo
$¢
wyjsciowa<(F338
+F339)

10: Czestotliwosc
wyjsciowa wyzsza
lub réwna
F338+F339

12: Predkos¢
zadana ze zrédfa
FOO3 lub FOOS5 =
sygnat All

14: Predkos¢
zadana ze zrédfa
FOO3 lub FOO5 =
sygnat Al2

16: Wartosc All
wyzsza lub réwna
F340 +F341

18: Wartosc Al2
wyzsza lub réwna
F342 +F343

20: Al2 jest
zrodtem zadanej
predkosci

22: Zasilanie silnika
przez falownik do
przodu
(przyspieszanie,
hamowanie, stata
predkosc lub
hamowanie DC)
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Falownik serii D32

24: Gotowos¢
falownika do pracy
(dostepne
zezwolenie na
prace i komenda
pracy)

26: Jazda silnika do
tytu

28: Falownik w
trybie lokalnym
30: Wystgpit bfad
w falowniku

32: Oszacowany
moment obrotowy
silnika jest na
poziomie F412, a
czas jest nadal
krotszy niz wartosc
ustawiona w F414.
34: Prad silnika jest
mniejszy niz F408,
a Czas jego trwania
przekracza
ustawienie F410.
36: Wystgpit btad i
nie mozna go
zresetowac.

38: Wystapit btad,
ale mozna go
zresetowac.

40: Wystgpit btad
w falowniku

42: Wystgpit alarm
44: Stan nagrzania
silnika osiggnat
50% poziomu
btedu przecigzenia
silnika.
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Falownik serii D32

46: Stan rezystora
hamowania DC
osiggnat 50%
poziomu bfedu
przecigzenia
rezystora
hamowania DC.
48: Oszacowany
moment obrotowy
silnika osigga
FA412*70%

50: Czas pracy 2
wartos¢ ustawiona
w F428

52: Urzadzenie
wysyta ostrzezenie
o koniecznosci
konserwacji.
(Wymiana
wentylatora, PCB
lub kondensatora
jest potrzebna.)
54: Czujnik PTC
wykryt
temperature
silnika osiggajaca
60% poziomu
wytgczenia.

56: Alarm
podnapiecia jest
aktywny.

58: Zaciggniecie
hamulca

60: W procesie
przyspieszania
silnika
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f315

Funkcja zacisku
wyjsciowego A T1
(TIA-T1B-T1C)

Falownik serii D32

62: W procesie
hamowania silnika
64: W procesie
hamowania lub
przyspieszania
silnika

66: Temperatura
radiatora osiggneta
wartosc alarmowa
68: Jeden cykl PLC
zakonczony

70: Jedna sekcja
predkosci PLC
zakonczona

72: Falownik jest
gotowy do odbioru
sygnatfu pracy
74-79: nieuzywane
80: Wejscie LI1 jest
aktywne

82: Wejscie LI2 jest
aktywne

84: Cisnienie
sprzezenia
zwrotnego PID
rowne lub wyzsze
niz F627 + F628
86: Cisnienie
sprzezenia
zwrotnego PID
rowne lub wyzsze
niz F918 + F628
88-253:
Niewykorzystane
254: Wyjscie state
przekaznika WYt.
255: Wyjscie state
przekaznika Wt.

40 °
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f316

f317

f318

f319

320

f321

f322

323

f324

f325

326

f327

328

f329

f330

f331

Wybor logiki zacisku
wyjsciowego LO1-CLO1
Opdznienie wyjscia

LO1-CLO1

Opdznienie zataczenia

przekaznika 1
Wejscie styku

zewnetrznego - czas
odpowiedzi GORA

Wejscie styku

zewnetrznego - kroki
czestotliwosci GORA

Wejscie styku

zewnetrznego - czas
odpowiedzi DOt

Wejscie styku

zewnetrznego - kroki
czestotliwosci DOt

Poczatkowa
czestotliwosé
GORA/DOL

Zmiana poczatkowe]

czestotliwosci
GORA/DOL

Ustawienie punktu 1

wejscia All

Czestotliwos¢ punktu 1

wejscia All

Ustawienie punktu 2

wejscia All

Czestotliwos¢ punktu 2

wejscia All

Ustawienie punktu 1

wejscia Al2

Czestotliwos¢ punktu 1

wejscia Al2

Ustawienie punktu 2

wejscia Al2

Falownik serii D32

0: Logika |
1: Logika LUB
0.0~60.0's

0.0~60.0 s

0.0~10.0s

0.0 Hz ~FOO7/

0.0~10.0s

0.0 Hz ~FO07

0.0 Hz ~FOO07

0/2/4: wytgczone
1/3/5: wigczone

0~100%

0.0~400.0 Hz

0~100%

0.0~400.0 Hz

0~100%

0.0~400.0 Hz

0~100%

0 °
0.0 o)
0.0 o)
0.1 o)
0.1 o)
0.1 o)
0.1 o)
0.0 o)
1 o)
0 o)
0.0 o)
100 o)
50.0 o)
0 o)
0.0 o)
50 o)
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f332

333

f334

335

f336

337

f338

339

340

f341

342

f343

f344

Czestotliwos¢ punktu 2 0.0~400.0 Hz

wejscia Al2
Bias wejscia All

Wzmocnienie wejscia
All

Bias wejscia Al2

Wzmocnienie wejscia
Al2

Czestotliwos¢
wyjsciowa sygnatu
niskiej predkosci
Czestotliwos¢
wyjsciowa detekcji
osiggniecia predkosci
Pasmo detekcji
osiggniecia predkosci
Poziom detekgji

osiggniecia wejscia All

Pasmo detekgcji

osiggniecia wejscia All

Poziom detekgji

osiggniecia wejscia Al2

Pasmo detekgcji

osiggniecia wejscia Al2

Zakres detekgji
zgodnosci komendy
czestotliwosci

Falownik serii D32

0~255

0~255

0~255

0~255

0.0 Hz ~FOO07

0.0 Hz ~FO07

0.0 Hz ~FOO7

0~100%

0~20%

0~100%

0~20%

0.0 Hz ~FOO7

50.0 o
Zalezy ©
od
model

u

Zalezy ©
od
model

u

Zalezy ©
od
model

u

Zalezy ©
od
model

u

0.0 o)
0.0 o)
2.5 o)
0 o)
3 o)
0 o)
3 o)
2.5 o)
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345

f346

Wybdr wyjscia
logicznego/impulsowe
go (LO1-CLO1)

Wybor funkcji wyjscia
impulsowego (LO -
CLO)

Falownik serii D32

0: Wyjscie logiczne 0 °
1: Wyjscie
impulsowe
0: Czestotliwosc 0 o)
wyjsciowa

1: Prad wyjsciowy
2: Czestotliwosc
zadana (przed PID)
3: Wartosc
nastawy
czestotliwosci (po
PID)

4: Napiecie DC

5: Wartos¢
komendy napiecia
wyjsciowego

6: Moc wejsciowa
7: Moc wyjsciowa
8: Wartosc¢ wejscia
All

9: Wartos¢ wejscia
Al2

10: Moment
obrotowy

11: Pragd momentu
obrotowego <br>
12: Skumulowany
wspotczynnik
obcigzenia silnika
13: Skumulowany
wspotczynnik
obcigzenia
falownika

14: Skumulowany
wspotczynnik
obcigzenia PBR
(dtawika
hamujacego)
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f347 Maksymalna liczba
impulsow
f348 Wybor AO1

Falownik serii D32

500~1600 800 o)
0: Czestotliwosc 0 o)
wyjsciowa

1: Prad wyjsciowy
2: Czestotliwosc
zadana (przed PID)
3: Wartosc
nastawy
czestotliwosci (po
PID)

4: Napiecie DC

5: Wartos¢
komendy napiecia
wyjsciowego

6: Moc wejsciowa
7: Moc wyjsciowa
8: Wejscie All <br>
9: Wejscie Al2 <br>
10: Moment
obrotowy

11: Prad momentu
obrotowego

12: Skumulowany
wspotczynnik
obcigzenia silnika
13: Skumulowany
wspofczynnik
obcigzenia
falownika

14: Skumulowany
wspofczynnik
obcigzenia
rezystora
hamujgcego

15: Dane
komunikacji
szeregowej
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f349

f350

351

f352

353

f354

355

f356

f357

f358

359

360

f361

362

Regulacja wzmocnienia
AO1

Charakterystyka
nachylenia wyjscia
analogowego

Bias wyjscia
analogowego
Czestotliwos¢
wyjsciowa, gdy AO1 =
oV

Czestotliwos¢
wyjsciowa, gdy AO1 =
10V

Bias AO1

Kalibracja biasu
napiecia wyjscia
analogowego (AO1)
Funkcja zacisku
wejsciowego LI6
Funkcja zacisku
wejsciowego LI7
Funkcja zacisku
wejsciowego LI8
Funkcja zacisku
wyjsciowego A T2
Funkcje pomocnicze
przekaznika 2
WYybor logiki zacisku
wyjsciowego T2

OpodzZnienie zataczenia
przekaznika 2

Falownik serii D32

16: Korekta 185%
17: Korekta 150%
18: Korekta 100%
1~1280

0: Ujemne
1: Dodatnie

0~100%

0 Hz ~FOO7

0 Hz ~FOO7

0~255
F301~F304
(18.5kW i powyzej)

F301~F304
(18.5kW i powyzej)
F301~F304
(18.5kW i powyzej)
F301~F304
(18.5kW i powyzej)
Patrz F315

Patrz F315

0: Logika ILOCZYN
(18.5kW i powyzej)
1: Logika SUMA
0~60.0s (18.5kW i
powyzej)

Zalezy ©
od
model
u
1 o)
0 o)
0.0 o)
0.0 o)
128 o)
0 °
0 °
0 °
0 °
0 °
255 °
0 °
0.0 °
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363

f364

365

f366

367

368

369

f370

f371

372

373

Tryb aktywacji
zaciskow wejsciowych

Filtrowanie zaciskow
wejsc logicznych
Funkcja pomocnicza
wyjscia przekaznika 1
Zaleznosc¢ logiczna
funkcji wyjscia
przekaznika 1

Wybor detekcji zacisku
pracy po wiaczeniu
zasilania

Typ sygnatu wyjscia
analogowego (AO2)

Wybaor funkcji wyjscia
analogowego (AO2)
Skalowanie pradu
wyjscia analogowego
(AO2)

Nachylenie wyjscia
analogowego AO?2

Bias wyjscia
analogowego AO2
Kalibracja biasu pradu
wyjscia analogowego
(AO2)

Falownik serii D32

8 bitéow -
wyswietlanie
szesnastkowe,
kazda opcja:

0: Zataczenie jest
aktywne

1: Roztaczenie
aktywne

0~200

F315

0~1

0: wytacz
1: wigcz

0: Wyjscie sygnatu
prgdowego

1: Wyjscie sygnatu
napieciowego
F348

1~1280

0: Ujemne

nachylenie
1: Dodatnie
nachylenie

0~100%

0~255

0

255

0

0

1 °
0 e
Zalezy ©
od

model

u

1 e
0 e
4 °
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f374

f375

f376

[-F4-]

Nr.

f400

f401

Procent 0~250%
monitorowanych

wartosci wyjscia

analogowego (AQ)

Opodznienie roztgczenia 0~60.0s
przekaznika 1

Opodznienie roztaczenia 0.0~60.0s

przekaznika 2

Nazwa parametru Zakres ustawien

Wybor ponownej 0: wytgczone

proby 1~10 razy.
Wybor charakterystyki  0: Wyzwolenie
zabezpieczenia wtgczone,

elektroniczno-
termicznego

przeciggniecie
wytgczone (silnik
standardowy)

1: Wyzwolenie
wtgczone,
przeciggniecie
wtgczone (silnik
standardowy)

2: Wyzwolenie
wytgczone,
przeciggniecie
wytgczone (silnik
standardowy)

3: Wyzwolenie
wytgczone,
przeciggniecie
wtgczone (silnik
standardowy)

5: Wyzwolenie
wtaczone,

Falownik serii D32

0 °
0.0 °
0.0 °
Domys ZA Ustawieni
Ine P. e
uzytkowni
ka
0 °
0 0
245
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f402

403

f404

f405

f406

Limit czasu
przecigzenia silnika
150%

Wybor zatrzymania
awaryjnego

Czas hamowania
awaryjnego
Detekcja zaniku fazy
wejsciowe]

Wybor trybu detekcji
zaniku fazy wyjsciowej

Falownik serii D32

przeciggniecie
wytgczone (silnik z
wymuszonym
chtodzeniem)

6: Wyzwolenie
wtgczone,
przeciggniecie
wtgczone (silnik z
wymuszonym
chtodzeniem)

7: Wyzwolenie
wytgczone,
przeciggniecie
wytaczone (silnik z
wymuszonym
chtodzeniem)

8: Wyzwolenie
wytgczone,
przeciggniecie
wigczone (silnik z
wymuszonym
chtodzeniem)
10-2400 s 300 o)

0: Stop wybiegiem 0 °
1:Stop z

hamowaniem

2: Awaryjne

hamowanie DC

0.0-20.0s 1.0 o)

0: Wytaczone, brak 0 °
wyzwalania.

1: Wigczone

0: Wytaczone 0 °
1: Przy rozruchu

(tylko raz po
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f407

f408

f409

f410

f411

f412

f413

f414

Wybor
wyzwolenia/alarmu
matego pradu

Prad detekcji matego
pradu

Histereza pradu
detekcji matego pradu
Czas detekcji matego
pradu

Wyzwolenie
nadmomentu/Wskaza
nie nadpradu

Poziom detekgji
nadmomentu
Histereza poziomu
detekcji nadmomentu
Czas detekcji
nadmomentu

Falownik serii D32

wtgczeniu zasilania)
2: Przy rozruchu (za
kazdym razem)

3: Podczas pracy

4: Przy rozruchu +
podczas pracy

5: Detekcja przerwy
po stronie
wyjsciowe;j

0: Alarm 0 o)
1: wyzwolenie

0~100% 0.00 O

1~20% 10 o
0-255s 0 O

0: Alarm 0 o)
nadmomentu (70%)

1: Bfad

nadmomentu

2: Alarm

nadmomentu

(100%)

3: Alarm

nadpragdowy (70%)

4: Btgd nadpradowy

5: Alarm

nadprgdowy

(100%)

0~250% 130 o

0~100% 10 o

0.0~10.0s 0.5 O
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f415 Operacja limitu
przepiecia

f416 Poziom operacji limitu
przepiecia

f417 Wybor
wyzwolenia/alarmu
podnapiecia

f418 Wybor stopu
wybiegiem przy
chwilowym zaniku
zasilania

f419 Funkcja wymuszonego
sterowania predkoscia
pOzZarowyg

f420 Detekcja zwarcia
wyjscia podczas
rozruchu

Falownik serii D32

0: Wtaczone. 2 °
ograniczenie

predkosci.

1: Wytgczone

2: Wtaczone

(szybkie

hamowanie).

3: Wiaczone

(dynamiczne

szybkie

hamowanie).

100-150% 130 °

0: Tylko alarm 0 °
(poziom detekgji
ponizej 60%)

1: Wyzwolenie
(poziom detekgji
ponizej 60%).

2: Tylko alarm
(poziom detekgji
ponizej 50%)

0: wytgczone

1: zarezerwowane
fabrycznie 2: Stop
wybiegiem.

0: Wytgczone.

1: Witaczone.

0: Za kazdym razem O °
(standardowy

impuls)

1: Tylko raz po

witgczeniu zasilania
(standardowy

impuls)
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f421

f422

f423

f424
425

f426

f428

f429

f430

Wybor podtrzymania
elektroniczno-
termicznego
zabezpieczenia silnika
Zanik sygnatu wejscia
All

Aktywacja falownika
podczas zaniku
sygnatu 4-20mA

Predkosc¢ awaryjna
Wybor termicznego
PTC

Wartosc rezystora dla
detekcji PTC
Ustawienie alarmu
skumulowanego czasu
pracy

Wybor podtrzymania
wyzwolenia falownika
Temperatura
radiatora osigga
wartos¢ alarmowg

Falownik serii D32

2: Za kazdym razem
(krotkotrwaty
impuls)

3: Tylko raz po
wtgczeniu zasilania
(krotkotrwaty
impuls)

0: wytgczone.

1: Wtgczone.

1~100%

0: Brak srodkow.
1: Stop wybiegiem.
2: Przetaczenie na
predkos¢ awaryjna.
3: Utrzymanie
predkosci.

4: Stop z
hamowaniem.

0.0 Hz ~FO07

0: Wytgczone

1: Wtaczone (tryb
wyzwolenia)

2: Wtaczone (tryb
alarmu)
100-9999Q)

0.0-999.9 h (0.1=10
godzin)

0: kasowanie
1: utrzymywanie
0 ~100°C

0 o)
0 o)
0 °
0.0 o)
0 o)
3000 o)
610.0 o
0 o)
60 °
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f431

f432

f433

f434

[-F5-]

Nr.

f500

Skalowanie pradu
wyjscia analogowego
(AO1)

Kalibracja biasu pradu

wyjscia analogowego
(AO1)

Skalowanie napiecia
wyjscia analogowego
(AO2)

Kalibracja biasu
napiecia wyjscia
analogowego (AO2)

Nazwa parametru

Wybor sterowania
automatycznym
ponownym
uruchomieniem

Falownik serii D32

1~1280

0~255

1~1280

0~255

Zakres ustawien Domys ZA Ustawieni
Ine P. e
uzytkown
ika
0: Wytgczone 0 °
1: Przy
automatycznym
ponownym
uruchomieniu po
chwilowym

zatrzymaniu

2: Po wiaczeniu lub
wytgczeniu gotowosci
(funkcja zacisku
wejsciowego =1)

3: Przy
automatycznym
ponownym
uruchomieniu lub po
witgczeniu/wytgczeniu
gotowosci (funkcja
zacisku wejsciowego
=i}

4: Przy rozruchu

EBMiA.PL
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f501

502

503

f504

505

f506

507

508

f510

f511

Limit czasu
automatycznego
zatrzymania dla
pracy przy dolnej
czestotliwosci
granicznej
Wybor operacji bez
szarpniec
Ustawienie
czestotliwosci
startowe]
Czestotliwos¢
startowa pracy
Histereza
czestotliwosci
startowej pracy
Czestotliwos¢
startowa
hamowania DC
Prad hamowania
DC

Czas hamowania
DC

Wzorzec
przyspieszania/ham
owania 1

Wzorzec
przyspieszania/ham
owania 2

Falownik serii D32

5~7: Zarezerwowane
fabrycznie

8: Hamowanie DC, a
nastepnie start.

0.0: wytacz
0.1-600.0 sek

0: wytaczone.
1: wtgczone.
0.5~10.0 Hz

0.0 Hz ~FOO07/

0.0 Hz ~FOO7

0.0 Hz ~FO07

Zalezy od modelu

0.0~20.0s

O: Liniowy

1:Krzywa S 1

2: Krzywa S 2

3: Krzywa
przyspieszania/hamow
ania dla windy

O: Liniowy

1: Krzywa S 1
2:Krzywa S 2

0.1 o)
1 o)
0.5 o)
0.0 o)
0.0 o)
0.0 o)
Zalezy ©
od

model

u

1.0 o)
0 o)
0 o)

EBMiA.PL
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f512

f513

f514

f515

f516

f517

f518

519
520

521
522

Wzorzec
przyspieszania/ham
owania 3
Czestotliwos¢
przefgczania
przyspieszenia/ham
owaniali?2
Czestotliwos¢
przefgczania
przyspieszenia/ham
owania2i3

Wyboér wzorca
przyspieszania/ham
owania

Wartos¢ regulacji
dolnego limitu
krzywej S

Wartosc regulacji
gornego limitu
krzywej S

Czas przyspieszania
2

Czas hamowania 2
Czas przyspieszania
3

Czas hamowania 3
Zakaz jazdy wstecz

Falownik serii D32

O: Liniowy

1:Krzywa S 1
2: Krzywa S 2
0.0 Hz ~FO08

0.0 Hz ~FO08

1:

Przyspieszanie/hamow

anie 1
2:

Przyspieszanie/hamow

anie 2
3:

Przyspieszanie/hamow

anie 3
0~50%

0~50%

0.0~3200 s

0.0~3200 s
0.0~3200 s

0.0~3200s

0: Praca przod/tyt
dozwolona.

1: Praca w tyt
zabroniona.

2: Praca w przéd
zabroniona.

0 o)
0.0 o)
0.0 o)
1 o)
10 o)
10 o)
20.0 o)
20.0 o)
20.0 o)
20.0 o)
0 )
EBMiA.PL
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f523  Typ zatrzymania

f526  Preferowanie pracy
w przod i w tyt
f527 Wybor hamowania
rekuperacyjnego
f528 Rezystancja
hamowania
rekuperacyjnego
f529 Moc rezystora
hamowania
rekuperacyjnego
f530 Czas strefy

nieczutosci dla
kierunku przdéd/tyt

Falownik serii D32

0: Zatrzymanie z
rampa

1: Swobodne
zatrzymanie z
klawiatury

2: Stop swobodny
sterowania 2-
przewodowego

3: Stop swobodny
sterowania 2-
przewodowego

0: Przdd + tyt -> tyt

1: Przéd + tyt -> postdj
2: Przod + tyt -> Podaj
mi kierunek

3: Przéd + tyt -> W
kierunku zadanym
przez

4: Przéd + tyt -> przod
0: Wytaczone

1: Wtgczone (z
zabezpieczeniem
przed przecigzeniem
rezystora)

2: Wigczone (bez
zabezpieczenia przed
przecigzeniem
rezystora)
1.0~1000.0Q

0.01~30.0 kW

0.0~25.0s

2 o)

1 o)

2

20.0 °

0.12 °

10 o)
EBMiA.PL
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f531

532

533

[-F6-]

Nr.

f600

f601

f602
f603

f604

f605

Krzywa S
przyspieszenia /
hamowania, gorny
limit 2

Krzywa S
przyspieszenia /
hamowania, dolny
limit 3

Krzywa S
przyspieszenia /
hamowania, gorny
limit 3

Nazwa parametru

Zakaz operacji
resetu z panelu
Przefaczanie
miedzy
sterowaniem
zdalnym a
lokalnym

Sprawdzenie/wpro
wadzenie hasta
Tryb wyswietlania
pradu/napiecia
Powiekszenie
jednostki
swobodnej
czestotliwosci
/Zarezerwowane
fabrycznie

Falownik serii D32

0~50 %

0~50 %

0~50 %

Zakres ustawien

0: Dozwolone

1: Zabronione

0: Tryb sterowania
lokalnego

1: Tryb sterowania
zdalnego

2. Funkcja JOG jest

ustawiana za pomocga

F700
0~9999

0: %

1: A (amper)/V (wolt)

0O: jednostka to Hz

0.01-200.0: jednostka

swobodna

10 °
10 °
10 °
Domysl ZAP Ustawien
ne ie
uzytkow
nika
0 o)
1 0}
0 o)
1 0}
0.00 o}
0 °
254
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f606

f607

f608

f609

f610

Charakterystyka
nachylenia
wyswietlacza
jednostki
swobodnej

Bias wyswietlacza
jednostki
swobodnej
Swobodny krok 1
(jednokrotne
nacisniecie
klawisza panelu)
Swobodny krok 2
(wyswietlacz
panelu)

Wybor
standardowego
wyswietlacza
monitora

Falownik serii D32

0: Nachylenie ujemne 1
(spadek)

1: Nachylenie

dodatnie (wzrost)

0.00 Hz ~FOO7 0.00

Wytgczone: 0.00 0.00
Wtgczone: 0.01

Hz~FOO7/

0: wytgczone 0
1~255: wigczone

0: Czestotliwos¢ 0
wyjsciowa (Hz
(jednostka
swobodna))

1: Komenda
czestotliwosci (Hz
(jednostka
swobodna))

2: Prad wyjsciowy
(%/A)

3: Prgd znamionowy
falownika (A)

4: Obcigzenie
falownika (%)

5: Moc wyjsciowa
(kW)

6: Czestotliwos¢
stojana (Hz
(jednostka
swobodna))

7: Wyswietlanie
danych komunikacji

EBMiA.PL
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f611

f612

f613

f614

f616

f617

f618

Wybor czyszczenia
kolejnosci
uruchamiania
panelu

Zakaz dziatania
panelu (FO00)
Zakaz dziatania
panelu (klawisze
RUN/STOP)
Zakaz operacji
awaryjnego
zatrzymania z
panelu

Wybor
podtrzymania
skumulowanej
mocy wyjsciowej
Wybor jednostki
wysSwietlania
skumulowanej
mocy wyjsciowej
Wybor
wyszukiwania i
resetowania
zmienionych
parametrow

Falownik serii D32

8: Predkos¢
wyjsciowa

9: Licznik komunikacji
10: Licznik normalne;j
komunikacji

11: Stop - zadana
czestotliwos¢ (F900
=0)/zadana PID (FS00
#0), Praca -
czestotliwos¢
wyjsciowa

0: czys¢ 1 0
1: zachowaj

: Dozwolone 0 0
: Zabronione

: Dozwolone. 0 o}
: Zabronione.

—~ O+~ O

: Dozwolone. 0 o)
1: Zabronione.

(@)

0: (czysc) 1 0
1: (pamied)
0: 1kWh. Zalezy O
1: 10kWh. od
2: 100kWh. modelu
3: 1000kWh.
0: wytgcz 0 o)
1: wigcz
EBMiA.PL
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f619

f620

f621

f622

f623

f624

f625

Zarezerwowane
fabrycznie

Zarezerwowane
fabrycznie

Kontrola kontrastu
LCD
Zarezerwowane
fabrycznie

BitO: Samoczynna
praca wentylatora
0: Wentylator
pracuje, gdy
falownik pracuje
1. Wentylator
pracuje po

witgczeniu zasilania

falownika

Bitl:
Monitorowanie
mocy dodatniej
0: Monitorowanie
mocy dodatniej i
ujemne;j

1: Monitorowanie
tylko mocy
dodatniej
Wyswietlacz
panelu klawiatury
2

Szybkie
monitorowanie 1
Wyswietlacz
panelu klawiatury
3

Falownik serii D32

Monitorowanie
temperatury
wewnetrznej
falownika 1
Monitorowanie
temperatury
wewnetrznej
falownika 2
15~40

0

Jak F610

Jak F610
1~ 8: patrz F610

25
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f626

f627

628

f629

[-F7-]

Nr.

f700

f701

702

Szybkie
monitorowanie 2

Wyswietlacz
panelu klawiatury
4

Szybkie
monitorowanie 2

Wyjscie
przekaznikowe -
sprawdzenie
sprzezenia
zwrotnego PID
Wyjscie
przekaznikowe -
pasmo detekgji
sprzezenia
zwrotnego PID
/Zarezerwowane
fabrycznie

Nazwa parametru

Ustawienie funkcji
klawisza JOG
Czestotliwos¢
pracy krokowej
(jog)

Wzorzec
zatrzymania Jog

Falownik serii D32

9: Wartos¢ zadana
PID

10: Sprzezenie
zwrotne PID

Jak F610

1~ 8: patrz F610
9: Wartos¢ zadana
PID

10: Sprzezenie
zwrotne PID
0.00~99.99

0.00~99.99

Zakres ustawien

0~6

0.0~20.0 Hz

0: Stop z
hamowaniem.

1: Stop wybiegiem.
2: Hamowanie DC.

5 e}
0.00
0.00
Domysl ZAP  Ustawien
ne . ie
uzytkow
nika
5 0
5.0 0
0 °
258
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703

f704

f705

f706

f707

f708

709

f710

f711
f712

f713
f714

f715

f716
f717
f718
f719
720
f721
722
f723
724
725

Czestotliwosé
przeskoku 1
Szerokosc
przeskoku 1
Czestotliwos¢
przeskoku 2
Szerokosc
przeskoku 2
Czestotliwos¢
przeskoku 3
Szerokosc
przeskoku 3
Wybor trybu
hamowania
Czestotliwos¢
zwalniania

Czas zwalniania
Czestotliwos¢
pefzania

Czas petzania
Wzmocnienie
spadku

Pasmo momentu
obrotowego
nieczutego na
spadek

Zadana predkosc 1
Zadana predkosc¢ 2
Zadana predkosc¢ 3
Zadana predkosc¢ 4
Zadana predkosc¢ 5
Zadana predkosc 6
Zadana predkos¢ 7
Zadana predkosc 8
Zadana predkosc¢ 9
Zadana predkosc
10

Falownik serii D32

0.0 Hz ~FOO7

0.0~30.0 Hz

0.0 Hz ~FOO7

0.0~30.0 Hz

0.0 Hz ~FOO7

0.0~30.0 Hz

0~3

F503~20.0Hz

0~25.0s
F503~20.0Hz

0~25.0s
0~100%

0~100%

FOOS~FO08
FOOS~FO08
FOO9~FO08
FOOS~FO08
FOOS~FO08
FOOS~FO08
FOO9~FO08
FOOS~FO08
FOOS~FO08
FOO9~FO08

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

3.0

0.5
3.0

10

3.0

6.0

9.0

12.0
15.0
18.0
21.0
24.0
27.0
30.0

O O OO O O O O O o

EBMiA.PL
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726

f727

728

729

f730

f731

732

f733

734

f735

f736

f737

f738

f739

Zadana predkosc
11

Zadana predkosc
12

Zadana predkosc
13

Zadana predkosc
14

Zadana predkosc
15
/Zarezerwowane
fabrycznie

Czas pracy
predkosci
wielostopniowej O
Czas pracy
predkosci
wielostopniowej 1
Czas pracy
predkosci
wielostopniowej 2
Czas pracy
predkosci
wielostopniowej 3
Czas pracy
predkosci
wielostopniowej 4
Czas pracy
predkosci
wielostopniowej 5
Czas pracy
predkosci
wielostopniowej 6
Czas pracy
predkosci
wielostopniowej 7

Falownik serii D32

FOOS~FO08

FOO9~FO08

FOO9~FO08

FOO9~FO08

FOO9~FO08

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

33.0

36.0

39.0

45.0

50.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

EBMiA.PL
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f740

f741

f742

f743

f744

f745

f746

f747

f748

f749

Czas pracy
predkosci
wielostopniowej 8
Czas pracy
predkosci
wielostopniowej 9
Czas pracy
predkosci
wielostopniowe;j
10

Czas pracy
predkosci
wielostopniowej
11

Czas pracy
predkosci
wielostopniowej
12

Czas pracy
predkosci
wielostopniowe;j
13

Czas pracy
predkosci
wielostopniowe;j
14

Czas pracy
predkosci
wielostopniowe]
15

Opcja kierunku
predkosci PLC
Tryb pracy
prostego PLC

Falownik serii D32

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65000.0s(min)

0~65535

0: uruchom raz, a

nastepnie zatrzymaj

1: uruchomrazi

kontynuuj prace przy
wartosci koncowe;j

2: praca w cyklu

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

EBMiA.PL
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f750

f751

f752

f753

f754

f755

f756

f757

f758

f759

f760

f761

762

f763

f764

f765

Wybor trybu
restartu prostego
PLC

Wybor pamieci po
zaniku zasilania
prostego PLC

Wybor jednostki
Czasu pracy
prostego PLC
Wybor funkcji
niestandardowe;j
Wybor krzywej All

Krzywa All 2 punkt
nastawy 1 wejscie
Krzywa All 2 punkt
nastawy 1 wyjscie
Krzywa All 2 punkt
nastawy 2 wejscie
Krzywa All 2 punkt
nastawy 2 wyjscie
Krzywa All 2 punkt
nastawy 3 wejscie
Krzywa Al1 2 punkt
nastawy 3 wyjscie
Krzywa All 2 punkt
nastawy 4 wejscie
Krzywa Al1 2 punkt
nastawy 4 wyjscie
Opdznienie
aktywacji LI1
OpodzZnienie
dezaktywacji LI1
Opdinienie
aktywacji LI2

Falownik serii D32

0: rozpocznij prace od
pierwszej fazy

1: kontynuuj prace od
czestotliwosci
przerwania

0: brak pamieci po
zaniku zasilania

1: pamiec po zaniku
zasilania

0: sekunda (s)

1: min

0~65535

0: Krzywa (Punkt 2)
1: Krzywa (Punkt 4)
0.0~ 100.0%
-100% ~ 100%
0.0~ 100.0%
-100% ~ 100%
0.0~ 100.0%
-100% ~ 100%
0.0~ 100.0%
-100% ~ 100%
6500.0~0.0s
6500.0~0.0s

6500.0~0.0s

0

0

0

0 O
0 o
0.0% o
0.0% o
30.0% o
30.0% ©
60.0% o
60.0% ©
100.0% o
100.0% o
0.0 O
0.0 O
0.0 O
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f766

f767

f768

f769

f770

772

f773
f813

f814

f815

Opdinienie
dezaktywacji LI2
Wspotczynnik
filtrowania All
Wspotczynnik
filtrowania Al2
Wspotczynnik
filtrowania AO1
Wspotczynnik
filtrowania AO2
Ustawienie hasta
Czas trwania hasta
Modut zapisuje
dane 1

Modut zapisuje
dane 2

Modut odczytuje
dane 1

Falownik serii D32

6500.0~0.0s
0.00 -10.00
0.00-10.00
0.00-10.00
0.00-10.00

0~9999

0~9999 min

0: Wytgczone

1: Sterowanie
poleceniami
komunikacyjnymi
(FAO5)

2: Rezerwacja

3: Ustawienie
czestotliwosci
komunikacji (FAOS)
4~ 6: rezerwacja

0: Wytgczone

1: Informacje o
statusie (FDO3)

2: Czestotliwosc
wyjsciowa (FD12)
3: Prad wyjsciowy
(FEOS)

4: Napiecie wyjsciowe

(FE10)
5: Informacje o
btedach (FC39)

6: Wartos¢ sprzezenia
zwrotnego PID (FA36)

0.0

0.30

0.30

0.00

0.00

(O

@)
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7: Informacje o
terminalu
wejsciowym (FDO1)
8: Informacje o
terminalu
wyjsciowym (FDO2)
9: Wejscie All (FE30)
10: Wejscie Al2
(FE31)

11: Predkosc silnika
(FE50)

12: Wartos¢
bezwzgledna pradu
wyjsciowego (e002),
jednostka 0.01A

13: Wartosc
bezwzgledna napiecia
wyjsciowego (e006),
jednostka V

14: Wartosc
bezwzgledna napiecia
wejsciowego
magistrali DC (e009),
jednostka V

15: Wartosc¢ zadana
PID (FA35)

16: Moment
wyjsciowy (FE20),
0.01% momentu
Znamionowego na
jednostke silnika

17: Moc wejsciowa
(FE28), 0.01kW

18: Moc wyjsciowa
(FE29), 0.01kW

19: Akumulacja mocy
wejsciowej/energia
elektryczna

264
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wejsciowa (FE44),
jednostka okreslana
jest zgodnie z
parametrem f617
20: Akumulacja mocy
wyjsciowej/energia
elektryczna
wyjsciowa (FE45),
jednostka okreslana
jest zgodnie z
parametrem f617
21: Skumulowany
czas pracy (FE17),
jednostka h (godziny)

f816 Modut odczytuje 2 o)
dane 2
f817 Modut odczytuje 12 o)
dane 3
f818 Modut odczytuje 18 o)
dane 4
f819 Modut odczytuje 8 o)
dane 5
[-F8-]
Nr. Nazwa parametru Zakres ustawien Domysl ZAP  Ustawien
ne . ie
uzytkow
nika
f800 Predkosc transmisji  0: 9600 bps 1 o)
Modbus 1: 19200 bps
2:4800 bps
3: 2400 bps
4:1200 bps
f801 Parzystos¢ Modbus 0: BRAK 1 o)
1: PARZYSTE
2: NIEPARZYSTE
f802 Adres Modbus 0-247 1 o)
265
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f803

f804

805

f806

f821

822

f823

824

f825

826

Limit czasu
Modbus

Czas oczekiwania
na transfer
Modbus
Zachowanie
Modbus w
przypadku bfedu
komunikacji

Liczba biegunow
silnika dla
komunikacji
Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie

Falownik serii D32

0: Kontrola limitu 0 O
czasu wytgczona.

1-100s

0~2.00s 0.00 o)
0: zatrzymanie 4 0

falownika, polecenie
komunikacji, tryb
czestotliwosci
otwarty (przez FO02,
FOO03)

1: Brak (kontynuacja
pracy)

2: Zatrzymanie z
wyhamowaniem

3: Zatrzymanie
wybiegiem

4: Btagd komunikacji
(wyzwolenie E-33) lub
Btad sieci
(wyzwolenie E-35)
1~8 2 O

266
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827
f828
829

f830

[-F9-]

Nr.

f900

f901

f902

f903
f904

f905

Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
Zarezerwowane
fabrycznie
Ustawienie PID z
klawiatury

Nazwa parametru

Ustawienie
sterowania PID

Wzmocnienie
proporcjonalne
(sterowanie P)

Wzmocnienie
catkujace

Wzmocnienie
rozniczkujgce
Czas oczekiwania
sterowania PID
Odwrécenie
dziatania

Falownik serii D32

0~100%

Zakres ustawien

0: Wytgczone,
1: Wtgczone

(Sprzezenie zwrotne:

All)
2: Wtaczone

(Sprzezenie zwrotne:

Al2)
0.01~100.0

0.01~100.0

0.00~2.55
0~2400 s

0: wytagcz/Dziatanie
bezposrednie

0.0 e
Domysl ZAP Ustawien
ne ie
uzytkow
nika
0 )
Zale ©
zy
od
mod
elu
Zale o
zy
od
mod
elu
0.00 o
0 o)
0 )
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f906

f907

f908

f909

f910

fo11

f912

f913

f914

f915

regulatora PID dla
sygnatu
wejsciowego /
Kierunek
Szerokosc pasma
histerezy
wybudzenia z trybu
uspienia

Prog wybudzenia z
trybu uspienia
oparty na odchyitce
Pl

Prog wybudzenia z
trybu uspienia
oparty na
sprzezeniu
zwrotnym Pl
Dziatanie w trybie
uspienia

Opdznienie
wybudzenia
Poziom
automatycznego
wybudzenia
Poziom
automatycznego
uspienia

Gorny limit
nastawy PID
Dolny limit
nastawy PID
OpdzZnienie
sterowania trybem
uspienia

Falownik serii D32

1: wiacz/Reakcja

0.0 Hz ~FO07

0.0 Hz ~F917

0.0 Hz ~F917

0: Silnik zwalnia do
zatrzymania.

1: Silnik kontynuuje
prace przy dolnej
czestotliwosci
granicznej.
0~600.0s

0~200.0%

0~200.0%

0~100%
0~f913
Wytgczone: 0.0

Witaczone: 0.1-600.0
sek

0.2

0.0

0.0

0.0

0.0

100

100

EBMiA.PL
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f916
f917
f918
f919

f920

Limit odchytki 0~100% 00 o
sterowania PID

Zakres czujnika 0.00~99.99 1.00
Nastawa PID 0.00~F917 0.00
Czestotliwos¢ 0.0Hz~F008 0.0
uspienia

Tolerancja progu 0.0~25.0% 0.0
uspienia

Uwaga 1: W kolumnie ,ZAP.”, ,,0”: oznacza zapisywalny w stanie zatrzymania lub
pracy; ,®”: oznacza niezapisywalny w stanie zatrzymania lub pracy;

Uwaga 2: Adres parametru Modbus mozna uzyskaé, zastepujgc ,F” zerem. Np.
adres F908 to 0x0908.

Tryb monitorowania statusu

Nr.
Uuoo00
uool

U002
uoo3

U004

U005

uooe6

uoo7

uoo8

U009

Nazwa parametru
Wersja CPU1
Czestotliwosé pracy

Kierunek obrotow
Wartos¢ zadanej
czestotliwosci
Prad obcigzenia

Napiecie wejsciowe (AC
RMS)

Napiecie wyjsciowe (AC
RMS)

Wskazany status zacisku
wejsciowego

Wskazany status zacisku
wyjsciowego
Skumulowany czas pracy

Falownik serii D32

Opis
Np.: U100, typ G, v=g; typ P, v=p;
Wartos$¢ wyswietlana w Hz/jednostce
swobodnej. Patrz F604.
O Praca do przodu, 1 Praca do tytu.
Wartos$¢ wyswietlana w Hz/jednostce
swobodnej. Patrz F604.
Wyswietlany jest prad wyjsciowy falownika
(%/A).
Wyswietlane jest napiecie wejsciowe
falownika (%/V).
Wyswietlana jest komenda napiecia
wyjsciowego falownika (%/V).
15kW lub mniej: AlI1-Al2 LI4 LI3 LI2 LI1 < <>
b WYE i Wt
18.5kW lub wiecej: LI8 LI3 LI2 LI1 <br>

WYL - WE. L

, bez T2 przy 15kW lub mniej

(0.01=1 godzina, 1.00=100 godzin)
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uo10

U011

U012

uo13

U014
uo15

uo1e

uo17

uo18

uo19
U020
U021
U022
uoz23
U024
U025
U026
uoz27

Ul--

U2--

Predkos¢ wyjsciowa

Prad znamionowy

Prad momentu
obrotowego
Prad obcigzenia

Moment obrotowy
Moc wejsciowa

Moc wyjsciowa
Sprzezenie zwrotne PID

Wartosc¢ zadanej
czestotliwosci (obliczona
przez PID)

Catkowita moc wejsciowa

Catkowita moc wyjsciowa
Licznik komunikacji

Licznik komunikacji w
stanie normalnym

Wersja CPU2

Informacje alarmowe o
wymianie czesci

Rewizja CPU1

Ustawienie PID
Sprzezenie zwrotne PID
Poprzednie wyzwolenie 1

Poprzednie wyzwolenie 2

Falownik serii D32

Wyswietla predkosc¢ silnika (obr./min)
obliczong na podstawie czestotliwosci
wyjsciowej i liczby biegundw.
Wyswietlany jest prgd znamionowy
falownika (A).

Wyswietlany jest prgd momentu
obrotowego (%/A).

Wyswietlany jest pragd wyjsciowy falownika
(prad obcigzenia) (%/A).

Wyswietlany jest moment obrotowy (%).
Wyswietlana jest moc wejsciowa falownika
(kW).

Wyswietlana jest moc wyjsciowa falownika
(kW).

Wyswietlana jest wartosc sprzezenia
zwrotnego PID. (Hz/jednostka swobodna)
Wyswietlana jest wartosc¢ zadanej
czestotliwosci obliczona przez PID.
(Hz/jednostka swobodna)

Wyswietlana jest zintegrowana ilos¢ mocy
(kWh) dostarczonej do falownika.
Wyswietlana jest zintegrowana ilos¢ mocy
(kWh) dostarczonej z falownika.
Wyswietla liczbe zliczen komunikacji przez
siec.

Wyswietla liczbe zliczert komunikacji tylko
w stanie normalnym we wszystkich
komunikacjach sieciowych.

v 10

Wt.: Wymagane jest wymiana

Wyswietlane w %.
Wyswietlane w %.
Wejdz do wyswietlania szczegdtowych
informacji o poprzednim wyzwoleniu 1
WejdZz do wyswietlania szczegdtowych
informacji o poprzednim wyzwoleniu 2
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U3-- Poprzednie wyzwolenie 3 Wejdz do wyswietlania szczegdtowych
informacji o poprzednim wyzwoleniu 3
U4-- Poprzednie wyzwolenie 4  Wejdz do wyswietlania szczegdtowych

informacji o poprzednim wyzwoleniu 4
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10. ZALACZNIK C: WYBOR JEDNOSTKI HAMUJACEJ/REZYSTANCII

Typ falownika
D32-T3-0R75G/1R5P
D32-T3-1R5G/2R2P
D32-T3-2R2G/3P
D32-T3-3G/4P
D32-T3-4G/5R5P
D32-T3-5R5G/7R5P
D32-T3-7R5G/11P
D32-T3-11G/15P
D32-T3-15G/18R5P
D32-T3-18R5G/22P
D32-T3-22G/30P
D32-T3-30G/37P
D32-T3-37G/45P
D32-T3-45G/55P
D32-T3-55G/75P
D32-T3-75G/90P
D32-T3-90G/110P
D32-T3-110G/132P
D32-T3-132G/160P
D32-T3-160G/185P
D32-T3-185G/200P
D32-T3-200G/220P
D32-T3-220G/250P
D32-T3-250G/280P
D32-T3-280G/315P
D32-T3-315G/355P
D32-T3-355G
D32-T3-400G
D32-T3-500G
D32-T3-560G
D32-T3-630G
D32-T3-710G
D32-T3-800G

Modut hamowania
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
WBUDOWANY
CBU4045
CBU4055
CBU4075
CBU4110
WBUDOWANY
CBU4160
WBUDOWANY
CBU4220
CBU4220
CBU4220
CBU4300
CBU4300
CBU4300
CBU4220
CBU4220
CBU4300
CBU4220
CBU4220
CBU4220
CBU4220

Falownik serii D32

llo$¢ Rezystancja

WWWWNNNRRPRPRPRRPRRPRPRRLRRPLRLRRLRRLRRPLPRLRPRPERPREPREPRPRPRPEPRPRRER R R R R, R,

750 Q
400 Q
250 O
250 Q)
150 Q
100 Q
75Q
50Q
40 Q
40 Q
200
200
13.6 Q
13.6 Q
12 Q
10 Q
6.8 Q
6.8 Q
50
50
3.20
3.20
3.20
2.50
2.50
2.5Q
3.20
3.20
250
3.2Q
3.20
3.20
3.20

Moc
110W
260W
320W
320W
400W
520W
1040W
1040W
1500W
1500W
8kWwW
8kW
10kW
10kW
12kW
20kW
30kW
30kW
40kW
40kW
60kW
60kW
60kW
80kW
80kW
80kW
60kW
60kW
80kW
60kW
60kW
60kW
60kW

EBMiA.PL

llos¢

[

WWWWNNNRRRRRRRRRRRRRRRERRRRPRERRERRRRBR
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ZYCZYMY UDANEJ PRACY Z URZADZENIEM
Wiecej informacji na:
https://www.ebmia.pl/
handlowy@ebmia.pl tel. 730 35 35 35

T P

Elementy Budowy Maszyn | Automatyki
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